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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

ST-00-0
CZESC OGOLNA

CPV 45000000-7 Roboty budowlane
CPV 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow
CPV 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwigzanych z pacami remontowymi w zespole budynkéw Muzeum
Inzynierii Miejskiej w Krakowie. Powyzsze prace s3 wymagane do wykonania po zalaniu obiektu.

Obiekt podlega ochronie konserwatorskiej. Wszystkie prace budowlane zwiazane z realizacjg
niniejszego zadania musza by¢ prowadzone z poszanowaniem substancji zabytkowej.

Ze wzgledu na charakter obiektu oraz terenu, prace budowlane muszg by¢ prowadzone pod
nadzorem inwestorskim, konserwatorskim .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot objetych dokumentacija projektowa.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjq.

a) Roboty budowlane architektoniczne i konstrukcyjne w zakresie:

— Roboty rozbidrkowe CPV 45111300-1
— Roboty izolacyjne (izolacje cieplne i akustyczne) CPV 45320000-6
CPV 45321000-3
— Roboty wykonczeniowe (tynki, glazura §cienna, $cianki, malowanie) CPV 45400000-1
b) Robhoty instalacyjne w zakresie:
— Roboty w zakresie instalacji sanitarnych (wod-kan,) CPV 45332000-3
— Roboty w zakresie instalacji elektrycznych CPV 45311000-0
— Roboty w zakresie instalacji teletechnicznych: CPV 45314300-4

1.4. Objasnienia poje¢ uzywanych w specyfikacji.
Uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

1. Zamawiajacy / Inwestor - [udzielajacy zamowienia Wykonawcy,

2. Wykonawca - przyjmujacy zamowienie na wykonanie inwestycji, robot lub
remontu,
3. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz
zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot,

4. Nadzor techniczny - osoby petnigce samodzielne funkcje w budownictwie: projektanci,
kierownik robot, kierownik budowy, inspektor nadzoru
inwestorskiego,

5. [Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania




robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,

Rejestr obmiarow —

akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzeniu
przez Inwestora.

Budowa -

jest to wykonywanie obiektu budowlanego, a takze jego przebudowa i
rozbudowa,

Roboty budowlane -

jest to budowa, montaz, remont albo rozbiorka obiektu budowlanego
lub jego czegsci wraz z urzadzeniami reklamowymi, dzietami
plastycznymi i innymi urzadzeniami wptywajacymi na wyglad
obiektu,

Plac budowy -

teren, na ktérym sg wykonywane roboty budowlane wymagajace
uzyskania pozwolenia lub czynnosci pomocnicze albo prace
zwigzane z budowg wytwarzanie na budowie elementéw
prefabrykowanych, sktadowanie materiatow, przedmiotow itp.

10.

Sprzet zmechanizowany -

to maszyny 1 urzadzenia, takie jak: dzwignice, przenos$niki, be-
toniarki, przeciggarki wagonowe, ciagniki i inny sprzet
0 napedzie silnikowym,

11.

Sprzet pomocniczy

to elementy nie stanowigce statego wyposazenia sprzetu zme-
chanizowanego, a niezbedne przy wykonywaniu robot
budowlanych, takie jak: zawiesia, uchwyty, bloki przenosne,
podstawki tadunkowe, pomosty przenosne, wozki r¢czne, taczki,
narze¢dzia i urzadzenia pomocnicze,

12.

Materiaty -

wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inspektora,

13.

Polecenie Inspektora —

wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,

14.

Projektant —

uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem
dokumentacji projektowej,

15.

Przetargowa dokumentacja
projektowa —

czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot

16.

Dokumentacja projektowo-
kosztorysowa -

opracowanie techniczne zawierajace:
a) opis techniczny wraz z niezbedng charakterystyka techniczng
robot, plany i schematy,

b) rysunki robocze niezbedne dla prawidlowego wykonania
skomplikowanych fragmentéw konstrukcji lub elementow
obiektu, niezbedne obliczenia statyczne, zestawienie
materiatow,
kosztorys szczegotowy wraz z protokotem uzgodnien
danych wyjsciowych do kosztorysu, analizg cen robocizny,
materialow oraz urzadzen nie objg¢tych cennikami, zbiorcze ze-
stawienie kosztow, kosztorysy analityczne itp.

projekt techniczny powinien rowniez zawiera¢ rysunki
prefabrykatéw i wykazy materiatdéw do ich wykonania,

w przypadku gdy majg by¢ one wykonywane w ramach wia-
snej produkcji pomocniczej

h)

17.

Nadzor autorski -

Nadzér autorski obejmuje:
1) czuwanie w trakcie realizacji nad zgodnoscig
rozwiazan technicznych, materiatlowych i uzytkowych




z dokumentacja projektowa i obowigzujgcymi przepisami
(techniczno-budowlanymi, normami itp.),

2) uzupehienie szczegdtow dokumentacji projektowej oraz
wyjasnianie wykonawcy watpliwosci powstalych w toku realizacji,
3) uzgodnienie z inwestorem i wykonawcg mozliwosci
wprowadzenia rozwigzan zamiennych w stosunku do materiatéw 1
konstrukcji przewidzianych w dokumentacji projektowej,

4) udzial w komisjach i naradach technicznych, odbiorze
technicznym, w rozruchu technologicznym i w czynnos$ciach
majacych na celu doprowadzenie do osiagniecia
projektowanych zdolnosci produkcyjnych lub ustugowych.
Jednostka projektowania odpowiada wzgledem zamawiajacego za
wadliwe wykonanie czynnosci nadzoru autorskiego.

18. |Przedmiar robot — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem)

w kolejnos$ci technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Prace bgda prowadzone na dziatkach nr 125/5, 136/5 126/17 i 126/16 obr. 12 Krakow —
Srédmiescie, 31-060 Krakéow, Ul. Sw. Wawrzynca 15 . Wykonawca jest zobowigzany do
zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przyjeto, ze plac budowy (w obszarze wyznaczonym przez Zamawiajacego) bedzie oddzielony
ogrodzeniem od pozostatego terenu.

Plac budowy musi by¢ wyposazony w tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
rob6t oraz w dodatkowe $rodki ochronne zgodnie z wymaganiami okre$lonymi przez
Zamawiajacego.

Teren inwestycji jest wpisany do rejestru zabytkow.

Obiekt zakwalifikowany jest do kategorii zagrozenia ludzi (ZL | i ZLII), w zwigzku z tym podczas
prowadzenia prac nalezy stosowac materiaty i wyroby oraz technologie opisane w dokumentacji, by
w wykonanych konstrukcjach i elementach budowlanych osiagna¢ zatozona odporno$¢ ogniowa.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogélnych zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.
Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrywanie i usuwanie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier 1 §wiatel, utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

usunigcie elementdw organizacji ruchu, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos$¢ dostarczanych urzadzen, wykonanie robdt oraz
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST, aktualnie obowigzujagcymi przepisami 1 normami,
oraz poleceniami Inspektora.

1.6. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dokumentacj¢ projektows tj. projekt budowlany i projekt wykonawczy w wersji elektroniczne;j
| papierowej.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanego mu terenu budowy.
Kierownicy robot i inspektorzy nadzoru inwestorskiego oraz autorskiego powinni wpisa¢ W
dzienniku budowy swoje o$wiadczenia o podjeciu si¢ pelnienia swych funkcji na budowie.



1.7. Dokumenty budowy.

1.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego |
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane
trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy 1 Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jako$ci i harmonogramu robot,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

robotach,

uwagi i polecenia Inspektora,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbioréow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i1 temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakos$ci materialow, pobierania probek, oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzit,

e wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzil,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydania polecen Wykonawcy robot.

1.7.2. Rejestr obmiarow.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.



1.7.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora i osoby uprawnionej przez
Inwestora.

1.7.4. Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy =zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach 1+3 nastepujace
dokumenty:

e pozwolenie na budowe wraz z decyzja zmieniajaca,

e protokoly przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

e protokoly odbioru robot,

e protokoly z narad i ustalen,

e korespondencj¢ na budowie.

1.7.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Wszystkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

1.7.6. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa sktada si¢ z nastepujacych opracowan:

e Projektu wykonawczego — architektura

e Projektu wykonawczego — instalacji sanitarnych: instalacja wod-kan,
e Projektu wykonawczego — instalacji elektrycznych

e Projektu wykonawczego — instalacji teletechnicznych

e Przedmiaru

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Bezposredni wykonawca robdt powinien przed ich rozpoczeciem przeprowadzi¢ analize
otrzymanej dokumentacji technicznej i w przypadku stwierdzenia brakow lub wad w projekcie
zawiadomi¢ o tym zamawiajacego i pracowni¢ projektowa (lub projektanta) w ciagu 7 dni od
otrzymania dokumentacji lub jej czg¢éci lub zauwazonych brakach w trakcie wykonywania
robot.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentacji projektowej oraz
innych dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora,
ktory dokona odpowiednich zmian i1 poprawek.

Skreslenia, poprawki, uzupetnienia i adnotacje wprowadzane na opracowaniach projektowych
powinny by¢ wykonane trwalg technika graficzng, omowione i opatrzone podpisem o0soby
dokonujacej zapisow i datg ich dokonania oraz akceptowane przez osoby do tego powotane.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

1.8. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Prezentowany zakres robot nie przewiduje uzycia materiatow szkodliwych dla srodowiska.



Wszelkie materiaty uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okres$lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialdow na
srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a ich szkodliwos$¢ zanika (np.
materiaty pylaste, lakiery) muszg by¢ uzywane zgodnie z warunkami wymagan technologicznych
wbudowania.

1.9. Ochrona przeciwpozarowa w czasie trwania budowy.

Wykonawca winien przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca musi utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Materiaty fatwopalne musza by¢ skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. znajdujace si¢ w obszarze placu budowy.

1.12. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane
do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia
przez Inspektora).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne 1 miejscowe
oraz inne przepisy, wytyczne i normy, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bgdzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

2. Materialy.

2.1. Zroédla uzyskiwania materialéw.
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace



proponowanego zrodla wytwarzania 1 zamawiania materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych, certyfikaty, aprobaty oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do gromadzenia certyfikatow, $wiadectw i aprobat w celu
udokumentowania, ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spetniaja
wymagania ST w czasie post¢pu robot.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot
1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy, w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem oraz z osobg uprawniong przez Inwestora, lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatow nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora i 0S0by uprawnionej przez Inwestora.

Cechy materiatéw 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i1 wykazywaé zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Uwaga!

Nalezy stosowaé rozwigzania materialowe podane w projektach, lub stosowaé inne o nie gorszych
parametrach jako$ciowych i wydajno$ciowych oraz rOwnowazne w_wyrazie plastycznym.

O rownowaznosci plastycznej produktéw zadecyduje Inwestor wraz z przedstawicielem nadzoru
konserwatorskiego oraz projektantem, po przedstawieniu im rozwigzania zamiennego.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku
braku ustaleh w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprz¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze byc¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. Transport.

Organizacje transportu nalezy zorganizowa¢ zgodnie z zasadami obowigzujacymi na terenie
Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé
dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na terenie Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie.

5. Wykonywanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robo6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyCzeniu i wyznaczaniu
robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan
materiatdéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

Wykonywane roboty winny spelnia¢ réwniez wymagania podane w Polskich Normach i przepisach.
Przy wykonywaniu robét nalezy wzig¢ pod uwage wszystkie warunki, w tym warunki dodatkowe,
zawarte w pozwoleniu nr 855/15 Malopolskiego Wojewoddzkiego Konserwatora Zabytkoéw
OZKr.5142.759.2015.DD z dnia 11.09.2015r. na prowadzenie prac konserwatorskich, prac
restauratorskich oraz robot budowlanych przy zabytku wpisanym do rejestru zabytkow;

Przy wykonywaniu robdt nalezy wzig¢ pod uwage lokalne warunki hydrogeologiczne 1 wystepujacy
poziom wdd gruntowych okreslony w dokumentacji geologiczno-inzynierskie;j.

6. Obmiar robot.




6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora 0 zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoScig wymagang do celu miesiecznej
ptatnos$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora.

Odbiorom robdt ulegajacych zakryciu podlegaja roboty typu:

e ukladanie instalacji pod tynkiem przed zatynkowaniem,

e ukladanie instalacji pod podtoga przed potozeniem podtogi,

e uprowadzenie rur do puszek instalacyjnych przed zatynkowaniem,

6.2. Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

Jesli ST wihasciwe dla danych robot nie wymagaja innych jednostek, objetosci bedg wyliczone w m
jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.

Jednostki obmiarowe dla poszczegdlnych robot podano w specyfikacjach szczegdtowych.
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6.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora.

Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

6.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wyst¢gpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacy zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow.

W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru
obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

7. Odbior robot.

7.1. Ogolne zasady odbioru robét

a) Wykonywane prace podlega¢ begda kontroli technicznej i konserwatorskiej ze strony
Zamawiajacego oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajgcego, a takze nadzorowi
autorskiemu projektantow.



b) Prace podlega¢ beda odbiorowi przez komisje techniczno — konserwatorskg, z udziatem
Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkoéw i przedstawicieli Inwestora, pod katem zgodnos$ci z
dokumentacjg techniczng, prawidlowo$ci wykonania, zgodnosci z zasadami sztuki budowlanej i
normami okreslajacymi warunki wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz warunkami decyzji o
pozwoleniu na budowe.

7.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i1 powiadomieniem o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

7.4. Odbior koncowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i warto$ci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiér koncowy robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakonczenia robot i1 przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie ponizej pt. ,,Dokumenty do
odbioru koncowego robot”. Odbioru koficowego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inwestora, nadzoru konserwatorskiego 1 Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa 1 ST. W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych 1 robdt poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robdt poprawkowych lub robo6t uzupetiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustala nowy termin odbioru koficowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacji projektowej 1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszona wartos¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

7.5. Dokumenty do odbioru koncowego roboét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokét odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego

Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami,

- specyfikacje techniczne,

- uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt znikajacych i ulegajacych
zakryciu 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen,



- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,

- protokoty odbioru robot zanikowych, protokoty odbioru czgsciowego i1 protokoly odbioru

instalacji

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego,

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- zakres 1 lokalizacje wykonywanych robét,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,

- uwagi dotyczgce warunkow realizacji robot,

- dokumentacja z prac konserwatorskich

- date rozpoczgcia 1 zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub

uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania

robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.6. Odbiodr ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidr ostateczny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

8. Podstawa platnosci.

Podstawg ptatnosci jest Umowa zawarta pomiedzy Zamawiajagcym 1 Wykonawca.

9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentacjg odniesienia jest:

a) Dokumentacja projektowa:

- ,,Projekt budowlany przebudowy i1 rozbudowy zespotu budynkéw Muzeum Inzynierii Miejskiej w
Krakowie — Hale D, E, H i L”, opracowany przez Biuro Projektéw PKZ ARKONA, Sp. z 0.0. 31-
115 Krakow, PI. Sikorskiego 3/9 w lipcu 2015 roku,

- Projekty wykonawcze wielobranzowe przebudowy i rozbudowy zespolu budynkéow Muzeum
Inzynierii Miejskiej w Krakowie — Hale D, E, H i L, opracowane przez Pracownie Konserwacji
Zabytkéw ARKONA Sp. z 0.0. 31-115 Krakow, Pl. Sikorskiego 3/8 w lipcu 2018 roku,

b) Umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem robot.

c) Pozwolenie Wojewodzkiego Konserwatora Zabytkéw na prowadzenie prac wraz z decyzja
zamienna,

d) Pozwolenie na budowe wraz z decyzja zamienna,

) Przedmiar robdt,

f) Normy,

g) Aprobaty techniczne,

h) Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Podstawowe przepisy w zakresie projektowania i realizowania planowanego przedsigwzigcia:



Ustawa z dnia 7 .07.1994 r. - Prawo budowlane Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414 z pézn. zm.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690 z p6zn. zm.
lkwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r o0 zagospodarowaniu Dz. U. 1994 nr 89 poz. 415 z p6zn. zm.

przestrzennym

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie Dz. U. 1991 nr 81 poz. 351 z pézn. zm.
rzeciwpozarowej

IRozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 Dz. U. 2002 nr 108, poz. 953 z pdzn. zm.

czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
racy podczas wykonywania robdt budowlanych
Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i| Dz. U. 2003 nr 162, poz. 1568 z p6zn. zm.
opiece nad zabytkami
Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Dz. U. 2015 nr 0, poz. 1789
Narodowego z dnia 14 pazdziernika 2015 r. w
sprawie prowadzenia prac konserwatorskich, prac
restauratorskich, robot budowlanych, badan
lkonserwatorskich, badan architektonicznych i innych
dziatan przy zabytku wpisanym do rejestru zabytkoéw
oraz badan archeologicznych i poszukiwan zabytkow
Uwaga:
INie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
'Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
Odpowiednie normy budowlane sa obowigzujace dla wykonawcy przedmiotowego obiektu.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST-01-A
ARCHITEKTURA

ST-01-A/04-ROBOTY IZOLACYJNE (CPV 45320000-6, CPV 45321000-3)
IZOLACJE CIEPLNE i AKUSTYCZNE

1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na wykonaniu izolacji cieplnych w ramach prac zwigzanych z remontem po zalaniu zespotu
budynkéw Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie.



1.2. Zakres stosowania specyfikacji.
Specyfikacja techniczna stanowi dokument kontraktowy przy realizacji robdt objetych pracami
remontowymi po zalaniu zespotu budynkéw Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja ST — 01 — A / 04, obejmuja:
- wykonanie izolacji cieplnych i akustycznych.

2. Materialy

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

2.1.1 Wszystkie materialy do wykonywania izolacji powinny posiada¢ stosowne dokumenty dopuszczajace
dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie ustawa o wyrobach budowlanych.

2.1.2 Kleje nie powinny dziata¢ destrukcyjnie na tgczone materiaty i powinny wykazywaé¢ dostateczng
odpornos$¢ w srodowisku, w ktoérym zostaja uzyte oraz nalezyta przyczepnos¢ do sklejanych materialow,
okreslong wg metod badan podanych w normach panstwowych i §wiadectwach ITB oraz posiada¢ stosowne
dokumenty dopuszczajace dany material do powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie ustawg o
wyrobach budowlanych.

2.1.3 Materialy izolacyjne powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposdb wskazany w
normach panstwowych i §wiadectwach ITB.

3.Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-01-0O - Czg$¢ ogolna.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty mozna wykona¢ r¢eznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatow i wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST-01-O - Cze$¢ ogdlna.

4.2. Transport materialow
Materiaty izolacyjne powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob wskazany w
normach panstwowych i §wiadectwach ITB.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-01-O - Czgé¢ ogdlna.

5.2. 1zolacja cieplna.
- Izolacje pozioma kondygnacji podziemnej hal wykonaé z ptyt z welny mineralnej o gr. 8,0 cm. uktadanych
na ptycie pod podtoga podniesiona.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-01-O - Czgsé¢ ogolna.

6.2. Materialy izolacyjne.

a) wymagana jako$¢ materiatdw izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez
zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakos$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym
rownorzednym dokumentem.

b) materiaty izolacyjne dostarczone na budowe bez dokumentow potwierdzajacych przez producenta ich
jako$¢ nie moga by¢ dopuszczone do stosowania.

¢) odbidr materiatow izolacyjnych powinien obejmowac sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa
oraz sprawdzenie wlasciwosci technicznych tych materialdéw z wystawionymi atestami producenta.



d) w przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu z zaswiadczeniem o jako$ci wystawionym przez
producenta powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowe;j.

e) nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow izolacyjnych, ktoérych witasciwosci nie odpowiadaja
wymaganiom przedmiotowych norm.

Nie nalezy stosowa¢ materiatdéw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

6.3. Wyniki odbior6w materiatow i wyrobow powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST-01-O - Czgé¢ ogodlna.

7.2. Szczegolowe zasady obmiaru robot

Jednostka obmiarowa rob6t jest 1 m2 powierzchni zaizolowanej.

Ilo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora
nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8.0dbior robot

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-01-O - Cze$¢ ogolna.
Podstaw¢ do odbioru wykonania robdot - stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z
dokumentacjg projektowg i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji powykonawczej

8.2. Odbidr migdzyfazowy.

8.2.1. Odbidér migdzyfazowy powinien by¢ przeprowadzony w nastgpujacych fazach robét:
a) po dostarczeniu na budowe¢ materiatéw izolacyjnych,

b) po przygotowaniu podktadu pod izolacje,

¢) po wykonaniu kazdej warstwy izolacyjnej w izolacjach wielowarstwowych,

d) podczas uszczelniania i obrabiania miejsc wrazliwych na przecieki.

8.2.2. Odbidr podktadu pod izolacje powinien obejmowac:

a) sprawdzenie wytrzymatosci, rownosci, czystosci i dopuszczalnej wilgotnosci podktadu,

b) rejestracje usterek (nierownosci, pgknie¢ i ubytkow w podktadzie, braku zaokraglen lub sfazowan w
narozach, braku prawidtowego osadzenia wpustow itp.),

¢) sprawdzenie poprawnosci spadkéw podioza,

d) sprawdzenie poprawnosci zagruntowania podktadu pod izolacje,

8.2.3. Odbidr po wykonaniu kazdej warstwy izolacji wielowarstwowej powinien obejmowac:

a) sprawdzenie ciagto$ci warstwy izolacyjnej,

b) sprawdzenie poprawnosci i dokladnosci obrobienia: narozy, miejsc przenikania przewodoéw i innych
elementow przez izolacj¢ oraz wszelkich innych miejsc wrazliwych na przecieki,

c) rejestracje wszelkich usterek (uszkodzen mechanicznych izolacji, pecherzy, sfaldowan, odspojen,
niedoklejenia zaktadow itp.).

8.2.4. Przy sprawdzeniu uszczelniania dylatacji nalezy zwrdci¢ uwage, aby wkladki dylatacyjne byty
wykonane z jednego materialu i o identycznym profilu na catej dlugosci szczeliny, a w dylatacjach
krzyzujacych si¢ — aby byly doktadnie ze soba polaczone (bez mozliwosci rozerwania lub $ciecia, ale z
mozliwo$cig wydhuzen lub skurczow).

8.3. Odbior ostateczny

8.3.1. Odbiodr ostateczny powinien polegac na sprawdzeniu:

a) ciagtosci izolacji 1 jej zgodnos$ci z projektem oraz niniejszymi warunkami,
b) wystepowania ewentualnych uszkodzen,

¢) szczelnosci izolacji.

8.3.2. Do odbioru ostatecznego izolacji przeciwwodnych powinna by¢ przedtozona nastgpujaca
dokumentacja techniczna:

a) projekt wykonania izolacji z naniesionymi ewentualnie zmianami dokonanymi w trakcie robot
izolacyjnych przeciwwodnych,

b) dokumenty potwierdzajace jakos¢ uzytych do izolacji materialow w postaci zaswiadczen o jakosci
wystawionych przez producenta albo wynikach badan laboratoryjnych przeprowadzonych na polecenie



kierownika robot,
¢) protokoty z odbiorow czesciowych,
d) dziennik budowy (dziennik wykonywania robot izolacyjnych wodochronnych).

8.3.3. Z odbioru koncowego wykonanej izolacji nalezy sporzadzi¢ protokot, w ktorym powinna by¢ zawarta
ocena jakosciowa zabezpieczenia przeciwwodnego. Jezeli w trakcie odbioru robdt stwierdzono usterki lub
wadliwo$¢ wykonania robot, powinno to by¢ zaznaczone w protokole wraz z okre$leniem trybu
postepowania przy dokonywaniu napraw. Odbior koncowy moze w takim przypadku by¢ dokonany dopiero
po usunigciu usterek lub naprawieniu zakwestionowanej izolacji lub jej fragmentu.

8.4. Roboty podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. Podstawa platnosSci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia rob6t podano w ST-01-O - Czeg$¢ ogoblna.

9.2. Materialy izolacyjne

Ptaci si¢ za ustalong ilo$¢ m2 izolacji wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
- dostarczenie materialow,

- przygotowanie i oczyszczenie podioza,

wykonanie izolacji wraz z ochrona,

uporzadkowanie stanowiska pracy.

10. Przepisy zwiazane.
- podane zostaly w czeSci ogblnej specyfikacii;

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

ST-01-A/05-ROBOTY WYKONCZENIOWE (CPV 45400000-1)

1. SCIANY DZIALOWE W LEKKIEJ ZABUDOWIE SYSTEMOWEJ, OBUDOWY Z SUCHYCH TYNKOW.
Sciany: konstrukcja stalowa, oktadzina z ptyt gipsowo-kartonowych
Obudowy $cian: konstrukcja stalowa, oktadzina z ptyt gipsowo-kartonowych

Sufit podwieszany: konstrukcja stalowa, oktadzina z plyt gipsowo-kartonowych lub wtoknowych

Stalowa konstrukcja no$na $cian i obudow

Konstrukcja nosna $cian i obudéw sktada sie ze standardowych, dostepnych w handlu profili z ocynkowanej
blachy stalowej; profile typu C (CW) i typu U (UW), grubo$¢ materiatu — o ile nie podano inaczej — 0,6 mm.
Wysoko$¢ srodnika profili zalezy od wymaganej grubosci $ciany i/lub od wysokosci $ciany dziatowej,
dlatego tez jest ona r6zna.

Sciany, obudowy a takze sufity podwieszane, majg posiadaé stalowa, pojedyncza lub podwojna konstrukcje.
Podwdjna konstrukcja $ciany moze by¢ zmontowana w roézny sposob. Przy wykonaniu w sposob tzw.
oddzielony, profile CW/UW montowane sa oddzielnie i rownolegle do siebie. Przy wykonaniu w sposob
tzw. klejony, profile CW/UW potaczone sg ze soba tasma izolacyjna, a przy wykonaniu konstrukcji w
sposob tzw. naktadkowy — poprzez polaczenie $rodnika profili C paskiem plyty gipsowo-wldknowej —
usztywniajg siebie nawzajem.

Zaréwno przy pojedynczej jak i podwojnej konstrukeji $ciany pionowe profile typu C (CW) winny by¢
montowane w odstepach osi = 50 x grubo$¢ ptyty, pionowo i poziomo oraz winny by¢ wsuwane w pionowe
profile typu U (UW). Nie nalezy laczy¢ profili ze soba, ani pionowo ani poziomo. Nalezy zachowa¢ odstepy
migdzy osiami w miejscach tgczen i na dopasowanych fragmentach poszycia.

Montaz



Profile laczace winny by¢ mocowane do ograniczajgcych elementéw konstrukcyjnych przy pomocy
odpowiednich elementow mocujacych dopuszczonych z punktu widzenia techniki przeciwpozarowej w ten
sposob, aby zapewniona byta stabilno$¢ poszycia Sciany. Odleglto$¢ miedzy elementami mocujacymi w
ptaszczyznie poziomej (polaczenie ze stropem i podlogg) wynosi 700 mm, w plaszczyznie pionowej
(mocowanie boczne) powinna wynosi¢ maksymalnie 1000 mm. W przypadku nieréwnych ograniczajacych
elementow konstrukcyjnych i zwigkszonych wymogdéw z punktu widzenia fizyki budowlanej odlegtosé
miedzy elementami mocujacymi powinna ulec zmniejszeniu.

W miejscach potaczenia profili taczacych z ograniczajacymi elementami konstrukcyjnymi nalezy podtozy¢
tasme do izolacji krawedzi w taki sposdb, aby dotrzymane zostaty wymagane parametry izolacji akustyczne;j
1 ochrony przeciwpozarowej dla poszczegolnych pozycji.

Dylatacje budynku powinny znalezé swoje odbicie w poszyciu $cian. Dodatkowe dylatacje nalezy
przewidzie¢, gdy dtugo$¢ poszycia wymaga podziatu na odcinki (np. przy dtugosci 800 cm). Prace konieczne
przy wykonywaniu dylatacji s podane rowniez w dodatkowych pozycjach dokumentacji przetargowe;.

W przypadku laczenia plyt z materialami innego rodzaju, jak np. tynkami, betonem licowym, murem, stala,
drewnianymi materialami budowlanymi itp., nalezy z zasady zapewni¢ ich wzajemne oddzielenie. Mozna
tego dokona¢, albo stosujac trwale plastyczne uszczelnienie, ktére moze by¢ malowane i tapetowane (trwate
przejmowanie ruchow wynoszace 20 %), albo mase¢ szpachlowa i dodatkowe tasmy klejace.

Tasme klejaca nalezy przyklei¢ do przylegajacego elementu konstrukcyjnego w taki sposob, aby tasma
wystawata poza powierzchnie ptyty. Po stwardnieniu masy szpachlowej tasme¢ do klejenia nalezy przyciac
rowno z ptyta. Roboty te nalezy przewidzie¢ w cenach jednostkowych oferty, o ile nie zostaty one wykazane
w dodatkowych pozycjach. Specjalne potaczenia powinny by¢ przewidziane w pozycjach dodatkowych w
dokumentacji przetargowej.

Izolacja pustek w $cianie / materialy izolacyjne

W razie konieczno$ci w wybranych konstrukcjach i jezeli zostalo to podane

w poszczegblnych pozycjach, wszystkie wbudowywane materialy izolacyjne powinny by¢ wybrane z
uwzglednieniem np. wymogow w dziedzinie ochrony przeciwpozarowej, izolacji akustycznej czy tez izolacji
termicznej. Nie nalezy uzywac uszkodzonych lub wilgotnych materialow izolacyjnych.

Materiaty izolacyjne powinny by¢ ulozone na catej powierzchni w sposéb zapewniajacy wypetnienie pustki
Sciany 1 przez ubicie zabezpieczone na trwale przed wypadnigciem lub osuni¢ciem si¢. Prace te powinny
by¢ wykonane szczegélnie starannie, aby zapewni¢ zachowanie wlasciwosci wymaganych z punktu
widzenia fizyki budowlanej. Wymagane grubos$ci i gestosci materiatow izolacyjnych podane zostalty w
poszczegdlnych pozycjach.

Rozmieszczenie i mocowanie poszycia / oblicowania

Opisana wyzej konstrukcja no$na ze stali powinna zosta¢ pokryta jedng lub kilkoma warstwami ptyt
gipsowo-kartonowych o jednakowej lub réznej grubosci. Wewnetrzng warstwe plyt powinno si¢ mocowaé
do konstrukcji nosnej ze stali przy pomocy wkretdw. Wkrety powinny by¢ mocowane w odleglosciach
wynoszacych ~ 25 cm.

Dalsze warstwy ptyt sa albo mocowane klamrami do pierwszej/wewnetrznej warstwy plyt (rozstaw 15 cm) w
sposob niezalezny od konstrukcji nos$nej ( rozstaw rzedow 40 cm) tak, ze spoiny przesunicte sg wobec siebie
0 25 cm, albo przykrgcane wkretami (odstep 25 cm). Mogg tez by¢ mocowane bezposrednio wkretami do
stalowej konstrukcji nos$nej. Nalezy przy tym przestrzega¢ zasady, ze pionowe spoiny w plytach powinny
by¢ przesuniete wzgledem siebie o jedna odleglos¢ miedzy osiami.

Wykonanie spoin pionowych w poszyciu

W przypadku konstrukcji o poszyciu jednowarstwowym spoiny pionowe nalezy wykona¢ jako spoiny
klejone. W przypadku konstrukcji wielowarstwowych jako spoiny klejone powinny by¢ wykonane spoiny w
warstwie zewnetrznej. Po stwardnieniu kleju do spoin w plytach i po zerwaniu kleju réwno z powierzchnig
ptyt nalezy spoiny i elementy mocujgce zaszpachlowa¢ finalng masg szpachlowg i przygotowac w ten sposob
powierzchnie pod malowanie. Pionowe spoiny migdzy plytami warstwy zewnetrznej moga zosta¢ takze
wykonane jako spoiny szpachlowane wedlug wskazoéwek producenta. Wszystkie prace zwigzane ze
szpachlowaniem powinno si¢ wykonywa¢ wtedy, gdy wilgotnos¢ koncowa plyt wynosi nie wiecej niz 1,5 %.
W przypadku poszycia $cian sktadajacego si¢ z kilku warstw ptyt gipsowo-kartonowych, wszystkie pionowe
spoiny z wyjatkiem spoin w warstwie zewn¢trznej powinny zosta¢ wykonane przez docis$nigcie ptyt do
siebie. Dotyczy to takze konstrukcji spetniajgcych wymogi zwigzane z ochrong przeciwpozarowa.

Wykonanie spoin poziomych w poszyciu



Spoiny poziome ostabiajg stabilno$¢ Sciany i w zwigzku z tym nalezy ich unikaé¢ lub ograniczac ich liczbg.
Jezeli sg jednak potrzebne, nalezy postgpowac jak nastepuje:

e W przypadku wykonania jednowarstwowego poszycia z kazdej strony $ciany spoiny poziome nalezy
wykonac¢ jako spoiny klejone bez podktadki pod spoing lub jako spoiny szpachlowane, pod ktére podtozone
zostaty tasmy do plyt oraz profile.

e W przypadku wykonania dwuwarstwowego poszycia, spoiny poziome pierwszej/wewnetrznej warstwy
ptyt powinny powsta¢ przez doci$niecie plyt na styk (bez klejenia lub szpachlowania), jezeli wymagana
wysoko$¢ $ciany nie przekracza 80 % maksymalnej dopuszczalnej wysokosci zabudowy danej $cianki
montazowej z piyt.

o W przypadku wigkszych wysokosci spoiny poziome dolnej warstwy plyt powinny zosta¢ wykonane
zgodnie z podanymi wyzej danymi. Spoiny poziome danej drugiej/zewnetrznej warstwy plyt powinny by¢
przesunicte w stosunku do dolnej warstwy ptyt o ~25 cm i wykonane jako spoiny klejone lub spoiny
szpachlowane.

e W przypadku, gdy z kazdej strony §ciany wykonane zostanie poszycie sktadajace si¢ z trzech warstw
ptyt, to przy wykonywaniu pierwszej/dolnej warstwy plyt i trzeciej/zewngtrznej warstwy plyt obowigzuja
dane podane dla poszycia sktadajacego si¢ z dwdch warstw ptyt. Plyty w spoinach poziomych $rodkowe;j
warstwy ptyt dociska sig¢ $cisle do siebie.

Otwory w poszyciu

W obrebie krawedzi otworé6w w poszyciu (np. drzwi, okien) miedzy pionowymi profilami C nalezy
rozmiesci¢ dodatkowe rygle. W razie koniecznos$ci konstrukcje no$na nalezy usztywni¢. Otwory w poszyciu
przeznaczone na drzwi powinno si¢ wykonaé (uksztattowac) w taki sposob, aby sily zwigzane z
uzytkowaniem przenosily si¢ na przylegle obszary $ciany np. za posrednictwem profili potaczeniowych U
lub tat dachowych przymocowanych w gornej i dolnej czgéci otworu. W przypadku poszycia Scian
sktadajacego si¢ z jednej warstwy plyt niedopuszczalne jest powstanie styku ptyt jako przedtuzenie oczepow
oscieznic. W przypadku poszycia sktadajacego sie z kilku warstw ptyt spoiny w poszczegélnych warstwach
powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie. Wykonywanie otworéw w poszyciach oraz dostawa i montaz
niezbednej, usztywniajacej konstrukcji nosnej ujete zostalo w dokumentacji przetargowej w pozycjach
dodatkowych.

Podczas sktadania oferty nalezy uwzgledni¢, ze montaz poszycia $cian z ptyt gipsowo-kartonowych nie
moze by¢ prowadzony w sposob ciagly. Po wykonaniu konstrukcji nosnej z reguty na budowie najpierw
wbudowuje si¢ kompletne instalacje do pustych przestrzeni w $cianach. Dopiero po zakonczeniu tych prac
mozliwe jest uktadanie/wkladanie izolacji w puste przestrzenie w $cianie, a nastepnie wykonywanie poszycia
z ptyt na konstrukcji no$ne;.

Montaz

Technologia montazu §cian: na wstgpie nalezy zarysowac przebieg Sciany na posadzce, stropie i $cianie
(uwzgledni¢ otwory drzwiowe itd.). Nastgpnie nalezy przy pomocy tasm uszczelniajacych (np. z welny
mineralnej) przymocowac profile scienne U do podtogi i do stropu, a profile cienne C do §cianek bocznych.
Potem nalezy przyciaé profile $cienne C na odpowiednig dtugos¢, wsuna¢ je do profili U i dopasowac je na
odlegtos¢ ok. 62,5 cm. Nalezy zwraca¢ uwage, aby montaz w pionie byl prawidlowy. Przy otworach
drzwiowych i powierzchniach przeszklonych nalezy w zaleznosci od ich wielko$ci, rodzaju i wykonania
przewidzie¢ usztywniajace elementy wbudowywane.

Nalezy wykona¢ poszycie jednej strony §ciany przy uzyciu ptyt do suchej zabudowy o grubosci 12,5 mm.
Pionowe spoiny mig¢dzy ptytami nalezy wykona¢ jako spoiny klejone albo spoiny szpachlowane. Spoing
klejong nalezy wykonaé¢ przy uzyciu kleju (najlepiej w zastosowanym systemie) zgodnie z instrukcja
uzywania kleju. W przypadku spoiny szpachlowanej nalezy uwazac¢ na to, aby zachowana zostata rozwarto$¢
spoin wynoszaca 5 — 7 mm (lub 0,5 x grubo$¢ plyty). Szpachluje si¢ przy pomocy masy szpachlowej
(najlepiej w zastosowanym systemie) bez zbrojenia spoiny zgodnie z instrukcja uzywania masy szpachlowe;j.
Preferuje si¢ wykonywanie poziomych spoin poprzecznych jako spoin klejonych bez podktadki zgodnie z
instrukcjg uzywania masy szpachlowej. Przy wykonywaniu poziomych spoin poprzecznych nalezy przy
scianach o wysokos$ci 250 cm podtozy¢ pod spoing paski plyty lub ptyty.

Plyty nalezy mocowaé do profili $ciennych C wylgcznie wkretami w zastosowanym systemie 3,9 X 30 mm.
Nalezy zachowa¢ odlegtos$¢ 25 cm. Nastepnie nalezy wbudowac instalacje oraz w puste przestrzenie migdzy
ptytami wlozy¢ izolacje (ubijajac izolacje zabezpieczamy si¢ przed jej wypadnigciem). Na lezacej drugiej
stronie $ciany nalezy w opisany wyzej sposdb wykonaé poszycie przy uzyciu ptyt do suchej zabudowy o
grubos$ci 12,5 mm. Styki miedzy ptytami winny by¢ rozmieszczone osiowo.



Nastgpnie zgodnie w wyzej przytoczonymi danymi szpachluje si¢ wszystkie spoiny klejone lub
szpachlowane oraz elementy mocujgce przy pomocy masy szpachlowej (j.w.) lub masy szpachlowej finalnej
(j.w.), zgodnie z instrukcja uzywania masy szpachlowej. Pod polaczenia z masywnymi elementami
konstrukcyjnymi lub z materiatami innego rodzaju przed szpachlowaniem przy pomocy masy Szpachlowej
nalezy podtozy¢ tasme rozdzielajaca. Jezeli nie sa stawiane zadne wymogi w odniesieniu do ochrony
przeciwpozarowej, to potaczenia moga zosta¢ wykonane w sposdb trwale elastyczny. Spoiny dylatacyjne w
bryle budynku powinny mie¢ w tym samym miejscu swoj odpowiednik w konstrukcjach s$cian z ptyt
gipsowo — wtoknowych. Odstep miedzy szczelinami dylatacyjnymi nie powinien przekracza¢ 800 cm.

Plyty

Do realizacji zadania wykorzystane bedg plyty gipsowo-kartonowe gr. 12,5 mm, w pomieszczeniach
mokrych z ptyt j.w. lecz wodoodpornych

Dopasowanie elementdéw z ptyt do suchej zabudowy wykonuje si¢ na budowie przez pilowanie przy uzyciu
rgcznej pily tarczowej (w przypadku spoin klejonych) lub droga zarysowania i ztamania ptyt (w przypadku
spoin szpachlowanych). Ptyty do suchej zabudowy sktaduje si¢ ptasko na rownym podtozu. Winny one by¢
chronione przed wilgocia, a w szczegdlnosci przed deszczem. Podczas przetwarzania ptyty winny by¢ suche.
Na budowie winny one by¢ transportowane w miar¢ mozliwo$ci w potozeniu na sztorc.

2. ROBOTY WYKONCZENIOWE — TYNKOWANIE.

Nowoprojektowane $ciany murowane - tynki cementowo-wapienne na mokro;

Odbior tynkéw wykonanych recznie i mechanicznie:

Uksztaltowanie powierzchni, krawedzie przecigcia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny by¢
zgodne z dokumentacja techniczng. Dopuszczalne odchylenie powierzchni i krawedzi oraz
przecinajacych si¢ ptaszczyzn tynkow zwyklych wewngtrznych podano w tabeli ponize;j

Dopuszczalne odchylenia dla tynkow zwyktych wewnetrznych:

Kategoria |Odchylenie Odchylenie powierzchni i krawedzi od Odchylenie przecinaja-
tynku  [powierzchni tynku od kierunku cych si¢ ptaszczyzn od
plaszczyzny i pionowego poziomego kata przewidzianego W
odchylenie krawedzi dokumentacji
od linii prostej
(IJ nie podlegajg sprawdzeniu
la
] nie wieksze niz 4 mmpnie wigksze niz 3 mmnie wigksze niz 4 mm na nie wigksze niz 4 mm na
na dlugosci taty na lm 1 m i ogétem nie wigeej [1m
kontrolnej 2 m niz 10 mm na catej
powierzchni miedzy
przegrodami pionowymi
(Sciany, belki itp.)
Il nie wigksze niz 3 mm inie wigksze niz 2 mmfnie wigksze niz 3 mm najnie wigksze niz 3 mm na 1
w liczbie nie wigkszej [na 1 m i ogdtem nie |L m i ogéltem nie wigcej |m
niz 3 na calej dlugosci |wigcej niz4 mm w  [niz 6 mm na catej
taty kontrolnej 2 m  |pomieszczeniach do  [powierzchni miedzy
3,5 m wysokosci oraz |przegrodami pionowymi
nie wiecej niz 6 mm |(Sciany, belKki itp.)
W pomieszczeniach
powyzej 3,5 m
wysokosci
v nie wigksze niz 2 mm ipnie wigksze niz 1,5 nie wigksze niz 2 mm na nie wigksze niz 2 mm na
IV f W liczbie nie wigkszej  mm na 1m i ogotem nie{lm i ogdtem nie wigcej [Lm
IV w niz 2 na calej dtugosci  wiecej niz 3 mm w niz 3 mm na catej
taty kontrolnej 2m  lsomieszczeniach do  powierzchni migdzy
3,5 m wysokosci oraz [przegrodami pionowymi
nie wigcej niz 4tnm, w (($ciany, belki itp.)
pomieszczeniach
powyzej 3,5m
wysokos$ci




Odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, wngk itp. od projektowanego promienia nie powinny
by¢ wieksze niz - dla tynkow kategorii IV i IVf — 5 mm.

Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i krawgdzi zewngtrznych tynkow kategorii 11—IV nie
powinny by¢ wigksze niz na catej wysokosci kondygnacji — 10 mm

Powierzchnia tynku doborowego kat. Ivf powinna by¢ bardzo gtadka, matowa, bez widocznych
ziarenek piasku.

Dla wszystkich odmian tynkoéw sa niedopuszczalne nastgpujace wady:

- wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztworéw soli
przenikajacych z podtoza, plesni itp.,

- trwale §lady zaciekéw na powierzchni,

- odstawanie, odparzenia i pgcherze na skutek nie dostatecznej przyczepnosci tynku do podtoza.

Minimalna przyczepno$¢ tynku do podtoza z cegly powinna wynosi¢:

dla tynkéw wapiennych 0,010 MPa,
dla tynkow cementowo-wapiennych, gipsowo-wapiennych 0,0250 MPa
dla tynkoéw gipsowych 0,040 MPA
dla tynkéw cementowych 0,050 MPa

3. ROBOTY WYKONCZENIOWE - MALOWANIE.

Nowoprojektowane $ciany malowane farbami w kolorze biatym. Przy malowaniu powierzchni
wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W okresie zimowym pomieszczenia nalezy
ogrzewac. Po zakonczeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez
trzy dni nie moze spas¢ ponizej + 1°C. W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrznie malowanych
powierzchni cieptym powietrzem od przewoddéw wentylacyjnych i urzadzen grzewczych. Gruntowanie i
dwukrotne malowanie $cian, sufitow i innych elementéw mozna wykona¢ po catkowitym ukonczeniu robot
instalacyjnych, elektrycznych, catkowitym utozeniu posadzek, usunigciu usterek na stropach i tynkach.

- przygotowanie podtozy: podtoze z tynkéw cementowo-wapiennych — ubytki i uszkodzenia powinny by¢
naprawione przez wypelnienie zaprawa cementowo-wapienng, podtoze z suchych tynkow — spoiny i ubytki
wypelnione masa szpachlowa i wygtadzone. Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z kurzu i brudu,
naciekOw zaprawy.

- gruntowanie: farbg emulsyjng rozcienczong wodg w stosunku 1 : 3-5 z tego samego rodzaju farby z jakiej
przewiduje si¢ wykonanie powtoki malarskiej;

- wykonanie powlok malarskich: powloki powinny by¢ niezmywalne przy stosowaniu srodkow myjacych i
dezynfekujacych, powinny dawac¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni. Barwa powlok powinna by¢
jednolita, bez smug i plam.

Powtloki malarskie.

- odbior podtoza: zastosowane do przygotowania podtoza materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach panstwowych lub $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie.
Podtoze posiadajace drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione. Jezeli odbidr podioza odbywa si¢ po
dtuzszym czasie od jego wykonania, nalezy podtoze przed gruntowaniem czyscic,

- odbiér robot malarskich: sprawdzenie wygladu zewngtrznego powlok malarskich polegajace na
stwierdzeniu réwnomiernego rozlozenia farby, jednolitego nat¢zenia barwy i1 zgodnosci ze wzorem
producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu lub wypetniaczy,
braku plam, smug, zaciekdw, pecherzy, odstajacych ptatow powloki, widocznych okiem $ladéw pedzla, w
stopniu kwalifikujagcym powierzchni¢ malowang do powlok o dobrej jakosci wykonania; sprawdzeniu
odpornosci powtoki na wycieranie, polegajace na lekkim, kilkakrotnym potarciu jej powierzchni migkka
welniang lub bawelniang szmatka kontrastowego koloru; sprawdzenie odpornosci powloki na zarysowanie;
sprawdzenie przyczepnosci powloki do podloza polegajace na probie poderwania ostrym narz¢dziem
powtoki od podloza; sprawdzenie odpornosci powloki na zmywanie woda polegajace na zwilzaniu badanej
powierzchni powloki przez kilkakrotne potarcie mokra migkka szczotkg lub szmatka. Wyniki odbioru
materiatow i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy

Kontrola jako$ci powtok malarskich.
- powierzchnia do malowania — kontrola stanu technicznego powierzchni powinna obejmowaé: -
sprawdzenie wygladu powierzchni



- sprawdzenie wsigkliwo$ci

- sprawdzenie wyschnigcia podtoza

- sprawdzenie czysto$ci

- roboty malarskie — badania powlok nalezy przeprowadzi¢ po siedmiu dniach, przeprowadzi¢ przy
temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C 1 przy wilgotnosci powietrza mniejszej od 65%; badania
powinny obejmowac: sprawdzenie wygladu zewnetrznego, sprawdzenie zgodno$ci barwy ze wzorcem.

4. WARSTWA WYKONCZENIOWA: POSADZKI BETONOWE

W pomieszczeniach komunikacji ogbélnej oraz w pomieszczeniach higienicznosanitarnych, technicznych i
gospodarczych projektowane jest wykonanie warstwy wykonczeniowej posadzki z polerowanego jastrychu;
warstwa wykonczeniowa to samopoziomujgca cementowa posadzka przemystowa o grubosci 6 mm,
impregnowana, w kolorze szarym, wykonczenie matowe, antyposlizgowa. Ze wzgledu na osuszanie
powyzszych podtog nalezy w miejscach nawiercen posadzki uzupetni¢ ta samg technologia.

Podktad pod posadzke stanowi wylewka betonowa zbrojona siatkg gr. 8,0 cm

Zastosowanie produktu

- wykonywanie réwnych, gladkich i dokladnie wypoziomowanych posadzek; dopuszczone obciazenie
lekkim, $rednim i duzym ruchem, dopuszczone poddawanie intensywnemu $cieraniu;

- stosowanie wewnatrz budynkoéw w obiektach nowych i remontowanych, na nos$nych podtozach
betonowych, w budynkach uzytecznosci publicznej, powierzchniach wystawienniczych, garazach, sklepach,
magazynach, obiektach przemystowych, halach produkcyjnych, itp.

- posadzka w stonowanym, niejednolitym szarym kolorze. W celu podwyzszenia odpornosci na zabrudzenia,
powierzchni¢ zabezpiecza si¢ odpowiednimi impregnatami;

Przygotowanie podloza

Podloze musi by¢ nosne, twarde, stabilne, suche i wolne od zanieczyszczen. Wytrzymatos¢ podioza na
odrywanie powinna wynosi¢ min. 1,5 N/mm?2. Podloze nalezy oczysci¢ mechanicznie, np.: przez Srutowanie,
frezowanie lub skucie. Podloza zatluszczone olejami lub smarami odttu$ci¢ odpowiednim preparatem i/lub
wypali¢. Stabe lub miekkie podtoza (np. asfalt), mogace ulega¢ spekaniom i odksztatceniom pod wplywem
obcigzen, usunac.

Oczyszczone, suche, naprawione i starannie odkurzone podloze zagruntowac i pozostawi¢ do wyschnigcia
(3-5 godzin). Warstwa gruntujaca zwigksza przyczepnos$¢ zaprawy do podioza, utatwia jej poziomowanie,
zapobiega powstaniu pecherzy powietrznych i odwodnieniu zaprawy przed zwigzaniem. Gruntowanie
powtorzy¢, jezeli zaprawa bedzie uktadana pozniej niz 24 godziny od ostatniego gruntowania. Szczegdlowe
informacje na temat gruntowania zawarte sa w karcie technicznej produktu. Jesli jest to wymagane wykonac
niwelacje podtoza - wyznaczy¢ docelowy poziom podktadu (np. co ok. 1-1,5 m wkreci¢ w podtoze wkrety z
kotkami rozporowymi tak, aby ich tebki wyznaczaly wymagany poziom; po wylaniu podktadu

wkrety zagiac¢). Wokot §cian, stupow, rur itp. wykonaé dylatacje obwodowe stosujac mase poliuretanowa,
elastyczna, w kolorze posadzki.

Przygotowanie produktu

Produkt przygotowa¢ do zastosowania zgodnie z instrukcjg producenta.

Warstwe posadzkowg zaleca si¢ naklada¢ przy pomocy pomp zapewniajacych uzyskanie zaprawy o
wlasciwych parametrach. Niewielkie powierzchnie mozna uktadaé recznie. W takim

przypadku do naczynia z doktadnie odmierzong ilo$cig wody wsypaé zaprawe i mieszaé przez 2-3 min. za
pomoca mieszadla wolnoobrotowego do uzyskania jednorodnej masy. Odstawi¢

na okoto 3 minuty i ponownie krotko wymieszaé. Przygotowywac porcje, ktére zostana zuzyte w ciagu 15
minut. Parametry zaprawy kontrolowaé na biezaco przy uzyciu pierscieniowego testu rozptywnos$ci. Nie
dodawa¢ wigcej wody niz zaleca instrukcja, poniewaz obnizy to wytrzymatos¢ oraz zwigkszy skurcz
zaprawy. Niedopuszczalne jest ,,ulepszanie” wyrobu przez dodawanie piasku, cementu itp. W okresach
zimowych materiat nalezy przed wymieszaniem

przetrzymywac¢ w ogrzewanym pomieszczeniu. Niska temperatura materiatu moze spowodowac, ze niektore
dodatki nie beda w stanie si¢ rozpusci¢ podczas mieszania. Zbyt wysoka temperatura materialu wplywa na
obnizenie rozptywnosci zaprawy i zbyt szybkie wigzanie.

W przypadku uktadania mechanicznego szeroko$¢ wylewanego pola nie powinna przekracza¢ 10-12 m
(szeroko$¢ pola jest uzalezniona m.in. od wydajnosci pompy i grubosci uktadanej warstwy). Duze
powierzchnie podzieli¢ na pola robocze przy uzyciu samoprzylepnej tasmy z gabki. Zaprawe wylewa¢ na



podtoze warstwg o wymaganej grubosci, pasmami o szerokosci 30-40 cm. Po wylaniu mase¢ wygladzi¢ paca
zgbatg. Zaprawe uklada¢ bez przerw, az do pokrycia calej powierzchni pola roboczego. Po wstgpnym
zwigzaniu podktadu, tasmy z gabki usunaé i przystapi¢ do wylewania zaprawy na kolejnym polu. Nalezy
pamigta¢ o natychmiastowym czyszczeniu pomp lacznie z wegzem za kazdym razem, gdy przerwa w
pompowaniu zaprawy bedzie dtuzsza niz 10 minut. Swieze zabrudzenia zaprawa zmywa¢ woda, stwardniate
usuwa¢ mechanicznie. Wszelkie szczeliny skurczowe, dylatacyjne i pracujace pekniecia w podiozu nalezy
odtworzy¢ w ulozonej warstwie zaprawy.

Warunki podczas stosowania

Temperatura otoczenia i podloza w trakcie wykonywania prac i przez nastepne 7 dni powinna wynosi¢ od
+10°C do +25°C. Wilgotnos¢ wzgledna podtoza powinna by¢ mniejsza niz 95%. W trakcie prac oraz 3 dni
po ich zakonczeniu zalecane jest lekkie wietrzenie pomieszczen, ale nalezy unika¢ przeciaggow. Nie
dopuszcza¢ do intensywnego nastonecznienia lub nagrzania wylanej zaprawy.

Dane techniczne produktu

Wyréb zgodny z: PN-EN 13813

Reakcja na ogien: A2fl —s1

Wydzielanie substancji korozyjnych: zaprawa cementowa (CT)
Wytrzymato$¢ na $ciskanie (po 28 dniach): > 35 N/mm?2
Wytrzymato$¢ na zginanie (po 28 dniach): > 10 N/mm?2

Klasa antyposlizgowosci: R10

Proporcje mieszania: 4,75 - 5,0 litra wody na 25 kg (19-20%)
Odporno$¢ na $cieranie (wedtug BCA): AR 0,5 EN 13892-4
Rozptywnosé: 220 - 240 mm (pierscien 68 x 35 mm)

Czas zuzycia: ok. 15 min.

Grubo$¢ warstwy: 6 mm

Zuzycie materiatu: ok. 1,7 kg/m2 na kazdy mm grubos$ci
Szybkos¢ uktadania: - pompa: ok. 300 m2/godz.; recznie: ok. 50 m2/godz.
Temperatura stosowania: od +10°C do +25°C

Czas utwardzania:

- dla ruchu pieszego: 1 - 3 godz.*

- lekkie obcigzenia: 1 dzien

- petne obcigzenie: 7 dni

5. PODLOGI DYSTANSOWE.

W salach ekspozycyjnych projektowane jest wykonanie podlogi podniesionej systemowej, modutowej,
rozbieralnej.

W sktad podtogi podniesionej wchodzi:

. plyta widrowa wysoko zageszczona, z warstwa wierzchnig aplikowana wyktadzing PCV, od spodu
pokryta blachg stalowg ocynkowang, z zabezpieczonymi krawedziami bocznymi (grubos¢ plyty z aplikacja
40mm);

. konstrukcja wsporcza ptyt w module 60x60 cm w postaci stupkéw wolnostojacych, klejonych do
podtoza, faczonych trawersami, na stopkach regulowanych, ze stali ocynkowanej, z podktadka thumiaca z
PCV; Parametry techniczne podlogi: obcigzenie punktowe do SkN, obciazenie powierzchniowe do 25
kN/m2;

. wyktadzina PCV grubosci 2,5 mm bez podktadow akustycznych, grubo$¢ warstwy uzytkowej 0,7
mm; Scieralnos¢ klasy T, antyposlizgowos¢ klasy R10; dostarczona w ptytach 610x610mm zgodnie z
wymaganiami producenta systemu podtogi podniesionej; wzor wyktadziny imitujgcy nawierzchni¢ betonowa
z rysami, kolor jasno szary, faktura gltadka;

Pomiedzy stupkami wsporczymi podlogi na gruncie (w piwnicy) zastosowac termoizolacje w postaci ptyt z
welny mineralnej w rastrach wymiarow dopasowanych do modutow konstrukcji podtogi;



przyktadowe zdjecie

6. OKLADZINY SCIAN, WYPOSAZENIE LAZIENEK.

6.1. Plytki na Sciane.

Gres o wymiarach 120x60 cm, powierzchnia matowa, struktura kamienia, kolor szary

e
ieniczn

Whasciwosci:

- nasigkliwo$¢ wg norm PN-EN ISO 10545 — 3: 4;

- odporno$¢ na $cieranie wg norm PN-EN 1SO 10545 — 7: 3;
- odporno$¢ na plamienie: 5 klasa;

Uwaga! Wybor plytek nalezy uzgodnié¢ na etapie realizacji z Inwestorem

7. STOLARKA DRZWIOWA.

- do wymiany przeznaczone sg drzwi wewnetrzne do pomieszczen gospodarczych i higieniczno sanitarnych
okreslonych komisyjnie ze wzgledu na zalanie, co spowodowato deformacje oscieznic czy tez skrzydet
drzwiowych.

Pamigta¢ nalezy aby zastosowaé skrzydta drzwiowe podcigte dotem dla zapewnienia wentylacji — zgodnie z
opisami umieszczonymi w tabeli zestawien stolarki drzwiowej w projekcie technicznym.

SPECYFIKACJA TECHNICZA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT
ST-03-1S/01



INSTALACJA WOD.-KAN.
Kod CPV 45332000-3

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowg instalacji wod.-kan. w budynkach Muzeum Inzynierii Miejskiej w
Krakowie przy ul. sw. Wawrzynca 15.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robdt objetych Dokumentacja Projektowa.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na
celu wykonanie instalacji zgodnie z punktem 1.1.
Powyzsze prace polegaja tylko i wylacznie na demontazach urzadzen, ich odlaczeniu od systemow
kanalizacyjnych i ponowne zawieszenie (odzysk w 100%) i podtaczenie kanalizacyjne.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej, wymienione ponizej definicje i pojecia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

e Instalacja kanalizacyjna- zespot powigzanych ze sobg elementéw do odprowadzania $ciekow z obiektu
budowlanego i jego otoczenia do sieci kanalizacyjnej zewnetrznej lub innego odbiornika.

e Podejscie kanalizacyjne — przewod taczacy przybodr lub urzadzenie sanitarne z przewodem spustowym
lub przewodem odpltywowym.

e Przylacze wodociggowe — przewdd przeznaczony do doprowadzenia wody do instalacji wodociggowe;.

e Instalacja wody zimnej i ciepltej— system instalacyjny dostarczajacy wode zimna, ciepta do przyborow
sanitarnych zlokalizowanych w budynku,

e Przybory sanitarne — urzadzenia stuzace do zbierania i odprowadzania zanieczyszczen do przewodow
kanalizacyjnych,

e Armatura sanitarna — urzadzenia wbudowane w instalacj¢ dla umozliwienia sterowania jej praca
/armatura regulacyjna/, dokonania pomiaréw /armatura pomiarowa/ i poboru wody /zawory i baterie
czerpalne/,

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ zatrudnieniem personelu posiadajacego odpowiednie przygotowanie
zawodowe, a osoba pelnigca funkcje kierownika robot /nadzorujaca wykonywanie robot instalacyjnych/
powinna posiada¢ uprawnienia budowlane do petnienia samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie w
zakresie niezbednym do wykonywanych robét instalacyjnych oraz posiada¢ aktualne zaswiadczenie o
przynaleznosci od Polskiej Izby Inzynierow Budownictwa.

1.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét.
Prezentowany zakres robot nie przewiduje uzycia materiatéw szkodliwych dla §rodowiska.

1.7. Ochrona przeciwpozarowa w czasie trwania budowy.
Wykonawca winien przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca musi utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.

1.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.
W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.



2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Wszystkie stosowane materialy powinny by¢ z odzysku a nowe elementy podiaczeniowe
i powinny odpowiada¢ Polskim Normom oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak
réwniez co najmniej jeden z nizej wymienionych dokumentow:

e Atest,

o Certyfikat,

e Aprobata Techniczna,
e (Certyfikat zgodnosci.

Materiaty i urzadzenia maja pochodzi¢ ze zrédel zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie
uzyte materiaty powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami Specyfikacji Techniczne;j.
Jezeli wykonawca nie wykonuje, a podzleca prace wykonawcze, to materialy uzyte przez podwykonawce
musza odpowiada¢ wymaganiom Specyfikacji Techniczne;j.

2.2. Orurowanie instalacji wod.-kan.
Orurowanie kanalizacji sanitarnej wewnatrz budynku (podejscia) wykona¢ w systemie w ktorym:
-rury i przewody o $rednicy od DN 50 do DN 160 wykonane sg z PCV w typie B(HT);
-rury 1 ksztattki o $rednicy od DN 32 do DN40 wykonane sg polipropylenu odpornego na wysokie
temperatury (HT).
Przewody poziome prowadzone pod posadzka piwnic i pod stropem piwnic nalezy wykonaé
w systemie kanalizacji zewngtrznej z PCV (rury) oraz PVC-U (ksztaltki). Potaczenia rur
i ksztaltek kielichowe z fabrycznie zamontowang uszczelka. Nalezy zastosowac rury typu cigzkiego —
SDR34, SN8 o pogrubionych $ciankach.

2.3. Armatura czerpalna.
Armature czerpalng stanowig zawory i baterie czerpalne stuzace do pobierania wody cieplej
1 zimnej w punktach poboru. Wybdr producenta nalezy uzgodni¢ z Inwestorem na etapie realizacji inwestycji.

2.4. Przybory sanitarne.
Przybory sanitarne sg to urzadzenia takie jak: umywalki, pisuary, miski ustgpowe stanowigce pierwszy
element kanalizacji sanitarnej. Typ i rodzaj urzadzen nalezy uzgodni¢ z Inwestorem na etapie realizacji
inwestycji.

2.5. Armatura odcinajaca.
Armatura odcinajaca stanowi element instalacji wodociagowych, na ktérg sktadaja si¢ zawory odcinajace,
elektromagnetyczne i zwrotne. Zastosowane zawory powinny spetnia¢ parametry techniczne /ci$nienie i
temperatura/ okreslone w Dokumentacji Projektowe;j.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogodlne dotyczgce sprzetu.
Dobér sprzetu winien gwarantowac jakos¢ okreslong w Dokumentacji Projektowej
i Specyfikacji Technicznej oraz spelnia¢ wszystkie warunki bezpieczenstwa BHP. Dobor sprzetu winien by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania sprz¢tu w dobrym
stanie technicznym przez caly okres wykonywania robot.

3.2. Sprzet uzywany do wykonywania instalacji wod.-kan.
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu gwarantujacego
wlasciwa jakos¢ robot:

e pita reczna o drobnych zgbach

e korytko drewniane do cigcia rur,

e lopata.



wiertarka udarowa,
mtot udarowy,
zaciskarka do rur r¢gczna lub elektryczna,
obcinaki krazkowe (r¢czne i mechaniczne)
katowka do docinania rur stalowych,
trojnog,
gietarka do rur,
gwintownica,
nozyce do obcinania rur z tworzywa sztucznego w wersji klasycznej i krazkowej
kalibrownica z gtowicami na rury PE-Xc/Al./PE-HD
rozpierak reczny lub akumulatorowy oraz glowice rozpierajace do rur PE-Xc/Al/PE-HD
narzedzie zaciskowe z glowicami do rur PE-Xc/Al./PE-HD
obcinak kotkowy do rur PE-Xc/Al./PE-HD
Szczeki zaciskowe Presskid 12-28 mm z wkladkami
Szczgki zaciskowe PB1 12- 28 mm (AFP 101/ACO 102)
12-54 mm Novopress
Szczeki zaciskowe PB2 ECOTEC 12-54 mm
Lancuchy zaciskowe i adaptery (ZB 201/ZB 203) 35-54 mm:
tancuchy zaciskowe: HP35, 42 oraz 54
reczna pita do cigcia kontowego
obcinak do rur
strugarka reczna Media
maszyna do zgrzewania elektrooporowego
uchwyt mocujacy rur do zgrzewarki
podpora do rur d50/160
ptyta grzewcza Kss-160
prowadnica do zgrzewania recznego
pompka reczna lub agregat pompowy przystosowany do wykonywania prob cisnieniowych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu.
Dobor srodkéow transportu i umieszczanie na nich tadunkéw nie moze zagraza¢ bezpieczenstwu innym
uzytkownikom tras komunikacyjnych. Wykonawca powinien dostosowa¢ si¢ do obowigzujacych obcigzen
osi pojazdow podczas transportu materiatow.

4.2. SrodKi transportu
Wykonawca zobowiagzany jest do stosowania $rodkow transportu, ktore pozwola unikna¢ uszkodzen i
odksztatcen przewozonych materiatow. Ilo§¢ uzywanych $rodkow transportu musi zapewni¢ prowadzenie
robot zgodnie z harmonogramem prac na budowie.
Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

e samochdd skrzyniowy dostawczy,

e samochdd dostawczy,

e przyczepa do przewozenia rur.

Transport poszczego6lnych materiatéw powinien odbywac sie zgodnie z zaleceniami ich producentow.
Ze wzgledu na wlasciwosci /fizyczne i mechaniczne/ rur PE i PVC nalezy przy ich transporcie zachowac
nastepujace wymagania dodatkowe:

e przewdz powinien odbywac si¢ w przedziale temperatur powietrza zewngtrznego —5°C+30°C przy
czym powinna by¢ zachowana szczegdlna ostrozno$¢ przy temperaturach ujemnych i bliskich zera
ze wzgledu na podwyzszong kruchos¢ tworzywa,

e wysoko$¢ transportowanego przez samochdd tadunku nie powinna przekracza¢ 1m,

e rury powinny by¢ zabezpieczone przed wystepujacymi w czasie transportu zarysowaniami przez
polozenie tektury faliste;j.

4.3. Odbior materialdw na budowie.



Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego oraz atestem zgodnosci z normg. Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy
sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci

1 zgodnosci z danymi producenta oraz przeprowadzi¢ ich ogledziny. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwos$ci co do ich jako$ci nalezy przed wbudowaniem powiadomi¢ Inspektora Nadzoru celem podjecia
decyzji o mozliwos$ci ich wykorzystania.

4.4. Skladowanie materialow na budowie.
Materiaty matogabarytowe takie jak: armatura odcinajgca, armatura czerpalna, przybory sanitarne itp.
powinny by¢ skltadowane w pomieszczeniach zamknigtych w sposob uporzadkowany, zapewniajacy
zachowanie ich jakosci i przydatnosci do wbudowania.
Magazynowanie rur powinno si¢ odbywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych lub zadaszonych. Rury nalezy
uktada¢ na rownym podtozu na podktadach drewnianych i przektadkach,
w stosach do maksymalnej wysokosci 1,2m.
Magazynowane rury z tworzyw sztucznych, w szczegdlnosci z PE, PP i PVC-U powinny by¢ zabezpieczone
przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i opadami atmosferycznymi. Temperatura w miejscu
sktadowania nie moze przekroczy¢ +40°C.
W przypadku dluzszego sktadowania rur powinny one zosta¢ umieszczone
w pomieszczeniach zamknigtych lub w miejscach zadaszonych. Rur nie wolno nakrywacé
w sposob szczelny, uniemozliwiajacy swobodne przewietrzanie.
Sktadowanie powinno odbywaé si¢ na rownym podlozu na podkiadach i przektadkach drewnianych, w
stosach o maksymalnej wysokosci 1,20m.
Ksztattki, ztaczki i inne materiaty elementy orurowania instalacji powinny by¢ sktadowane
w sposob uporzadkowany, zapewniajacy zachowanie jakos$ci i przydatnosci do dalszego zastosowania.
Elementy systemu rurarzu ze stali nierdzewnej winny by¢ sktadowane osobno.
Nie nalezy sktadowaé elementow systeméw bezposrednio na podtozu (np. na gruncie lub betonie). Nie
wolno sktadowac w bezposrednim sasiedztwie srodkéw chemicznych. Wigzki rur powinny by¢ sktadowane i
transportowane na przektadkach drewnianych (unika¢ bezposredniego kontaktu z innymi elementami
stalowymi np. stalowe stojaki do rur). Podczas transportu, zatadunku i roztadunku nie wolno dopusci¢ do
zarysowania lub uszkodzenia
mechanicznego rur oraz ksztattek — nie wolno: ich rzuca¢, przecigga¢ i zgina¢. Pomieszczenia, w ktorych
elementy beda przechowywane musza by¢ suche. Powierzchnie zewnetrze rur w trakcie skladowania,
budowy i eksploatacji nie moga by¢ narazone na dtugotrwaty bezposredni kontakt z wilgocia.
Rury z PP nalezy sktadowac i transportowa¢ poziomo, w taki sposdb, aby nie doszto do ich ugigcia.
Maksymalna wysoko$¢ sktadowania — 1,2 m. Podczas sktadowania rury i ksztattki nie moga by¢ narazone na
dziatanie promieni stonecznych (musza by¢ chronione przed promieniowaniem cieplnym i UV). Nalezy
unika¢ sktadowania rur w poblizu silnych zrodet ciepta. Rury i ksztaltki chroni¢ przed dziataniem substancji
chemicznych (m.in. farby
1 rozpuszczalniki organiczne, pary zawierajace chlor). Rury nalezy chroni¢ przed uderzeniami, zwlaszcza ich
koncéwki, nie rzucaé, nie wlec podczas transportu. Zwracaé¢ szczeg6lng uwage podczas transportu i
przenoszenia rur w temperaturach ujemnych (w tych warunkach rury sg bardziej narazone na uszkodzenia
mechaniczne, szczegdlnie rury PN10
1 PN16). Rury i ksztaltki chroni¢ przed zabrudzeniem (zwtaszcza olejami i smarami).
Rury z PE-Xc/AL/PE-HD powinny by¢ sktadowane poziomo, na réwnym podiozu, tak aby unikaé ich
wyginania. Pomieszczenia, w ktorych przechowywane sg rury powinny by¢ czyste, bez szkodliwych oparow.
Rozmieszczenie rur powinien eliminowa¢ mozliwo$¢ ich uszkodzen mechanicznych np. przez przypadkowe
nadepniecie.
Podczas tadowania, roztadowywania i skladowania rury nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami
mechanicznymi. W trakcie prac przetadunkowych nie dopuszcza si¢ stosowania lin stalowych. Rury nie
mogg by¢ zrzucane i przeciggane po podtozu, lecz muszg by¢ przenoszone.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny zaprowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢ wykonywanych
robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora.



Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

5.1. Wymagania ogolne.
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, normami oraz przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji robot
1 harmonogram ich prowadzenia uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich roboty bedg wykonywane.

5.1.1. Montaz instalacji kanalizacji sanitarnej PCV/PP (HT).
Instalacje kanalizacji wewnetrznej nalezy wykona¢ w systemie kanalizacji PCV/PP, cato§¢ powinna by¢
odporna na dzialanie wysokich temperatur. Przewody kanalizacyjne powinny by¢ uktadane kielichami w
Kierunku przeciwnym do przeptywu $ciekow. Przewody powinno prowadzi¢ si¢ przez pomieszczenia o
temperaturze powyzej 0°C. Przewody kanalizacyjne nie powinny by¢ prowadzone nad przewodami zimne;j i
cieptej wody, gazu, centralnego ogrzewania oraz gotymi przewodami elektrycznymi. Minimalna odlegtos¢
przewodow z PCV lub PP od przewoddéw cieplnych powinna wynosi¢ 0,1m mierzac od powierzchni rur.
W przypadku gdy odleglos¢ ta jest mniejsza, nalezy zastosowaé izolacje termiczng. Izolacje termiczna
nalezy rowniez wykona¢ wtedy, gdy dziatanie dowolnego zrédla ciepta moglto by spowodowac
podwyzszenie temperatury $cianki przewodu powyzej +45°C. Przewody kanalizacyjne moga byé
prowadzone po Scianach, w bruzdach lub kanatach pod warunkiem, Zze zostanie zapewniona swoboda
wydluzania si¢ przewoddéw. W miejscach, gdzie przewody przechodza przez $ciany lub stropy, pomiedzy
sciankg rur a krawedzig otworu w przegrodzie budowlanej powinna by¢ pozostawiona wolna przestrzen
wypelniona materialem utrzymujacym stale stan plastyczny. Na pionach na kazdej kondygnacji wymagany
jest jeden kielich dwustronny z punktem statym i jedna obejma rurowa jako podpora przesuwna. Potaczenia
na pionach nalezy wykonaé przy uzyciu opasek taczacych lub poprzez zgrzewanie elektrooporowe. Nie
dopuszcza si¢ stosowania zgrzewania doczolowego na odcinkach pionowych. Podejscia kanalizacyjne
wykonane w systemie PCV/PP nalezy prowadzi¢ ze spadkiem minimalnym 2%. Polaczenia wykona¢ jako
zgrzewane elektrooporowo lub laczone na opaski. Na przewodach poziomych co 6m nalezy montowac
kielichy kompensacyjne
z punktem stalym, a podpory przesuwne co 10 srednic.
Wszystkie przewody (piony, przewody odptywowe, podejscia kanalizacyjne) nalezy mocowac do
konstrukcji wytgcznie przy uzyciu uchwytéw lub obejm. Powinny one mocowaé przewody pod kielichami.
Wszystkie przejscia przewodow przez przegrody budowlane nalezy zabezpieczy¢ poprzez owinigcie
przewodu tasma izolacyjng (np. pianka PE). W przypadku konieczno$ci zabetonowania podejscia
kanalizacyjnego w podtodze nalezy caly odcinek zabetonowywany zabezpieczy¢ tasma lub wezem
izolacyjnym z materialu migkkiego (np. pianka PE). W podej$ciach zabetonowanych nalezy uzywaé
wylacznie potaczen zgrzewanych. Rurociagi prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja graficzna opracowania

5.2. Montaz przewodéw wodociagowych.
5.2.1. Przewody z rur stalowych ze stali szlachetnej.

- rury wykonane sg z cienkosciennej stali stopowej (nierdzewnej) chromowo-niklowo-molibdenowej
X5CrNiMo 17 12 2 Nr 1.4404 Zawartos¢ molibdenu (min. 2,2%) decyduje
0 wysokiej odpornosci na korozje. Zgodnie z dyrektywa EU 98, zawartos¢ niklu w stopie nie powoduje
przekraczanie dopuszczalnego poziomu tego metalu w wodzie pitnej (0,02 mg/l),
- zakres $rednic od @15 do 168,3 mm przy grubosci scianek od 1,0 do 2,0 mm,
- dtugos¢ rur 6 m +/- 25 mm, zabezpieczone z obu stron kapturkami ochronnymi,
- potaczenia rur za pomocg ztaczek zaciskowych. Ztaczki wystepuja z koncowkami zaprasowywanymi z
uszczelnieniem w postaci O-Ringu lub koncéwkami zaprasowywanymi
i gwintowanymi z gwintami wewnetrznymi lub zewnetrznymi wg PN-EN10226-1.
System oparty jest na technice wykonywania potaczen zaprasowywanych ,,Press” wykorzystujaca profil M
zacisku. Pozwala to na: uzyskanie trojptaszczyznowego nacisku na O-Ring, zapewniajacy jego odpowiednia
deformacje i przyleganie do powierzchni rury, petne zamknigcie przestrzeni, w ktorej osadzony jest O-Ring
poprzez docisniecie krawedzi ksztattki do powierzchni rury, co zapobiega przedostawaniu si¢
zanieczyszczen do wnetrza ksztattki



i stanowi naturalng mechaniczng ochrone uszczelnienia i wzmocnienie mechaniczne potgczenia, kontrole
stanu uszczelnienia.
- dla zapewnienia whasciwego, szczelnego potaczenia nalezy uzywa¢ odpowiednich narzedzi.
Zalecane jest stosowanie obcinakow, gradownikow oraz zaciskarek i gtowic prasujacych oferowanych przez
producenta rur.
- Do potaczen w systemie moga by¢ uzywane wszystkie maszyny spetniajace ponizsze
warunki :

e minimalna sila zaciskania: 32 kN,

e maksymalna sita zaciskania: 42 kN,

e Wymuszone sterowanie procesem zaciskania.
W razie koniecznosci rury mozna gigé na ,,zimno”, pod warunkiem zachowania minimalnego promienia
giecia Rmin:
Rmin = 3,5 x D; D — $rednica zewnetrzna rury
Niedopuszczalne jest giecie rur na ,,goraco” ze wzgledu na podatnos¢ tak obrobionych rur na korozje
spowodowana zmiana struktury krystalicznej materiatu ze stali nierdzewnej
i mozliwosci uszkodzenia powtoki cynkowej rur. Do gigcia rur nalezy uzywaé gietarki reczne, z napgdem
elektrycznym albo hydraulicznym. Nie zaleca si¢ giecia rur na zimno powyzej srednicy ¥28 mm (mozna
stosowaé gotowe tuki oraz kolana 90° i 45° dostarczane przez producenta rur. Rur ze stali nierdzewnej nie
nalezy tez spawac i lutowa¢ gdyz zmienia sie strukture materiatu,co moze powodowa¢ ich korozje.
- do kompensacji zmian dlugo$ci rur mozna wykorzysta¢ elastyczno$¢ rur. W tym celu
konieczne jest stworzenie wystarczajaco ruchomych ramion instalacji poprzez prawidlowe rozmieszczenie
uchwytéw mocujacych. Pomigdzy dwoma punktami stalymi musi istnie¢ wystarczajaca mozliwo$¢
rozszerzenia.
- przy mocowaniu przewodow obowigzujg nastgpujace zalecenia i wskazowki:

e rurociagi muszg by¢ mocowane bezposrednio do budynku,

e uchwyty powinny by¢ naktadane na rur¢(nie na ztgczki),

e umieszczanie uchwytéw nie moze przeszkadzac¢ rozszerzaniu si¢ instalacji pod wptywem

ciepla,

- Maksymalne odleglosci pomigdzy punktami mocowania przewodoéw poziomych powinny wynosié:
Srednica zewnetrzna [mm] 15 118122 28 | 35 |42 54

Odlegtos$¢ pomiedzy dwoma uchwytami [m] 195115| 2 1225/275] 3 35

Uwagi:

- lokalne podgrzewanie wody poprzez podwyzszong temperature scianki rur (np. kable grzewcze w
instalacjach wodociggowych) moze prowadzi¢ do wytracania sie¢ osadow na wewnetrznej powierzchni rur, w
tym skupisk jonéw chlorkowych, ktore zwigkszaja ryzyko powstania korozji wzerowej. W takim przypadku
temperatura $cianki rury nie powinna trwale przekracza¢ 60°C. Okresowe (maks. 1 godz. dziennie)
podgrzanie wody do temperatury 70°C w celu dezynfekcji termicznej instalacji jest dopuszczalne.

- Bezposrednie taczenie elementow ze stali nierdzewnej ze stala ocynkowana (armatura, ztaczki) moze
prowadzi¢ do korozji kontaktowej stali ocynkowanej, dlatego nalezy stosowaé element rozdzielajacy z
mosiadzu lub brazu (np. armatura) o dtugosci co najmniej 50mm.

5.2.2. Przewody systemu PE-Xc/Al./PE-HD.
Przewody PE-Xc/AI/PE-HD sktadaja si¢ z rury bazowej produkowanej z polietylenu PE-Xc 0 wysokiej
gesto$ci sieciowanego metoda fizyczng strumieniem elektronow (metoda ,,c”), opornego na wysokie
temperatury. Warstwe zewngtrzng stanowi tasma aluminiowa zgrzewana doczotowo ultradzwigkami
zabezpieczona przed czynnikami zewnetrznymi dodatkowa warstwa polietylenu wysokiej gestosci PE-HD.
Podstawowa technikg taczenia rur w Systemie PE-Xc/Al/PE-HD Platinum jest technika zaciskowa Push z
nasuwanym mosieznym pierscieniem. Do przytaczania rur do urzadzen
i armatury mozna tez stosowac potaczenia zaciskowe skrecane. Potaczenia przewodow wykonac za pomoca
systemowych ksztaltek tworzywowych produkowanych z polifenylosulfonu (PPSU) lub mosigznych,
laczonych z rurg przewodowg za pomocg mosi¢znego pierscienia pelnego, nasuwanego na zlgczke. Stosowac
elementy w typoszeregu $rednic 14x2,0; 18x2,5, 25x3,5 i 32x4,4 mm.



Rury i ksztattki zastosowane do zlozenia instalacji powinny posiada¢ wszystkie wlasciwosci zgodne z
ponizszg specyfikacja techniczna.
Dane techniczne:

Materiat rur, norma PE-Xc/Al/PE-HD: PN-EN ISO 21003
Materiat ksztattek, norma PPSU: PN-EN ISO 15875, PN-EN 1SO 22391
Mosigdz: PN-EN 1254
Metoda taczenia ,Push” — nasuwanie mosi¢znego pierscienia na rure i ksztattke
Zakres Srednic rur: $rednica zew. | 14x2,0 mm
x grubos¢ $cianki 18x2,5 mm
25%x3,5 mm
32x4,4 mm
Wspoblezynnik wydhuzalnosei 0,025
termicznej rur [mm/m x K]
Przewodno$¢ cieplna 0,4
[Wim x K]
Gesto$¢ [g/cm’] 0,95
Modut E [N/mm?] 2950
Minimalny promien gigcia 5 x Dz (bez sprezyny)
3 X Dz (ze sprezyna)
Chropowato$¢ $cianek 0,007
wewnetrznych [mm]
Maksymalna temperatura robocza | 90
[°C]
Temperatura awaryjna [°C] 100
Maksymalne ci$nienie robocze 10
[bar]

przy temperaturach otoczenia powyzej 0 °C. Ze wzgledu na zmienne warunki atmosferyczne i temperature
otoczenia W zaleznosci od srednicy rury dostarczane sg w zwojach 200, 120, 50, 25- metrowych

w opakowaniach kartonowych oraz w paletach 500, 1000, 3000 oraz 4000 m. Rury wystepujg réwniez w
izolacji termicznej o gr. 6 mm. Standardowo montaz tworzywowych systeméw PE-Xc/Al/PE-HD powinien
by¢ prowadzony mogace wystapi¢ na miejscu budowy instalacji, w szczegolnych przypadkach dopuszczalny
jest montaz tworzywowych instalacji systemu PE-Xc/AI/PE-HD przy temperaturze otoczenia siegajacej
nawet -10 °C. Nalezy zwraca¢ szczegolng uwage na narze¢dzia tngce do rur — stosowaé jedynie sprawne
nozyce do rur o czystych, ostrych i nie poszczerbionych krawedziach tngcych, zachowaé prostopadtosé
ciecia, przed rozparciem koncowek rur nalezy je ogrza¢ przy pomocy cieptej wody lub powietrza (np.
opalarkami) — zwraca¢ szczegolna uwage by nie przekroczy¢ temperatury scianek rury 90 °C, ze wzgledu na
zwigkszong sztywnosé rur Platinum, moze okaza¢ si¢ konieczne obcigcie okoto 5 cm koncowki rury
odwijanej ze zwojow.

Do wykonywania potaczen nalezy uzywac wylacznie oryginalnych narzedzi. Narzedzia te sa dostepne jako
pojedyncze elementy lub w kompletnych zestawach.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcjami obstugi narzgdzi, ktore zawarte sa w
opakowaniu lub skrzynce z kompletem narzedzi.

ontaz potgczen Push:

1. Rure PE-Xc lub PE-RT ucia¢ prostopadle do osi na wymagang dtugos¢ za pomoca nozyc do rur z tworzyw
sztucznych. Nie dopuszcza sie innych narzedzi lub nozyc niesprawnych (tepych lub wyszczerbionych).

2. Natozy¢ pierscien na rure wewnetrznie sfazowanym koncem od strony ksztattki.

3. Rozpierak akumulatorowy lub reczny uzbroi¢ w gtowice odpowiednig do rodzaju rury oraz

0 odpowiedniej srednicy. Rozparcie (kielichowanie) rury rozpierakiem wykona¢ w trzech

fazach.

| — rozparcia niepetne,

obrot rozpieraka o 30°;

Il — rozparcia niepeine,

obrot rozpieraka o 15°;

Il — rozparcie rury petne.

W temperaturach ponizej 5 °C zaleca si¢ miejscowe ogrzanie rozpieranej koncowki cieptym

(do 90°C) powietrzem lub wodg. Pierscien zaciskowy nie moze znajdowac si¢ w strefie kielichowania rury.
4. Bezposrednio (1) po kielichowaniu wsuna¢ ztgczke w rure do ostatniego zgrubienia

na krééeu ksztattki (nie dosuwaé rury do kotnierza ksztattki!). Nie stosowaé srodkow poslizgowy.



Do mocowania instalacji PE-Xc/Al/PE-HD nalezy uzywa¢ jedynie uchwytow przewidzianych do instalacji z
tworzyw sztucznych .

Maksymalne odlegtos$ci pomigdzy punktami mocowania przewodow poziomych rur wielowarstwowych PE-
Xc/Al/PE-HD powinny wynosié:

Ulozenie srednica zewnetrzna rury [mm]

rurociagu 14 16 | 20 | 25 | 32
pionowo 15 1517 19| 21
poziomo 1,2 12 | 1315 | 16

Srednice sposob prowadzenia przewodéw podano w dokumentacji projektowej

5.3. Montaz izolacji.

e Montaz izolacji cieplnej rozpoczyna¢ nalezy po uprzednim przeprowadzeniu wymaganych prob
szczelnosci oraz po potwierdzeniu prawidlowosci wykonania powyzszych robdt protokotem
odbioru.

e Powierzchnia rurociggu powinna by¢ czysta i sucha. Nie dopuszcza si¢ wykonywania izolacji
cieplnych na powierzchniach zanieczyszczonych ziemig, cementem, smarami itp. oraz na
powierzchniach z niecatkowicie wyschnietg lub uszkodzona powloka antykorozyjna.

e Materiaty przeznaczone do wykonania izolacji cieplnej powinny by¢, suche, czyste
1 nie uszkodzone, a sposéb sktadowania na stanowisku pracy powinien wyklucza¢ mozliwos¢ ich
zawilgocenia lub uszkodzenia.

e Grubos¢ izolacji na rury wody zimnej i cieptej zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

5.4. Montaz przyborow i urzadzen.

e Miski ustepowe nalezy mocowac do posadzek w sposodb zapewniajacy tatwy demontaz i wlasciwe
uzytkowanie. Miski ustgpowe powinny by¢ ze wszystkich stron dostgpne.

e Przybory i urzadzenia tgczone z urzadzeniem kanalizacyjnym nalezy wyposazy¢
w indywidualne zamkniecia wodne /syfony/. Wysoko$¢ zamkniecia wodnego powinna gwarantowac
niemozliwo$¢ wysysania wody z syfonu podczas splywu wody z innych przyboréw oraz przenikania
zapachdéw z instalacji do pomieszczen. Wysokos¢ zamkni¢¢ wodnych dla przyboréw sanitarnych
powinna wynosi¢ co najmniej:
przy miskach ustgpowych, zlewozmywakach i umywalkach — 75mm.

e Umywalki nalezy umieszcza¢ na wysokosci 0,70+0,80m.

e  Miski ustgpowe i pisuary powinny by¢ wyposazone w urzadzenia sptukujace.

5.5. Montaz armatury i drzwiczek do zaworéw.
Zawory odcinajace i drzwiczki do zawordow nalezy umieszcza¢ w miejscach widocznych oraz tatwo
dostepnych dla obstugi i kontroli.

5.6. Demontaz instalacji wod-kan jako robota towarzyszaca.

e w trakcie realizacji robét instalacyjnych nalezy przewidzie¢ demontaz lub zaslepienie zewnetrznej
instalacji kanalizacji sanitarnej, deszczowej, wodociggowe;j;

e demontaz istniejacej instalacji wewnetrznej wody i kanalizacji sanitarne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne
Wykonawca powinien zadba¢, aby jako$¢ materiatlow, urzadzen i montazu byta zgodna
z Dokumentacjg Projektows, niniejsza Specyfikacja Techniczng i wymaganiami Inspektora Nadzoru.
Przed przystgpieniem do prob odbiorowych i odbioru robot zanikajacych Wykonawca powinien, z co
najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomic¢ Inspektora Nadzoru
o rodzaju i terminie zglaszanych obioréw. Zgloszenie odbiorow wykonawca powinien potwierdzi¢ wpisem
do Dziennika Budowy
Po pozytywnym zakonczeniu prob i odbiorow robot Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia
protokotéw odbioru roboét potwierdzonych przez Inspektora Nadzoru oraz dokonania wpisu do Dziennika
Budowy o wyniku odbioru robét.



Kontrola jako$ci robét polega na sprawdzeniu:
- uzycia wlasciwych materiatow i urzadzen,
- prawidlowosci wykonanych polaczen, podpor, wydtuzek, armatury, prowadzenia instalacji,
- jakosci zastosowanych materiatow uszczelniajacych,
- wielkosci spadkow przewodow,
- odleglosci przewoddéw wzgledem siebie i przegrod budowlanych,
- prawidlowosci wykonania odpowietrzen, przejs¢ przez przegrody budowlane,
- jakosci wykonania izolacji cieplne;j,
- zgodno$ci wykonania z dokumentacja techniczng,
- badania szczelnosci przewodow.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przekazaé Inspektorowi Nadzoru wszystkie
swiadectwa jakosci iatesty stosowanych materialdow. Materialy bez tych dokumentéw nie moga by¢
whudowane.

6.3. Badania po wykonaniu robét instalacyjnych
6.3.1. Badania instalacji wodociggowej
e Badanie szczelnosci:

e Dbadanie szczelnos$ci urzadzen nalezy wykonywaé¢ w temperaturze powietrza wewnetrznego
powyzej 0°C,

e badania szczelno$ci powinny by¢ wykonywane przed zakryciem bruzd
1 kanatoéw, przed robotami malarskimi i wykonaniem izolacji cieplne;j.

W przypadku konieczno$ci moze by¢ wykonana proba czgsciowa, jezeli badanie szczelnosci
w czasie proby koncowej bytoby niemozliwe lub utrudnione,

e badang instalacje nalezy po zakorkowaniu napeti¢ woda wodociagowa lub
z innego zrédta, doktadnie odpowietrzajac urzadzenie. Po napetnieniu nalezy przeprowadzic¢
kontrole calego urzadzenia, zwracajac uwage czy polaczenia przewodow i armatury sa
szczelne,

e po pozytywnym wyniku proby szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ probe podwyzszonego
ci$nienia.

e Prboba podwyzszonego cisnienia:

e probe podwyzszonego cisnienia nalezy wykona¢ za pomoca pompki recznej lub agregatu
pompowego przystosowanego do wykonywania prob cisnieniowych,

e instalacja wodociggowa przy ci$nieniu rownym 1,5 krotnej warto$ci ci$nienia roboczego,
lecz nie mniejszym niz 0,9MPa nie powinna wykazywaé przeciekoéw na przewodach,
armaturze przelotowo-regulacyjnej i potaczeniach,

e instalacje uwaza si¢ za szczelna, jezeli manometr w ciaggu 20 min. nie wskaze spadku
ci$nienia,

e Dbadanie szczelnosci cieplej wody i cyrkulacji nalezy wykona¢ dwukrotnie: raz napehiajac
instalacje wodg zimng, drugi raz wodg o temperaturze 55°C. Podczas drugiej proby nalezy
sprawdzi¢ zachowanie si¢ wydtuzek, punktow statych i przesuwnych,

e probe szczelnosci przeprowadzamy na cisnienie wodociggowe.

6.3.2. Badania instalacji kanalizacji sanitarnej i odprowadzenia kondensatu
e Badanie szczelnosci:
e podejscia i przewody spustowe /piony/ kanalizacji $ciekéw bytowo-gospodarczych i
instalacji kondensatu nalezy sprawdzi¢ w czasie swobodnego przeplywu przez nie wody,
e kanalizacyjne przewody odplywowe /poziomy/ odprowadzajace $cieki bytowo-
gospodarczych sprawdza si¢ na szczelno$¢ po napetieniu woda powyzej kolana gczacego
pion z poziomem poprzez ogledziny.

6.3.3. Badania instalacji kanalizacji zewne¢trznej.
Kontrola zwigzana z wykonaniem kanalizacji powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot,
zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1610:2015-10. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznaé za
dodatnie jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan



nie zostato spelnione, nalezy dang faze robo6t uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu
poprawek przeprowadzi¢ badania powtornie. Kontrola jakosci robot powinna obejmowaé nastepujace
badania zgodnosci z Dokumentacja Projektowa: wykopow otwartych, podloza naturalnego, zasypu
przewodu, podtoza wzmocnionego, materiatdw, ulozenia przewodoéw na podtozu, szczelnosci przewodu i
studzienek na infiltracje i eksfiltracje.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiaru robot:

m? (metr kwadratowy) — wykonanych i odebranych izolacji termicznych,

kpl. (komplet) — komplet wykonanych i odebranych prob szczelno$ci i wykonanie uruchomienia instalacji,
szt. (sztuk) — zaworéw odcinajacych, zwrotnych, armatury czerpalnej, drzwiczek do zaworow, syfonow,
przybordéw sanitarnych, robot demontazowych /np. demontaz zawordw/,

otwor — wykonanie przebi¢ dla przewodow instalacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogolne
Odbior robot zgodnie z Warunkami Ogolnymi Odbioru Robdt oparty jest na procentowym wykonaniu danej
instalacji w biezacym okresie rozliczeniowym /zgodnie z umowa zawarta pomiedzy Inwestorem, a
wykonawca/. Przerdb procentowy ustalany jest w konsultacji
z Inspektorem Nadzoru i potwierdzany odpowiednim protokotem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonanych robdt obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- zakup 1 dostawe materiatow,

- zakres zaawansowania robot instalacyjno-montazowych /zgodnie z umowsg zawartg pomiedzy Inwestorem,
a wykonawca,

- wykonanie prob szczelnosci z pkt. 6 niniejszej Specyfikacji Techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-EN 1610:2015-10 —,, Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych”
PN-B-10736;1999 -,,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych
1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
PN-EN ISO 9251:1998 — lzolacja cieplna -- Warunki wymiany ciepta i wtasciwosci materiatow —
Stownik”
PN-EN I1SO 4126-1:2013-12— ,, Urzadzenia zabezpieczajace przed nadmiernym cisnieniem - Cze$¢ 1:
Zawory bezpieczenstwa”
PN-B-02865 :1997 — ,,Ochrona przeciwpozarowa budynkoéw -- Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne --
Instalacja wodociggowa przeciwpozarowa”
Urzadzenia ci$nieniowe. Wymagania og6élne. DT-UC-90/WO Wydaw. W-wa 1991.

10.2. Wykaz uregulowan prawnych

Dla celow informacyjnych, przedstawiono ponizej liste uregulowan prawnych (tj. ustaw,
aktow itp.), norm i standardow przytoczonych w Specyfikacjach Technicznych,
obowigzujacych aktualnie w Polsce :

Praktyczny przewodnik procedur kontraktowych w ramach programéw Phare, Ispa & Sapard 2001

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo Budowlane (Dz. U. Nr 89 poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).
Ustawa o ochronie srodowiska z 27.04.2001r. (Dz.U Nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U Nr 75 poz. 690

z p6zniejszymi zmianami).
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe, Arkady, W-wa 1988.



- Warunki technicznei wykonania i odbioru sieci wodociggowych, wydane przez COBRTI INSTAL , w
09.2001.r. — zeszyt 3

- Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wodociagowych, wydane przez COBRTI INSTAL ,
w 07.2003.r. — zeszyt 7

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych, wydane przez COBRTI
INSTAL , w 08.2003.r. — zeszyt 9

- Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji kanalizacyjnych wydane przez COBRTI INSTAL ,
w 06.2006.r. — zeszyt 12

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogélnych

przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129/97 poz. 844, Nr 91/02 poz. 811 z pdzniejszymi
zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa

1 higieny pracy podczas prowadzenia prac budowlanych (Dz. U. Nr 47/03 poz. 401)
UWAGA:

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy, nie zwalnia wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogow okre§lonych prawem polskim. Przywotanie przepisu, ktory zostat
znowelizowany obliguje wykonawce od stosowania jego aktualnej tresci.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU

INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE
KODY CPV;
45317300-5; 45316110-9; 45315100-9; 45311200-2; 45311100-1; 45315600-4; 45313100-5

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych wewnetrznych w budynkach Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie przy ul. Sw.
Wawrzynca 15 za wzgledu na zalanie obiektu prze opady deszczu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wymiang elementow instalacji elektrycznych, ktore ulegly zniszczeniu w wyniku zalania.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem tych prac dla:

- montaz kabli i przewodow oraz rur, listew i kanaléw instalacyjnych,

- montaz instalacji polaczen wyrownawczych

- okreslenie klasy LPS i montaz instalacji LPS

- montaz opraw,

- montaz instalacji technologicznych obiektu

- montaz instalacji wspotpracujacych z instalacjami stabopragdowymi realizowanymi w

budynku
- montaz osprzetu elektrycznego,
- dostawa, montaz i uruchomienie pozostatych urzadzen.



Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Do wykonania robot objetych projektem wykonawczym moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.

2. MATERIALY

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacj¢ Inzyniera Budowlanego

2.1. Instalacje

Do budowy instalacji elektrycznej stosuje si¢ nastepujace materiaty podstawowe:

Kable i przewody elektroenergetyczne o odpowiedniej klasie reakcji na ogien ,,CPR_clasy” zgodnie z

wymaganiami dyrektywy CPR wg ponizszych tabel:

W obrebie drog ewakuacyjnych dla ZL | — Hala D

Lp | Kabel uzywane przed 2017 rokiem | Kabel wymagane wg CPR
Instalacje odbiorcze 230V AC
1 Przewody w wersji bezhalogenowej NHXMH-J 300/500V
systemow bezpieczenstwa zasil. z
rozdz. RBS
2 YLgYzo 300/500V FLAMEBLOCKER N2XH-J,0 0,6/1kV
FLAMEBLOCKER NHXMH-J,0 300/500kV
3 YDYzo 300/500V FLAME-X950 (N)HXCH FE 180/E90 0,6/1kV
FLAME-X950 HDGs 300/500v
Instalacje odbiorcze 400V AC oraz wiz-ty
4 YLgYzo 450/700V FLAMEBLOCKER N2XH-J,0 0,6/1kV
5 YDYzo 450/700V FLAME-X950 (N)HXCH FE 180/E90 0,6/1kV
W poza drogami ewakuacyjnymi dla ZL | — Hala D
Lp | Kabel uzywane przed 2017 rokiem | Kabel wymagane wg CPR
Instalacje odbiorcze 230V AC
1 Przewody w wersji bezhalogenowej NHXMH-J 300/500V
systemow bezpieczenstwa zasil. z
rozdz. RBS
2 YLgYzo 300/500V ze wzgledu na brak klasy D¢a-S2, d1, a3
zastosowa¢ NHXMH-J 300/500V
3 YDYzo 300/500V ze wzgledu na brak klasy Dca-S2, d1, a3
zastosowa¢ NHXMH-J 300/500V
Instalacje odbiorcze 400V AC oraz wiz-ty
4 YLgYzo 450/700V ze wzgledu na brak klasy Dca-s2, d1, a3
zastosowaé N2XH-J 0,6/1kV
5 YDYzo 450/700V ze wzgledu na brak klasy D¢a-S2, d1, a3
zastosowaé¢ N2XH-J 0,6/1kV
6 YKY 3,6/6kV YnKY-zo 06/1kV
W obrebie drog ewakuacyjnych dla ZL 111 —hala E; L; H
Lp | Kabel uzywane przed 2017 rokiem | Kabel wymagane wg CPR
Instalacje odbiorcze 230V AC
1 Przewody w wersji bezhalogenowej NHXMH-J 300/500V
systemow bezpieczenstwa zasil. z
rozdz. RBS
2 YLgYzo 300/500V NHXMH-J 300/500V
3 YDYzo 300/500V NHXMH-J 300/500V
Instalacje odbiorcze 400V AC oraz wlz-ty
4 YLgYzo 450/700V N2XH-J 0,6/1kV
5 YDYzo 450/700V N2XH-J 0,6/1kV




W obrebie poza obrebem drog ewakuacyjnych dla ZL Ill1-halaE; L; H

Lp | Kabel uzywane przed 2017 rokiem | Kabel wymagane wg CPR
Instalacje odbiorcze 230V AC
1 Przewody w wersji bezhalogenowej NHXMH-J 300/500V
systemow bezpieczenstwa zasil. z
rozdz. RBS
2 YLgYzo 300/500V ze wzgledu na brak klasy Dca-S2, d1, a3
zastosowa¢ NHXMH-J 300/500V
3 YDYzo 300/500V ze wzgledu na brak klasy Dca-S2, d1, a3

zastosowa¢ NHXMH-J 300/500V

Instalacje odbiorcze 400V AC oraz wiz-ty

4 YLgYzo 450/700V ze wzgledu na brak klasy Dca-s2, d1, a3
zastosowaé N2XH-J 0,6/1kV

5 YDYzo 450/700V ze wzgledu na brak klasy Dca-S2, d1, a3
zastosowa¢ N2XH-J 0,6/1kV

6 YKY 3,6/6kV YnKY-zo 06/1kV

oraz pozostale elementy:
- rury instalacyjne i korytka kablowe
- osprzet elektryczny — taczniki, przyciski, gniazda
- osprzet elektryczny do prefabrykacji tablic i rozdzielni
- oprawy elektryczne
- 1 inne elementy zwigzane z montazem instalacji odbiorczych elektroenergetycznych

2.2. Aparatura
Dopuszcza si¢ zastosowanie aparatury roznych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich parametrow
technicznych i jakosciowych.

2.3. Zrédla uzyskania materialow
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zamawiania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa
badan. Inspektor maze dopusci¢ tylko te materiaty, ktore posiadajg;
- certyfikat na znak bezpieczenstwa okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych.
- deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskag Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg certyfikacja
okreslona, ktore spetniajg wymogi ST.
- a takze Deklaracji Wtasnosci Uzytkowych — DWU (ang. DoP) wynikajacych z dyrektywy
CPR

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy te zostang przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci do robdt i byty
dostepne do kontroli Inzyniera.

3. SPRZET
Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplywu, na
jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach



sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Wykonawca dostarczy dla Inzyniera
kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie, na jako$s¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba §rodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwac na
biezaco, na wlasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, projektem organizacji robot oraz
za jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnosc.
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw 1 robot,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazng kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

5.1. Wymagania ogélne i szczegolowe dotyczace projektowanych instalacji
elektrycznych wnetrzowych

5.1.1. Wstep
Bez wzgledu na rodzaj instalacji 1 sposoéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty
podstawowe:
- trasowanie
- wykonanie wykopow
- montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow
- przejscia przez $ciany i stropy
- montaz sprzetu i osprzetu
- Taczenie przewodow
- podejscia do odbiornikow
- przytaczanie odbiornikow
- ochrona przed porazeniem
- ochrona antykorozyjna

5.1.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby
przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Trasy instalacji powinny uwzglednia eliminowanie niepozadanych zblizen z instalacjami stabopragdowymi i
multimedialnymi wywotujacymi bledy i nieprawidlowosci w dziabani instalacji.



Powinny by¢ prowadzone po dawnych trasach, w miar¢ bez jakichkolwiek zmianach.

5.1.3. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéow

1.Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowa¢ oraz sam rodzaj instalacji.

2.Przy uktadaniu przewodow na uchwytach:

- odlegto$ci migdzy uchwytami dla przew. kabelkowych nie powinny by¢ wieksze niz 0,5 m.

- rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odleglosci migdzy nimi ze wzgleddéw estetycznych byty
jednakowe, uchwyty migdzy innymi znajdowaty si¢ w poblizu sprzetu i osprzetu, do ktorego dany przewod
jest wprowadzany oraz aby zwisy przewodow migdzy uchwytami nie byly widoczne

3.Przy ukladaniu przewodow na specjalnie utworzonych podtozach:

- na przygotowane;j trasie nalezy podloza specjalne (korytka, wsporniki i.t.p.) mocowaé zgodnie z projektem
i odpowiednimi instrukcjami,

- po sprawdzeniu jako$ci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem i instrukcjami montazu na podtozach
tych nalezy uktada¢ przewody kabelkowe ,,luzem” lub mocowac¢ ( w zaleznos$ci od wymagan okreslonych w
projekcie, rodzaju przewodow kabelkowych oraz kierunku trasy poziomego, pionowego)

5.1.4. Przej$cia przez Sciany i stropy

1.Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany stropy i.t.p. muszg by¢ chronione
przed uszkodzeniami.

2.Przej$cia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

3.0bwody instalacji elektrycznych przechodzacych przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna
stosowac rury stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka i.t.p.

4. Wprzypadku stosowania specjalnie utworzonych podtozy (korytka, drabinki) przejscia te musza by¢
dostosowane do wymiaréow podtozy. Zaleca si¢, aby w takich przypadkach otwory do przej$¢ byty
wykonywane przy robotach budowlanych. Do podtozy tych mozna mocowac sprzet i osprzet, zawsze jednak
zgodnie z pkt. 5.2.5.

5.Z¢ wzgledoéw pozarowych przy wszystkich przejsciach przewodow elektrycznych stosowac si¢ do zalecen
opisu technicznego opracowania wykonawczego

5.1.5. Montaz sprzetu i osprzetu

1.Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podloza w sposob trwaly zapewniajacy mocne i
bezpieczne jego osadzenie.

2.Do mocowania sprzgtu i osprzetu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podloza za pomoca
kotkéw i srub rozporowych.

5.1.6. Laczenie przewodow

1.W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy wykonywac w sprzecie 1 osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potgczen skrecanych.

2.W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, sposob
przytaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem.

3.Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe napr¢zenia.

4.Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest
przystosowany.

5.W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przytaczane za pomoca oczek, pomigdzy
oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone
przed korozjg w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu.

6.Dtugos¢ odizolowanej zyty powinna zapewniaé prawidtowe przytaczenie.

7.Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

5.1.7. Podejscia do odbiornikow
1.Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykona¢é w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.



2.Podejscia od przewodow utozonych w podtodze nalezy wykonywac¢ w rurach stalowych, zamocowanych
pod powierzchnig podlogi. Rury musza spelia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢
wyprowadzone ponad podloge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika.

3.Podejscia zwieszakowe stosowaé dla odbiornikéw zasilanych od gory. Podejscia zwieszakowe nalezy
wykonac jako sztywne lub elastyczne, w zalezno$ci od warunkow technologicznych.

4.Do odbiornikow zamocowanych na $cianach podejscia nalezy wykona¢ przewodami utozonymi na tych
$cianach.

5.1.8. Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbiornikow.

1.Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.

a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowac zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji montazowej
wytworcy.

b) oprocz wymagan z pkt. a nalezy przestrzegac nastepujacych warunkow:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy ja uprzednio umocowa¢ zgodnie z
projektem,

- odbiornik lub aparat nalezy mocowac¢ srubami lub wkretami do kotkow rozporowych

- Sruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach maszyny lub aparatu stuzacych do mocowania,

- odchylenie odbiornika Ilub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekracza¢ 5° jezeli instrukcja
wytworcy nie podaje inaczej,

- 0$ napedu recznego aparatu powinna znajdowac si¢ na wysokosci umozliwiajacej wygodne i bezpieczne
przestawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca si¢ aby krancowe polozenia napgdu znajdowaly si¢ na
wysokosci od 0,5 do 1,5 m,

- jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na podtozu warstwa
wykonczeniowa nie zostata potozona, nalezy w otwory stuzace do umieszczania kotew wilozy¢ kotki
wystajace o kilka centymetréw ponad przewidywany poziom warstwy wykonczeniowej, a urzadzenia
mocowac po stwardnieniu warstwy wykonczeniowej i wyjeciu kotkow.

2.Wprowadzanie przewodow do odbiornikow i aparatow statych

- zewngtrzne warstwy ochronne przylaczonych przewodow wolno usuwaé tylko z tych czesci przewodu,
ktore po potaczeniu beda niedostepne

- w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest
wyposazony w dlawik, nalezy uszczelni¢ przewod jak dla instalacji w wykonaniu szczelnym

- przewody odbiornikéw stalych nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewdd ochronny powinien mieé
wiekszy nadmiar dlugosci niz przewody robocze

3.Laczniki nalezy mocowa¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 9.1 i 9.2.wg PN - 71/E — 06150 oraz
instrukcja montazowa wytworcy.

4.k aczniki nalezy montowac na wysoko$ci umozliwiajacej:

- bezpieczne sterowanie napedem recznym,

- bezpieczny dostep do aparatu,

- obserwacje¢ oraz obsluge elementow sygnalizujacych stan tacznika, jezeli to jest wymagane

5.Przylaczanie do zaciskow lacznika (przetgcznika, sterownika) nalezy wykona¢ zgodnie ze schematem
polaczen. W tacznikach jednoprzerwowych przewody zasilajace nalezy przylaczy¢ od strony zaciskow
nieruchomych.

6.Laczniki krzywkowe:

- potozenie dzwigni tacznika nalezy wyregulowaé w ten sposob, aby taczyt on obwod elektryczny zgodnie z
programem,

- rolka dzwigni powinna obracac si¢ swobodnie; w razie potrzeby nalezy pokry¢ ja smarem

- przy montazu wylacznika nalezy zatozy¢ uszczelki i dokreci¢ pokrywe obudowy.

5.1.9. Przylaczanie odbiornikow

1.Miejsca polaczen zyt przewoddéw z zaciskami odbiornikoéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.

2.Przyltaczenia sztywne wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz
przewodami kabelkowymi. Wykona¢ je dla odbiornikéw statych, przymocowanych do podloza i nie
ulegajacych zadnym przesunigciom.

3.Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji np.
przez zatozenie tulejek izolacyjnych.



4.W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzane do odbiornikéw musza
by¢ chronione.

5.Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji tylko na dhugosci niezbednej do prawidlowego
potaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.
6.Dhugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytaczenie ich do
dowolnego zacisku.

7.Konce zyt przewodéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy izolowac i
unieruchomic.

8.Na zyly nalezy zatozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego; na oznacznikach umiesci¢ symbole
zyt zgodnie ze schematem. Oznaczniki naktadac¢ na lekki wcisk, aby nie mogly zsuna¢ si¢ lub spas¢ pod
wlasnym ci¢zarem.

5.1.10.0chrona przeciwporazeniowa

1.Przewody sieci ochronnej i uziemiajace przytaczone do statych urzadzen elektrycznych lub nieruchomych
przedmiotow metalowych nalezy uktada¢ sposob staty.

2.Uktadanie i laczenie izolowanych przewodow wielozylowych, w ktérych jedna z zyl spetnia funkcje
przewodu ochronnego, nalezy wykona¢ wg. wymagan podanych w pkt. 1.6. a ponadto

a) polaczenia Srubowe nalezy wykona¢ srubami o §rednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej na korozje
lub odpowiednio przed nig zabezpieczonych,

b)potaczenia §rubowe nalezy wykonac w taki sposob, aby ponad nakretke wystawaly co najmniej dwa zwoje
gwintu $ruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczy¢ podktadka sprezysta przed
samoczynnym rozluznianiem,

¢) powierzchnie stykowe polaczen $Srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokry¢ wazeling
bezkwasowa.

3.Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastepujaco:

a) zacisk ochronny powinien by¢ na state przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn elektr. badz
innych przedmiotow objetych dodatkowa ochrong przeciwporazeniowa,

b) zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz r6zni¢ si¢ barwg kontrastujgca z barwg urzadzenia,
do ktorego jest przymocowany,

¢) zaciski ochronne powinny spelnia¢ wymagania podane w pkt. 2.

4.0znakowania barwne nalezy wykonywa¢ wg "PN - 81/E - 05023 Urzadzenia elektroenergetyczne.
Oznaczenie barwami przewodow gotych oraz izolacji zyt ochronnych i zerowych w przewodach i kablach."
W nastgpujacy sposob:

a)przewdd neutralny oraz przewod uziemiajacy uziemienia roboczego — oznakowac barwa jasnoniebieska
b)przewody ochronne - oznakowaé¢ kombinacjg barwy zielonej i z6ltej. Oznakowanie to realizowaé przez
naniesienie przylegajacych do siebie zielonozottych paskow o szerokosci od 15 do 100 mm kazdy. Izolacja
zyl powinna by¢ zabarwiona tak, aby na koncach przewodu na dlugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co
najmniej 30%, lecz nie wigcej niz 70%powierzchni, a druga pokrywata pozostala cze$¢ powierzchni
przewodu,

c)kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do innych celéw poza wyrdznianiem przewodu
petiacego funkcje przewodu ochronnego,

d)dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemozno$ci zabarwienia
przewodow.

5.Montaz urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j

a)Wszystkie stale urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowac i
przytaczy¢ na state. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowac za pomocg $rub
lub wkretow do tablic rozdzielczych lub ptyt montazowych.

b)Przytaczenia przewoddw ochronnych i roboczych do wiasciwych obwodow aparatow dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski taczeniowe tych aparatow.

c)Przewody ochronne w sieci, w ktorej zastosowano wytaczniki przeciwporazeniowe roéznicowo-pradowe,
nalezy izolowaé jak przewody robocze. Przewodow roboczych nie wolno uziemia¢ za wylgcznikiem ani
taczy¢ z przewodem ochronnym za lub przed wytacznikiem.

d)Gniazda wtyczkowe instalacji na napigcie obnizone ochronne powinny si¢ rozni¢ od gniazd wtyczkowych
na nie obnizone napigcie robocze tak, aby wtyczki przyrzadow ruchomych na napigcie obnizone nie
pasowaly do gniazd na napigcie nie obnizone.



6.Proby montazowe

a)Po wykonaniu instalacji 1 urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢ przeprowadzona proba
montazowa, tj.:

- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami i aparatami
wchodzacymi w jej sklad,

- pomiary rezystancji uziemien, - sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przez samoczynne wytaczenie zasilania
b)Na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy sprawdzic,
czy zostata ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczng i niniejszymi wymaganiami. W szczego6lnosci
nalezy sprawdzic¢ :

- prawidtowos$¢ potaczen i przebiegu tras przewoddéw ochronnych, - rodzaje i wymiary poprzeczne
przewodow ochronnych oraz jako$¢ wykonanych potaczen i przytaczen,

- oznakowanie barwne przewodow ochronnych,

- prawidtowo$¢ umocowan urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej oraz ich potaczen
z instalacja.

5.1.11.Préby montazowe

1.Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z
dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych ) i probnym uruchomieniem (
"bieg luzem" ) poszczegoélnych przewodow, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres prob montazowych
nalezy uzgodni¢ z inwestorem.

2.Wyniki préob montazowych powinny by¢ ujete w szczegoétowych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku robot ( budowy ), stanowig one m.in. podstawe odbioru robot oraz
podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

3.Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje :

a)pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktory nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od strony
zasilania; pomiarow nalezy dokona¢ induktorem 500 V Iub 1000 V; rezystancja izolacji mierzona miedzy
badang faza, a pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym lub uziemiajagcym nie moze by¢
mniejsza od:

- 0,25 MQ dla instalacji 230 V,

- 0,50 MQ dla instalacji 400 V,

b)pomiar rezystancji izolacji odbiornikow; rezystancja izolacji silnikow, grzejnikéw itp. Mierzona
induktorem 500 V nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ,

c¢)sprawdzenie ciaglosci przewodow ochronnych w tym gtownych i dodatkowych polgczen wyrownawczych
d)sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wytaczenie zasilania

e) sprawdzenie dzialania urzadzen ochronnych réznicowopradowych

f) badanie urzadzenia piorunochronnego

g) pomiar nat¢zenia oswietlenia

4.Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

5.Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych probami montazowymi nalezy
zataczy¢ instalacje pod napigcie i sprawdzi¢, czy :

- punkty $wietlne sa zatagczane zgodnie z zalozonym programem,

- w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sa dokladnie dotaczone do wtasciwych zaciskow,

- silniki obracajg si¢ we wlasciwym kierunku.

5.1.12. Koordynacja robét elektrycznych z innymi robotami

1.Koordynacja robot budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skonczywszy na rozruchu i
przekazaniu do eksploatacji. Koordynacjg nalezy objac¢ rowniez projekty organizacji budowy i robot, ogolne
harmonogramy budowy oraz fazg realizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywanie robot koordynowac
na biezgco z kierownikiem budowy — przedstawicielem generalnego wykonawcy i kierownikami roboét
poszczegblnych rodzajow.

2.0g6lny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegdlnych rodzajow robot lub ich etapdw i1 powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewnial prawidtowy
przebieg zasadniczych robot ogdlnobudowlanych, a rownoczesnie umozliwiat technicznie i ekonomicznie
prawidlowe wykonawstwo robot specjalistycznych ( w tym i elektrycznych ). Ogdlny harmonogram budowy
powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegotowych harmonogramédw robot elektrycznych.



5.1.13. Inne uwagi montazowe
We wszystkich kwestiach nie ujetych w niniejszej specyfikacji, niejasno$ci powinna wyjasnia¢
dokumentacja projektowa. Wszystkie nadal niejasne kwestie nalezy rozstrzyga¢ w oparciu o obowigzujace
przepisy wykonawcze i odpowiednie Normy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona,
jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole i jako§¢ materiatdéw i zapewnia odpowiedni system
kontroli wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
przeprowadzenia badan .

6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej.

6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera
Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek 1 badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostki obmiaréw robot;
Im dla uktadania przewodow i kabli, rur, listew i koryt instalacyjnych
1kpl. dla wykonanych i odebranych rozdzielnic
1szt.  dla osprzetu elektroinstalacyjnego (taczniki, gniazda)
1szt.  dla montazu opraw

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot zgodnie z Warunkami Ogo6lnymi Odbioru Robot opartymi jest na procentowym wykonaniu
danej instalacji w biezacym okresie rozliczeniowym. Przerob procentowy ustalany jest w konsultacji z
Inspektorem Nadzoru i potwierdzany odpowiednim protokotem.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
o PN-EN 12464-1:2004 Oswietlenie wnetrz $wiattem elektrycznym
e PN-EN 1838 2005 Zastosowania o$wietlenia, o§wietlenie awaryjne
o PN-IEC 60364 -4-41 Instalacje  elektryczne ~ w  obiektach ~ budowlanych.  Ochrona
przeciwporazeniowa

o PN-IEC 60364 -4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed pradem
przetezeniowym



PN-1EC 60364 -4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Odtaczanie i taczenie
e PN-IEC 60364 -4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepieciami
o PN-IEC 60364 -5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego
o PN- IEC 60364 -5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura tagczeniowa i sterownicza
o PN-IEC 60364 -5-537 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i taczenia
o PN- IEC 60364 -5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne
e PN-IEC 60364 -6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie odbiorcze

o PN- IEC 60364 -7-701 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub/i basen
natryskowy.

o PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa - Cz¢$¢ 1: Zasady og6lne
o PN-EN 62305-2:2011 Ochrona odgromowa — Cze¢$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem
PN-EN 62305-3:2011 Ochrona odgromowa — Czes¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagrozenie
zycia
PN-EN 62305-4:2011 Ochrona odgromowa — Cz¢$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w
obiektach
Oraz inne wyszczegdlnione w opracowaniu wykonawczym

9.2. Inne dokumenty
9.2.1. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano — Montazowych, Instalacje Elektryczne
wydanie aktualne.
9.2.2. Rozporzadzenie Ministra Spraw wewnetrznych i Administracji z dnia 07-06-2010 w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (DZ. U. Nr 109, poz. 719 z dnia
22.06.2010r)
9.2.3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marzec 2009 — zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie 9.2.3. 9.2.3. 9.2.4.
Rozporzadzeniu z dnia 10 grudnia 2010 roku (Dz. U. nr 239 z 2010 r., poz. 1597) okreslit nowy wykaz norm
powotanych w "Warunkach Technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST-05-T
Instalacje teletechniczne

KODY CPV
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
45312200-9 Instalowanie przeciw witamaniowych systemow alarmowych
42961100-1 System kontroli dostepu
32234000-2 Kamery telewizyjne o obwodzie zamknigtym



45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemoéw alarmowych

1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej
Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania i odbioru nizej wymienionych robot w zakresie wykonania

instalacji teletechnicznych, tj.:

»  Systemu SSP,

»  Systemu Sygnalizacji Whamania i Napadu (SSWiN),

»  Systemu Instalacji okablowania strukturalnego (LAN),
Specyfikacja zgodna z wytycznymi Inwestora.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace

i majace na celu wykonanie instalacji w budynku, polegajace na dokonaniu wymiany urzadzen po zalaniu.

Zakres robdt obejmuje:
e Prace demontazowe,
o Budowg tras kablowych (w razie potrzeby),
e Budowg infrastruktury teleinformatycznej — sieci okablowania strukturalnego (LAN): czesé
miedziana oraz $wiattlowodowa,
o Wykonanie SSWiN, SSP
e ukladanie kabli,
o terminowanie kabli w osprzecie przytaczeniowym,
e pomiary,

e Prace wykonczeniowe.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materiatdw pomocniczych zastosowanych
do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do

wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie



dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametrow technicznych urzadzen lub podwyzszenia

wczesniej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okre$lenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sag zgodne lub réwnowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r., a w przypadku ich
braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie,
przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
przepisow, norm 1 instrukcji. Nie wyszczeg6lnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow prawnych nie

zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robodt
Prowadzenie rob6t wymaga stosowania si¢ do warunkow i wymagan podanych w przepisach
(normach) obowigzujacych w zakresie w/w obickcie oraz uzgodnien wykonania robot z jednostkami

nadzorujacymi dane obiekty.

1.7. Odbior placu budowy
Przed rozpoczeciem roboét instalacji okablowania strukturalnego wykonawca powinien zapoznac si¢

z budynkiem, gdzie bedg prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robét instalacyjnych

Koordynacja robét budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ dokonana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegdtowy
harmonogram robot instalacyjnych oraz pomocnicze roboty ogdélnobudowlane zwigzane z robotami

instalacyjnymi.

2. MATERIALY
Parametry techniczne materialdow i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowiazujacych norm panstwowych (PN) oraz przepisom

dotyczacym instalacji branzowych.

2.1. Materialy podstawowe

Wykaz materialow podstawowych znajduje si¢ w czes$ci opisowej dokumentacji projektowe;.

2.2. Odbior materialow na budowie

e Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci, kompletnosci i

zgodnosci z danymi wytworcy. Kazda dostawe towaru na budowe nalezy potwierdzi¢ pisemnie.



e W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci, wad lub nasuwajgcych si¢ watpliwosci mogacych mie¢
wplyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowac si¢ z dostawcg 1 wyjasni¢ zaistniate
watpliwo$ci, a materiaty przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okre$lonym przez dozoér

techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

2.3. Skladowanie materialéw na budowie

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikow atmosferycznych
lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych whasciwosci materialow
oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowaé si¢ do zalecen

producenta w w/w zakresie.

3. SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych wykonania
WWw. SystemoOw 1 instalacji powinny odpowiada¢ ogoélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jako$ci oraz
wytrzymalosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprze¢t zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie
z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzg¢t zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane

na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania nalezy przestrzega¢ zalecen
wytworcow. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementdéw projektowanych systemow bezposrednio przed

montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora projekt organizacji i harmonogram
robot. Projekt powinien uwzglednia¢ warunki, w jakich wykonywane beda roboty.

Dla realizacji roboét instalacyjnych branzy teletechnicznej nalezy ustanowi¢ kierownika robot o
odpowiednich kwalifikacjach. Moze nim by¢ specjalista branzy elektrycznej obznajomiony z zagadnieniami

teletechniki — systemy bezpieczenstwa. Kierownik robot powinien wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie



wymagany) potwierdzi¢ objecie swej funkcji. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien zapoznaé si¢

Z obiektem oraz protokolarnie przeja¢ front robot.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania projektowanych instalacji

Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

» Stosowac sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materiaty i urzadzenia posiadajace aktualne
swiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

*  Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

* Kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta (z reguty od -5stC
do +50stC).

» Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany w
odpowiedniej normie.

» Zachowac odstgpy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

* Przej$cia przez Sciany i stropy wykonywaé z uzyciem rur (po wciagnieciu kabli, zwlaszcza na
granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu certyfikowanych mas ppoz.).

» Inne okreslone ponize;j.

5.3. Roboty wstepne: przystosowanie obiektu
Montaz "rurowania" tj.:

* Rur PCV na uchwytach nad sufitami podwieszanymi w korytarzach dla uktadanych poza gtownymi
ciaggami kablowymi (tj. poza korytkami metalowymi).

* Rur RL jako przepustow poziomych w gléwnych ciggach kablowych (w tym w liniach koryt
kablowych) tj. w przejsSciach przez Sciany oraz jako przepustow w stropach.

*  Woeciagniecie drutu stalowego (,,pilot”) do rurek w celu utatwienia wprowadzania przewodow.

» Ciagi instalacji teletechnicznych nalezy umieszczaé ponizej instalacji elektroenergetycznych.

» Zblizenia i skrzyzowania instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami powinny spetnia¢ warunki
okreslone w BN-84/8984-10.

» Po weciagnigciu kabli wszelkie przepusty rurowe, a zwlaszcza przepusty przez stropy i §ciany na
granicach stref pozarowych, powinny by¢ uszczelnione przy uzyciu certyfikowanych materiatdéw np.
mas ogniochronnych peczniejagcych pod wptywem temperatury, przegrod ogniochronnych (w pionie
dla umozliwienia rozbudowy wiazek kabli), zapraw ogniochronnych, oston ogniochronnych,
bloczkéw ogniochronnych, poduszek ogniochronnych (przeznaczonych do wtérnej zabudowy, np.

po rozbudowie wiazki kabli) itp.

5.4. Roboty podstawowe: montaz instalacji i urzadzen
Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:
* Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowac odcinki rurek lub inne

przektadki izolacyjne.



* Nalezy koordynowaé przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji i zachowaé
nast¢pujace minimalne odstepy:
- 20 cm od przewoddw energetycznych przy braku przegrody,
- 5 cm od przewodow energetycznych zastosowaniu przegrody stalowej (np. korytka),
- 30 cm od opraw o$wietleniowych typu ,,§wietlowka”,
- 100 cm od transformatorow i silnikow.
* Nie wykonywa¢ zadnych potaczen przewodow poza tymi, ktore wskazuje projekt.

* Nie wolno wykonywa¢ nadmiarowych potaczen przewodow.

UWAGA:
Wskazane na planach instalacji lokalizacje urzadzen koncowych moga ulec zmianie na skutek:

» Woprowadzenia zmian architektonicznych,

Roboty powinny by¢ wykonane przez firmg specjalistyczng, ktorej pracownicy przeszkoleni zostali
przez producenta systemow bezpieczenstwa. Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ czynnosci

sprawdzajgce 1 pomiary, o ktorych mowa ponizej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z DP, ST, PZJ, harmonogramem robot
oraz poleceniami Inwestora. Nast¢pstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez
Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt. Polecenia Inspektora / Inwestora beda
wykonywane nie podzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozba zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora.
Jako$¢ materialow okresla si¢ na podstawie dokumentow zataczonych do dostawy specyfikacji oraz na
podstawie ogledzin zewnetrznych.

Jako$¢ robot okre§la sie na podstawie kontroli poszczegoélnych rodzajow robot w oparciu o
wymagania okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy
objac roboty zanikajace i ulegajace zakryciu oraz badania wykonanych instalacji.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje si¢ komisyjnie. Ich wynik zapisuje si¢ w odpowiednich
protokotach oraz w dzienniku budowy (jesli bedzie wymagany). Do protokotow zalacza si¢ dokumenty w
postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodno$ci, wynikow badan i pomiaréw itp. Do czasu odbioru
koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokot, do

ktorego nalezy dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.



6.2. Program zapewnienia jakoSci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora program
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwos$ci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST. Program
zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

o (Cze$¢ ogdlng opisujacy:

e Organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

e Organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, BHP,

e Wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

o  Wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

e System (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot,

o  Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli,

e Sposob i forme gromadzenia wynikow badan, zapis pomiarow, a takze wycigganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowang forme¢ przekazywania tych
informacji Inspektorowi;

o (Cze$¢ szczegdtowa 0godlng opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

o  Wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi,

e Rodzaje i ilos¢ srodkdéw transportu,

e Sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e Sposob i procedurg pomiardéw i badan.

6.3. Zasady kontroli jakosci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenie
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robdt z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej, normach i DTR. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow i robot ponosi Wykonawca.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i
badania materiatdw oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj

koszt.

6.4. Kwalifikacje pracownikow Wykonawcy
Do pracy mozna dopusci¢ wylacznie pracownikow posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie
stwierdzajace brak przeciwwskazan do pracy na okreslonym stanowisku. Prace przy urzadzeniach

elektroenergetycznych moga by¢ wykonywane jedynie przez pracownikow posiadajacych aktualne



uprawnienia wymagane ustawg ,Prawo energetyczne” oraz zaznajomieni z instrukcja w sprawie
postgpowania przy ratowaniu o0sob porazonych pradem elektrycznym. Kwalifikacje i uprawnienia
pracownikoéw Wykonawcy podlegaja kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Montaz i uruchomienie systemow teletechnicznych nalezy powierzy¢ firmom specjalistycznym o
duzym do$wiadczeniu w danych dziedzinach. Osoby wykonujace oraz koordynujace budowe systemow
bezpieczenstwa powinny by¢ wpisani na kliste kwalifikowanych pracownikow (dawna licencja pracownika
zabezpieczenia technicznego). Wykonawca powinien posiada¢ wydang koncesj¢ MSWiA na prowadzenie

tego typu dziatalnosci.

6.5. Dokumenty budowy
Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ z prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku powinny by¢ dokonywane na biezaco i dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku
Budowy winien by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra dokonala zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy musza by¢ czytelne, dokonywane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumenty nalezy oznacza¢ kolejnym numerem zatacznika i opatrzy¢ data i podpisem

Wykonawcy i Inspektora.

Ksi¢ga Obmiarow
Ksigga obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozlicznie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych

w kosztorysie 1 wpisuje do Ksiggi Obmiarow.

Pozostale dokumenty budowy

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatlow, recepty
robocze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ.
Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora.

e Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

e Protokoly przekazania terenu budowy,

e Umowy cywilno-prawne,

e Protokotly odbioru robot,

e Protokoly z narad i ustalen,

¢ Korespondencja na budowie.



Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy winno spowodowaé jego na-
tychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze

dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

6.6. Sprawdzenie instalacji

Po zakonczeniu robot, a przed oddaniem instalacji do eksploatacji przeprowadzone bedzie
sprawdzenie odbiorcze zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000.

Wilaczenie zasilania urzadzen systemow teletechnicznych musi by¢ dokonane (po zakonczeniu prac
zwigzanych z ich montazem i wstgpnym sprawdzeniem — wg procedur okreslonych ponizej) przy udziale
Wykonawcy oraz Inspektora nadzoru. Po wlaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia i/lub wartosci
rezystancji uziemien na zaciskach ogoétu urzadzen systemoéw teletechnicznych zasilanych z sieci 230V 50Hz.
Nalezy opracowac protokoét z badan i pomiardéw, ktory powinien by¢ przedstawiony p6zniej komisji odbioru

robot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz podaniu rzeczywistych ilosci
zuzytych materialdw. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i
nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robdt pomigdzy
wykonawca, a inspektorem nadzoru. Jednostka obmiarowi dla przewodow elektrycznych jest 1 m. Jednostka
obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robot dokonuje wykonawca w sposob
okreslony w warunkach kontraktu. Sporzgdzony obmiar robdt wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru
w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwnaé z dokumentacjg techniczno-

kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilo$ci robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru:

e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czgsciowemu,

e odbiorowi wstepnemu,

e odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci

i jakosci wykonywanych rob6t przed ich zanikiem lub zakryciem.



Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez wstrzymywania ogolnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czeséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy (jesli
bedzie wymagany) i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie wymagany) i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji z

dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czeSciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze wstepnym robdt. Odbioru czgsciowego robot dokonuje

Inwestor.

8.3. Odbior wstepny robot

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbidr wstepny robot nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach kontraktowych liczagc od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot 1 przyjecia
stosownych dokumentow, o ktérych mowa powyze;.

Odbioru wstgpnego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan 1 pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych,
robot uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin

odbioru wstepnego.

8.4. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstgpnego roboét jest protokot odbioru wstepnego
robot sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstepnego wykonawca jest

zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:



e Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

e Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetiajace lub zamienne),

e Ustalenia technologiczne,

e Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

e Dziennik budowy (jesli bedzie wymagany),

e (Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym,

e Rejestry obmiardow (oryginaty),

e  Wyniki pomiaréow kontrolnych, prob oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi,

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
z specyfikacjami technicznymi,

e Opinig¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikoéw badan
1 pomiarow zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi,

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

o Instrukcje eksploatacyjne,

e Protokoty sprawdzen i odbiorow instalacji i urzadzen.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru wstgpnego, komisja w porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny termin odbioru
wstepnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wedtug
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych

wyznaczy komisja.

8.5. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr koncowy — pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior
wstepny robot".

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez termin

realizacji.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczanie robot okresla umowa.



10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy i Rozporzadzenia

Ustawa Prawo Budowlane,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (zmiany z dn. 12 marca
2009r. Dz.U. nr 56),

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 27 kwietnia 2010 roku w sprawie wykazu wyrobow stuzacych
zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002) ze
zmianami z dnia 27 kwietnia 2010 roku.(Dz. U. Nr 85 poz. 553),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow,
Specyfikacja techniczna PKN-CEN/TS 54-14. Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14:
Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacja”,

Zbiér wytycznych i materiatow do projektowania systemow sygnalizacji pozarowej - mgr inz.,
Jerzy Ciszewski ITB,

»Zasady sterowania automatycznymi urzadzeniami przeciwpozarowymi przez systemy
sygnalizacji przeciwpozarowej” — mgr inz. Janusz Sawicki, ITB,

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢
1: Wymagania ogdlne,

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego
— Czg$¢ 2: Budynki biurowe,

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cz§¢ 1-
Specyfikacja i zapewnienie jakosci,

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 2 -
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow,

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania,

Norma N SEP-E-004,

Norma PN-EN 50131-1:2009 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i napadu —
Czgs¢ 1: Wymagania systemowe,

Norma PN-EN 50131-1:2009/A1:2010 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i
napadu — Cze$¢ 1: Wymagania systemowe,

Specyfikacja Techniczna PKN-CLC/TS 50131-7-2011 Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu, Cz¢$¢ 7: Wytyczne stosowania,

PN-EN 50132-1:2012 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w



zabezpieczeniach - Czes$¢ 1: Wymagania systemowe,

e PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes$¢ 7: Wytyczne stosowania,

e PN-EN 50133-1:2007 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach

dotyczacych zabezpieczenia - Cze¢$¢ 1: Wymagania systemowe,

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane zgodnie z

przepisami i normami obowigzujacymi w dniu ich realizacji.

10.2. Dokumenty zwiazane
e Projekt wykonawczy

e Przedmiar robét



