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1. Wstep

1.1. Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania

i odbioru robot w budynku przy ul. Radzikowskiego 39 w Krakowie

- Zakres robot remontowych tj. rozbidrkowych, murowo tynkowych , malarskich , ,posadzkarskich ,
elektrycznych oraz sieci komputerowej w obiekcie przy u. Radzikowskiego 39 w Krakowie wykonaé
wg. Zatagczonego Przedmiaru Robot

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

e  Zakres robot objetych specyfikacja.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce

wykonanie remontu pomieszczenia biurowego w budynku MOPS w Krakowie.

e  Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

e Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg i poleceniami Inspektora Nadzoru (Inzyniera).

2. Materialy

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow.

2.1.1. cegta petna kl. 100

2.1.2. zaprawa cementowo wapienna

2.1.3. stolarka drzwiowa

2.1.4 farby emulsyjne np. Tikurilla lub inne oraz preparaty do gruntowania tynkoéw
2.1.5 Farby olejne podktadowe , nawierzchniowe

2.1.6 Samopoziomujaca masa szpachlowa np.Terplan-N-Atlas

2.1.7 Szyba zespolona do wymiany w oknie

2.1.8 Instalacja komputerowa

2.1.9 naktadki parapetéw z PCV

2.1.10 Wyktadzina podtogowa np. Tarkeet Acczenit Excellence 70 Topaz lub inna

2.1.11 Profil aluminiowy narozny + okladzina



2.1.12nadproze ceramiczne
- inne materiaty wymienione w Przedmiarze Robot

Wszystkie materiaty stosowane do budowy obiektu powinny posiadaé certyfikat lub aprobate
techniczng. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione

z terenu wykonywanych robot, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inspektora
Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,

Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem

3. Sprzet
Roboty mozna wykonywac¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu odpowiedniego dla
danego rodzaju robot, np.:

- mlotek, dobijak profilowany, klocek do dobijania, kliny,
- pitarozptatnica,

- pitareczna lub elektryczna,

- wiertarka,

- metréwka, otowek, miara,

- szyna dociskowa,

- katownica lub przymiar,

- lyzka dzwignia,

- no6z uniwersalny, paca stalowa,

- wkretarka.

4. Transport
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zapewniajacymi ochrone
przed niekorzystnymi warunkami atmosferycznymi, zgodnymi z wymaganiami producenta

materialow.

5.0. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na obiekcie, w ktorym wykonywane bedg roboty. Materiaty tatwopalne beda sktadowane
w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy .



6. Kontrola jako$ci
6.1. Kontrola jakosci materiatow.
a) przy odbiorze na budowie nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rodzaju materiatu i gatunku z
zamoOwieniem,
b) wymagana jako$¢ materiatow powinna by¢ potwierdzona przez producenta wlasciwym
oznaczeniem materiatlu i dostarczeniem $wiadectwa lub deklaracji zgodno$ci materiatu z

odpowiednim dokumentem odniesienia potwierdzajacym dopuszczenie materiatu do

7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowa robét jest m?,. Ilo$é robot okresla si¢ na
podstawie projektu (przedmiaru) z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

Inspektora Nadzoru (Inzyniera).

8.0. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada przy wykonywaniu robot za ochrong instalacji i urzadzen, takich jak rurociagi,
kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania robot. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia wszelkich instalacji i urzadzen.

9.0. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy, ze szczeg6lnym uwzglednieniem robot wykonywanych na wysokosci.

Wykonawca ma obowiazek zadba¢ aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet

i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla

zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

10. Podstawa platnoS$ci
Placi si¢ za ustalong ilo$¢ m* wykonanej zgodnie z zaméwieniem i uporzadkowanie
stanowiska pracy.

UWAGA :

Wszystkie roboty podstawowe — zasadnicze, pomocnicze i uzupetniajace oraz te ktore nie zostaty



wymienione w niniejszej specyfikacji badz nie ujgte w obmiarze robot, a ich wykonanie jest

konieczne dla prawidlowego funkcjonowania obiektu - Wykonawca zobowigzany jest do ich

wykonania zgodnie z wiedza techniczng i wytycznymi Polskich Norm oraz zasadami sztuki

budowlanej. Powyzsze nalezy uwzgledni¢ w wycenie ofertowej robot .

Bardzo wazne:

Roboty budowlane zwiazane z ta umowa prowadzone beda przy normalnej pracy biurowej .Nalezy

zachowac¢ szczegdolng uwage na bezpieczenstwo ludzi przebywajacych w zasiegu tych robot !

11. Przepisy zwiazane
PN-ISO 3443-8 Tolerancja w budownictwie.

PN- 88/B-10085 — Stolarka budowlana. Okna i drzwi .Wymagania ogolne

KR- STS 01 ROBOTY ROZBIORKOWE CPV_45111300-1

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sg3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiodrka, wyburzeniami i demontazem elementow konstrukcyjnych,

wykonczeniowych itp. wraz z ich usuni¢gciem, w budynku przy ul. Radzikowskiego 39 w Krakowie .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbidrek wystepujacych przy robotach wymienionych w pkt.1.1. Zakresy tych robot

okresla dokumentacja projektowa .

1.4. Okres$lenia podstawowe




L.5.

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi oraz okre$leniami zawartymi w ogolnej specyfikacji techniczne;j

»A.00.00.00 — Wymagania ogolne” .

Zastosowane skroty:

SST - Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna

ST - Specyfikacja Techniczna — Wymagania og6lne

Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z dokumentacija

projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajgcego.

2.

3.1.

3.2.

Materialy pochodzace z rozbidérki
-+ Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy wykonaé bezwzglednie wszystkie

niezbedne zabezpieczenia, zgromadzi¢ narzedzia i sprzet.

-+ Przy prowadzeniu prac rozbidorkowych nalezy przestrzega¢ wszystkich obowiazujacych
przepisow BHP i bezwzglednie stosowaé wszystkie przewidziane przy tych robotach
urzadzenia zabezpieczajace 1 ochronne. Pracownicy powinni by¢ zaopatrzeni w odziez
roboczg oraz hetmy, okulary i rgkawice ochronne oraz komplet potrzebnych narzedzi.

-+ Materialy uzyskane z rozbiorek lub porzadkowania placu budowy staja si¢ wilasnoscia
Wykonawey 1 zostang usunigte w miar¢ postepu robot. Wykonawca zagwarantuje, Ze
wszystkie dodatkowe materialy 1 produkty odpadowe uzyskane z rozbidrek oraz
porzadkowania placu budowy sa usuwane do zaktadu gospodarki odpadami upowaznionego
do ich przyjecia zgodnie z odpowiednimi wymaganiami ustawowymi i, jezeli to bedzie

wymagane przez Inspektora nadzoru, przedstawi pisemne potwierdzenie o tej tresci.

Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej

»A.00.00.00 - Wymagania ogdlne” pkt 5.

Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet ( tomu, kilofy, mloty, topaty, szufle, wiadra,
taczki, pity do metalu i drewna, wciggarki  reczne Ilub  elektryczne, rusztowania) pod

warunkiem Ze nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zaréwno

w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu,

zatadunku i wytadunku materiatow.



4. Transport

4.1. Gruz z rozbidrki nalezy na biezgco usuwaé z placu budowy za pomocg transportu recznego z
odwozem dowolnymi $rodkami transportu (samochod wywrotka lub skrzyniowy). Przewozony tadunek
nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Nie nalezy gruzu z rozbidrki uzywac¢ do

ponownego zuzycia np. w podtozach posadzek.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji Techniczne;j
»A.00.00.00 - Wymagania ogélne” pkt 2.

5.2. Roboty rozbidérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

5.3 Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do roboét nalezy przeprowadzi¢ dokladne sprawdzenie konstrukcji i
stanu technicznego poszczegolnych elementow, ustali¢ organizacje robét (m. innymi
uzgodnienia z uzytkownikiem w celu podzialu na etapy ), zagospodarowa¢é¢ plac rozbiorki.

54 Wykonywanie robot rozbiérkowych

- rozbiorka winna by¢ prowadzona tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nos$ne ( usunigcie
elementu nie moze spowodowac uszkodzenia badz naruszenia statecznos$ci elementow

przylegtych).

- rozbiorke nalezy rozpocza¢ od wyniesienia zalegajacej stolarki meblowej (szafy. biurka badz
innych elementow wykonczeniowych)

- elementy wykonczenia, wyposazenia itp. nalezy znosi¢ np.: re¢cznie lub za pomocg wozkow,
na miejsce sktadowania na biezgco poza obreb obiektu w miejscu wskazanym przez Inspektora

nadzoru

- rozbiorki nalezy prowadzi¢ rgcznie lub przy uzyciu drobnego sprzetu mechanicznego. Materiat z

rozbiérki odwiez¢ na miejsce docelowego sktadowania (wysypisko) .

STS02 ROBOTY BUDOWLANE WYKONCZENIOWE, POZOSTALE CPV 45450000-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t murowych , tynkowych , montazu stolarki drzwiowej oraz zabudowy szyby zespolonej
w remontowanym oknie.
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1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie murow wewnetrznych obiektéw tzn.:

= Przemurowanie otwordw w Scianach z cegiel, na zaprawie cementowo-wapiennej, gleboko$¢
do 1 cegly

=  Wykonanie nadproza ceramicznego nad drzwiami

= Gladz gipsowa na $cianach 1 suficie z plyt gipsowych, 2-warstwowa

= Skrzydia drzwiowe ptytowe wewnetrzne, fabrycznie wykonczone, pelne, 1-skrzydtowe

= Malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkow, 2-krotne, sufitow i $cian

= Samopoziomujgce masy szpachlowe typu Terplan-N wewnatrz budynkow

= Posadzki z wyktadziny z tworzyw sztucznych, bez warstwy izolacyjnej, rulonowe z PCV

= Naktadka parapetowa PCV Vilo 38 cm 2 mb biata

1.4 OKkreslenia podstawowe

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera

JII. MATERIALY
3.2.3.1. Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania farb stosowaé¢ mozna kazdg wode zdatng do picia. Niedozwolone jest uzycie wod
sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych thuszcze organiczne, oleje i mul.

3.2.3.2. Rozcienczalniki

W zaleznosci od rodzaju farby nalezy stosowacé:

—wodg — do farb wapiennych,

— terpentyneg 1 benzyne — do farb i emalii olejnych,

— inne rozcienczalniki przygotowane fabrycznie dla poszczegdlnych rodzajoéw farb powinny odpowiadaé

normom panstwowym lub mie¢ cechy techniczne zgodne z zaswiadczeniem o jakoSci wydanym przez
producenta oraz z zakresem ich stosowania.

3.2.3.3. Farby budowlane gotowe

Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub $wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie

3.2.3.3.1. Farby akrylowe

3.2.3.3.2. Farby olejne i ftalowe



Farba olejna do gruntowania ogdlnego stosowania wg PN-C-81901:2002

— wydajno$é¢ — 6-8 m */dm’
— czas schnigcia— 12 h
Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania wg PN-C-81901/2002

— wydajnos¢ — 6-10 m2/dm3
Wymagania dla farb:

— lepko$¢ umowna: min. 60

— gestos$¢: max. 1,6 g/cm3

— zawartos$¢ substancji lotnych w% masy max. 45%

— roztarcie pigmentéw: max. 90 m

— czas schnigcia powloki w temp. 20°C i wilgotno$ci wzglgdnej powietrza 65% do osiagniccia 5 stopnia
wyschnigcia — max. 2 godz.

Wymagania dla powlok:

— wyglad zewngtrzny — gltadka, matowa, bez pomarszczen i zaciekow,

— grubo$¢ — 100-120 pm

— przyczepno$¢ do podloza — 1 stopien,

— elastycznos$¢ — zgigta powloka na sworzniu o $rednicy 3 mm nie wykazuje peknig¢ lub odstawania od
podtoza,

— twardo$¢ wzgledna — min. 0,1,

— odpornos¢ na uderzenia — masa 0,5 kg spadajgca z wysokos$ci 1,0 m nie powinna
powodowac uszkodzenia powtoki

— odpornos¢ na dziatanie wody — po 120 godz. zanurzenia w wodzie nie moze wystepowac
specherzenie powtoki.

Farby powinny by¢ pakowane zgodnie z PN-O-79601-2:1996 w bebny lekkie lub wiaderka stozkowe wg

PN-EN-ISO 90-2:2002 i przechowywane w temperaturze min. +5°C.
3.2.3.4. Srodki gruntujace
3.2.3.4.1. Przy malowaniu farbami emulsyjnymi:

— powierzchni betonowych lub tynkéw zwyklych nie zaleca si¢ gruntowania, o ile $wiadectwo
dopuszczenia nowego rodzaju farby emulsyjnej nie podaje inaczej,

— na chlonnych podlozach nalezy stosowa¢ do gruntowania preparat typu ATLAS UNI GRUNT Ilub
rownowazny,

3.2.4. Sprzet

Roboty mozna wykonaé przy uzyciu pegdzli lub aparatéw natryskowych.

3.2.5. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatow.

3.2.6. Wykonanie robot

Przy malowaniu powierzchni wewngetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W
temperaturach nizszych pomieszczenia nalezy ogrzewac.



W ciaggu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po zakonczeniu
malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez 3 dni nie moze spasé¢
ponizej +1°C.

W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od
przewodow wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.

Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitbw mozna wykonac po:

— catkowitym ukonczeniu robdt instalacyjnych (z wyjatkiem montazu armatury 1 urzadzen
sanitarnych),

— catkowitym ukonczeniu robot elektrycznych,

— catkowitym ulozeniu posadzek,
usuni¢ciu usterek na stropach i tynkach.

3 2.6.1. Przygotowanie podtozy

3.2.6.1.1. Podloze posiadajgce drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione przez
wypekienie ubytkow zaprawg cementowo-wapienng. Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone
z kurzu i brudu, wystajacych drutow, naciekéw zaprawy itp. Odstajace tynki nalezy odbi¢, a
rysy poszerzy¢ iponownie wypetni¢ zaprawg cementowo-wapienng.

3.2.6.1.2. Powierzchnie $cian wyrownac i wykonczy¢ gtadzig gipsowa.
3.2.6.2. Gruntowanie.

3.2.6.2.1. Przy malowaniu farbami emulsyjnymi do gruntowania stosowa¢ farb¢ emulsyjng tego samego
rodzaju z jakiej ma by¢ wykonana powloka lecz rozcienczong wodg w stosunku 1:3-5 lub uzy¢
preparat typu np. Ceresit CT7 lub rownowazny

3.2.6.2.2. Przy malowaniu farbami olejnymi i syntetycznymi powierzchnie gruntowac
3.2.6.3. Wykonywania powtok malarskich

3.2.6.3.1. Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu $srodkow myjacych
1 dezynfekujacych.

3.2.6.3.2. Powloki powinny dawa¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni.
3.2.6.3.3. Barwa powlok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.
3.2.6.3.4. Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam i sladow pedzla.

3.2.6.3.5. Powloki z farb i lakieréw olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolita zgodng ze
wzorcem, bez smug, zaciekow, uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany odcienia.
3.2.6.3.6. Powloki powinny mie¢ jednolity potysk.

3.2.7. Kontrola jakoSci

3.2.7.1. Powierzchnia do malowania.

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna obejmowac:

— sprawdzenie wygladu powierzchni,

— sprawdzenie wsigkliwosci,

— sprawdzenie wyschnigcia podloza,

— sprawdzenie czystosci,

Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykona¢ przez ogledziny zewngtrzne.

Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykona¢ przez spryskiwanie powierzchni przewidzianej pod
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malowanie kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilzonej powierzchni powinna nastgpi¢ nie
wczesniej niz po 3 s.

3.2.7.2. Roboty malarskie.

3.2.7.2.1. Badania powtok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich wykonania:

— dla farb emulsyjnych nie weczesniej niz po 7 dniach,
— dla pozostalych nie wczesniej niz po 14 dniach.

3.2.7.2.2. Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy
wilgotno$ci powietrza mniejszej od 65%.

3.2.7.2.3. Badania powinny obejmowac:

— sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

— sprawdzenie zgodnosci barwy ze wzorcem,

— dla farb olejnych i syntetycznych: sprawdzenie powloki na zarysowanie i uderzenia, sprawdzenie
elastycznosci i twardosci oraz przyczepnosci zgodnie z odpowiednimi normami panstwowymi.
Jesli badania dadzg wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uznaé¢ za wykonane prawidtowo.

Gdy ktorekolwiek z badan dalo wynik ujemny, nalezy usungé wykonane powtoki cze¢sciowo lub
catkowicie i wykona¢ powtornie.
3.2.8. Obmiar robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.
3.2.9. Odbiér robadt
Roboty podlegajg warunkom odbioru wedlug zasad podanych ponize;j.

3.2.9.1. Odbior podtoza

3.2.9.1.1. Zastosowane do przygotowania podtoza materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach panstwowych lub swiadectwach dopuszczenia do stosowania w
budownictwie. Podloze, posiadajace drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione przez
wypehienie ubytkéw zaprawa cementowo-wapienng do robot tynkowych lub odpowiednia
szpachlowka. Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2.1.

Jezeli odbiér podtoza odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania, nalezy podloze przed

gruntowaniem oczyscic.

3.2.9.2. Odbidr robot malarskich

3.2.9.2.1.Sprawdzenie wygladu zewngtrznego powlok malarskich polegajagce na stwierdzeniu
rownomiernego roztozenia farby, jednolitego nat¢zenia barwy i zgodno$ci ze wzorcem
producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu lub
wypehiaczy, braku plam, smug, zaciekow, pecherzy odstajacych ptatow powtoki, widocznych

okiem $ladow pedzla itp., w stopniu kwalifikujacym powierzchni¢ malowang do powlok o
dobrej jakosci wykonania.

3.2.9.2.2. Sprawdzenie odpornosci powloki na wycieranie polegajace na lekkim, kilkakrotnym potarciu
jej powierzchni migkka, welniang lub bawetniang szmatka kontrastowego koloru.

3.2.9.2.3. Sprawdzenie odpornosci powloki na zarysowanie.

3.2.9.2.4. Sprawdzenie przyczepnosci powloki do podloza polegajace na probie poderwania ostrym

narzgdziem powloki od podtoza.
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3.2.9.2.5. Sprawdzenie odpornosci powloki na zmywanie woda polegajace na zwilzaniu badanej
powierzchni powtoki przez kilkakrotne potarcie mokrg migkka szczotkg lub szmatka.

3.2.10. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci wedtug zasad okreslonych w umowie.

3.2.11. Przepisy zwigzane

Obowigzujgcymi dokumentami w realizacji kontraktu sa:
- umowa z Zamawiajacym,

- prawo budowlane z rozporzadzeniami,

- obowiazujace i powotane normy,

- aprobaty techniczne,

- ustalenia i1 uzgodnienia z inwestorem na budowie..

3. Wykonanie robét posadzkowych

- Warstwy wyrownujace 1 wygtadzajgce z zaprawy samopoziomujgcej, grubos¢ 8-mm
- Posadzki z wyktadziny z tworzyw sztucznych, bez warstwy izolacyjnej, rulonowe winyleum

- Listwy przys$cienne PCW zgrzewane
- Zgrzewanie wyktadzin rulonowych

Krawedzie wyktadziny w miejscu polgczen nalezy spawaé przy uzyciu sznurka spawalniczego o Srednicy
ok. 4 mm w odpowiednio dobranych kolorach.

Wykladzina rulonowa PCV obiektowa gr. 2,5 mm, z wierzchnia warstwa ochronng z poliuretanu,

spoinowana odpowiednim sznurem spawalniczym, klej winylowy powinny posiada¢ AT wydana przez

ITB oraz AH wydany przez PZH, certyfikat zgodnosci z PN, higieniczny i trudnozapalnosci.

Cokoliki z wyktadziny wywinigtej na Sciang na wys. do 10 cm, klejone do Sciany.- korytarz parteru

Ulozenie wyktadzin z tworzyw sztucznych PCV o parametrach nie gorszych niz wymagane w
dokumentacji

1. Krawedzie wykladziny w miejscu polaczen (w tym narozniki wewngtrzne i zewngtrzne) nalezy
spawac przy uzyciu sznurka spawalniczego o $rednicy ok. 4 mm w odpowiednio dobranych kolorach.
2. Do jednego pomieszczenia nalezy dobra¢ rolki z jednej serii produkcyjne;.

Do ktadzenia wyktadzin nalezy stosowa¢ dang technologi¢ wg wskazan producenta wykladziny.
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STS03 KR-STS 01.06 ROBOTY ELEKTRYCZNE Kod CPV 45310000-3

Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z instalacja elektryczng w pomieszczeniu biurowym przy ul.

Radzikowskiego 39 w Krakowie

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu

wykonanie i remont instalacji elektrycznych w budynku.
Zakres robot obejmuje:

a) instalacje elektryczne o§wietleniowe

b) instalacje elektryczne gniazd wtyczkowych

¢) demontaz instalacji elektrycznych

1.4. OkreS$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach

i przepisach, ktorych zestawienie podano w p-kcie 10 SST.

1.5. Ogb6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacijg
projektows.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu imateriatbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzgtu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest
jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych

w obowigzujacym trybie z Inzynierem.
2. Materialy

- Montaz na gotowym podtozu tacznikdw i przyciskdw instalacyjnych z podtgczeniem, tacznik p/t w

puszce instalacyjnej swiecznikowy

- Montaz do gotowego podtoza gniazd wtyczkowych z podtgczeniem, przewdd do 2,5-mm?2

natynkowe, 2P 16A, przykrecane
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- Montaz na gotowym podtozu opraw $wietldwkowych /np. Panel LED 60x60cm 60W 6000Im High
Power LIFUD

- Wykonanie nowego ztgcza w istniejgcym korytku instalacji komputerowej celem utworzenia

nowego gniazda komputerowe
3. Sprzet
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastgpujacego sprzetu:

- samochod dostawczy do 0,9 t,

- spawarka transformatorowa do 500 A.

4. Transport

Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpieczone

W sposoOb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
5. Wykonanie robot

5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji robot uwzgledniajacy wszystkie warunki,

w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.
5.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontow. Wskazane

jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.
5.3. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze iuchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy
warunki lokalne 1itechnologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowaé, oraz sam rodzaj

instalacji.
5.4. Przej$cia przez §ciany i stropy
Przej$cia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

- wszystkie przejécia obwodoéw instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

- przejscia pomigdzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane

W sposéb szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,
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- obwaody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami

mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

5.5. Montaz sprzetu, osprzetu i opraw oswietleniowych

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé¢ do podloza w sposob trwaly zapewniajagcy mocne

i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu iosprz¢tu mogg stuzyé konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
podtozu, przyspawane do stalowych elementow konstrukcji budowlanych lub przykrgcone do podtoza
za pomocg kotkéw i $rub rozporowych oraz kotkéow wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw
zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowaé przez wkrgcanie w metalowy kotek
rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza si¢ mocowania hakow za pomoca kotkow rozporowych

z tworzywa sztucznego.
Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadlowy oprawy.

Przewody opraw oswietleniowych nalezy laczy¢ z przewodami wypustoOw za pomocg zkgczy §wieczni-

kowych.
5.6. Podejscie do odbiornikow

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach bezkolizyjnych,

bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podej$cia do przewodow utozonych w podltodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podlogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach.
Rury i kanaty musza spelnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad

podtoge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika.

Do odbiornikow zasilanych od goéry nalezy stosowaé podejscia zwieszakowe. Sg to najczesciej oprawy
o$wietleniowe lub odbiorniki zasilane z instalacji zawieszonych na drabinkach lub korytkach
kablowych. Podejscia zwieszakowe nalezy wykonywac jako sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od

warunkow technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy wykonywac
przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego

rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

6. Kontrola jakoS$ci robot
(1) Sprawdzenie i odbior robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5] i przepisow [6].
(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:
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- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,

- wlasciwe podiaczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd

- zalgczanie punktow §wietlnych zgodnie z zatlozonym programem

- wykonanie pomiar6w rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skuteczno$ci ochrony

przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

7. Obmiar robot
Obmiar robot obejmuje catos$¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostkg obmiarowa jest komplet robot.
8. Odbior robot
8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.2. Odbiory czgSciowe
8.3. Odbiory koncowe
8.4. Odbiory ostateczne 8.4.
9. Podstawa platnosci
Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiarow pomontazowych.
10. Przepisy zwiazane

[1] PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do ukladania na

state. Przewody o izolacji i powloce polwinitowej, okragte.

[2] PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do ukladania na

state. Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowe;.

STS04 _KR- STS 01.07 SIEC KOMPUTEROWA CPV 45314320-0

Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych zrobotami instalacji cze$ciowo nowej sieci komputerowej

w obiekcie pomieszczen biurowych MOPS przy ul. Radzikowskiego 39 w Krakowie

1.2. Zakres stosowania SST
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu

wykonanie robot wykonczeniowych w budynku j.w
Zakres robot obejmuje:
- Montaz listew $ciennych z PVC na $cianach i sufitach, mocowanie do kotkéw rozporowych na cegle
- Wcigganie kabli UTP kat. 5e-Przewdéd NETSET BOX U/UTP Se skretka wewnetrzna
- Montaz gniazd RJ45 w gniezdzie abonenckim lub panelu, gniazdo RJ45
Warunki ogélne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjg
techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, a ponadto zgodnie z zapisami ustawy
Prawo budowlane, zasadami wiedzy technicznej, sztuki budowlanej i polskiej normy.

Przebijanie otworéw.

Prace nalezy rozpocza¢ od pomiarédw w ktérym miejscu nalezy zrealizowad przewierty(przebicia)
pomiedzy pomieszczeniami lokalu. Przewierty(przebicia) powinny by¢ wykonane w miare mozliwosci jak
najblizej $cian naroznych aby pokrywaty sie z wyjsciem korytka.

Montaz korytek elektroinstalacyjnych.

Przed zatozeniem korytek nalezy wytrasowac linie ich przebiegu. Nastepnie wykonac¢ Slepe otwory w
odlegtosciach nie wiekszych niz 0,5m. W otworach umiesci¢ kotki montazowe/rozporowe. Kolejnym
krokiem jest przyciecie korytek elektroinstalacyjnych i wywiercenie w nich otworéow pod kotki
montazowe. Po wykonaniu tych prac zamocowa¢ korytka za pomocg wkretdw do sciany.

Zatozenie gniazdek.

W wyznaczonych przez projekt miejscach przygotowac slepe otwory na puszki elektroinstalacyjne.
Zamontowac gniazdka koricowe 2xRJ45 za pomocg wkretow.

Przeciaganie kabli.

Rozwing¢ przewody, wymierzy¢, sprawdzi¢ i ucigé wymagang ilos¢. Przeprowadzi¢ przez przewierty i
utozyé w korytkach do wyznaczonych miejsc.

Zacisniecie kabli i gniazdek

W serwerowni wyrdwnac¢ kable przez dociecie, za pomocg narzedzia uderzeniowego ,KRONE”
zamocowac kabel w standardzie T568B w patch-panelu. Drugg strone kabla nalezy dopasowac dtugoscia
do gniazdka. W gniazdku za pomoca narzedzia uderzeniowego ,,KRONE” zamocowac kabel w standardzie
T568B.

17



