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Przedmiar robét

Projekt wykonawczy instalacji sygnalizacji pozaru - piwnica oraz rozbudowa centrali pozarowej

Budowa: Projekt wykonawczy instalacji sygnalizacji pozaru - piwnica oraz rozbudowa centrali pozarowej
Obiekt lub rodzaj rob6t: Dom Pomocy Spotecznej im. L.A. Helcléw ul. L.A. Helcléw 2 31-148 Krakéw
Lokalizacja: Dom Pomocy Spotecznej im. L.A. Helcléw w Krakowie budynek A
Inwestor: Gmina Miejska Krakéw Dom Pomocy Spotecznej im. L.A. Helcléw w Krakowie
Jednostka opracowujgca kosztorys: ARCHIPLAN PROJEKTOWANIE | REALIZACJA JOLANTA PASZKOWSKA ul. Tartfowska 3/2 31-102 Krakéw



Przedmiar robot
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R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000

Nr Podstawa Opis robét Jm llosé
Kosztorys Projekt wykonawczy instalacji sygnalizacji pozaru - piwnica oraz rozbudowa
| centrali pozarowej
1 'Element Wykonanie okablowania |
1.1 KNNR5/110/5 |Listwy elektroinstalacyjne z PVC (naécienne, przypodtogowe i §cienne), przykrecane na betonie :m 700
1.2 |KNNR 5/203/1 |Przewody kabelkowe wciagane do rur i w kanaty zamkniete, rury, przekréj do 7,5'mm2 Przewod T
YnTKSYekw 1x2x0,8 |m 4 000
1.3 |KNR 403/1004/1 Mechaniczne przebijanie otworéw w $cianach lub stropach betonowych, diugos¢ przebicia powyzej
| | ~10°cm, rura Fido 25'mm - - |otwoér 80
14 KNNR5/203/1 |Przewody kabelkowe wciagane do rur i w kanaty zamkniete, rury, przekréj do 7,5'mm2 Przewéd HDGs i
3x1,5 m 1500
1.5 KNR 403/1008/1 Montaz przepustéw rurowych o dtugo$¢ przepustu do 1°'m, na écianie, rura Fido 25'mm szt 80
1.6 |KNNR 5/203/1 | Przewody kabelkowe wciggane do rur i w kanaly zamkniete, rury, przekréj do 7,5'mm2 HTKSHekw PH =
. 90 1x2x0,8 m 410
1.7 KNR 508/301/2 Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny, osprzet przykrecany do kotkdw plastikowych rodzaj '
I |podioza beton - podioze na czujki multisensorowe szt 138
1.8 KNNR 5/1203/1 |Podtgczenie przewodéw pod zaciski lub bolce, przewéd pojedynczy do 2,5 mm2 |szt 158
1.9 KNR 506/1604/1 |Programowanie linii dozorowych sap w centralkach i przystawkach, wariant A, (alarm 2-stopniowy
zwykly) - centrala
~ R=0955 M= 1000 S=1,000 - |szt B 158
1.10 |[KNR 508/811/1 Sprawdzenie stanu izolacji przewodu |szt 158
1.11 |KNR 506/1614/2 | Sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych, o liczbie punktéw 158
| R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 - - |szt 1
1.12 KNR 508/817/5 Roboty uzupetniajgce, uszczelnienie przejs¢ ppoz. |szt 20
1.13 IKNR 508/811/2 |Przedzwonienie przewodu _ ‘szt 158
1.14 AL 1/601/2 (1) Przygotowanie i testowanie oprogramowania systemu alarmowego, kroki programowe (instrukcje),
| _centrala SSP _ szt 1
2 |Element System przywotawczy _ -
2.1 Kalkulacja Licencja oprogramowania do rejestracji zdarzen i
|wiasna Kkl 1
2.2 |Kalkulacja Licencja oprogramowania do BMZ |
|wilasna | B - - |kpl 3 1
2.3 |AL1/13/5(1) Montaz switch'a iszt 1
24 |AL1/113/5(1) Montaz switch'a |szt 3
25 AL 1/701/1(1) |Montaz centrali zarzgdzajace; szt I 1
26 IAL 1/702/6 (1) |Oprogramowanie zarzadzajace szt 1
2.7 |AL1/112/8 (1) |Montaz zasilacza rezerwowego szt 1
2.8 |KNNR5/203/1 |Przewody kabelkowe wciagane do rur i w kanaly zamknigte, rury, przekréj do 7,5'mm2 HTKSHekw PH
_ 190 1x2x0.,8 m 10
3 Element Rozbudowa systemu sygnalizacji pozaru
3.1 'KNR 506/1601/3 | Zainstalowanie centralek CSP do 5'NN, podioze z betonu - Szafa stojaca z drzwiami
. |R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 ) |szt 1
3.2  KNR 506/1602/3 | Zainstalowanie dodatkowych urzadzen SAP na gotowym podiozu z poditaczeniem, pole obstugi |
| ~ |R=0,955 M= 1,000 S= 1,000 - B |szt 1
3.3 |KNR 506/1602/5 |Zainstalowanie dodatkowych urzadzern SAP na gotowym podiozu z podtaczeniem, zespét
zabezpieczajacy akumulatory
| ~ R=10955 M= 1,000 S= 1,000 - szt 2
3.4 'KNR 506/1602/6 Zainstalowanie dodatkowych urzadzen SAP na gotowym podtozu z podigczeniem, karta linii pglowych
| |[R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 |szt | 5
3.5 KNR 506/1602/4 Zainstalowanie dodatkowych urzadzer SAP na gotowym podtozu z podigczeniem, karta sterujgca |
| |R= 0955 M= 1000 S=1000 szt B 1
3.6 |KNR 506/1602/7 Zainstalowanie dodatkowych urzadzeri SAP na gotowym podtozu z podigczeniem, karta przekaznikowa
, R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 |szt 1
3.7 KNR 506/1602/4 Zainstalowanie dodatkowych urzadzer SAP na gotowym podtozu z podiagczeniem, karta sterujaca dla
urzgdzen zewn
|  |R=095 M= 1000 S= 1,000 - - 74 S R |
38 :KNR 506/1602/7 | Zainstalowanie dodatkowych urzadzen SAP na gotowym podtozu z podiaczeniem, karta przekaznikowa
|R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 - |szt 2
3.9 |KNR 506/1602/9 Zainstalowanie dodatkowych urzadzen SAP na gotowym podiozu z podtaczeniem, zasilacz
~R=0,955 M= 1,000 S= 1,000 _ |szt 2
3.10 KNR 506/1601/3 Zainstalowanie centralek CSP do 5'NN, podioze z betonu - Centralna jednostka sterujgca |
R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 B - szt 1
3.11 KNR 506/1606/2 Instalowanie gniazd w wykonaniu zwyklym do samoczynnych ostrzegaczy pozarowych - czujek, |
montowanych kotkami rozporowymi w cegle
_ [R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 szt 138
3.12 |KNR 506/1612/2 Instalowanie w uprzednio zainstalowanych gniazdach i obudowach, wraz ze sprawdzeniem,
samoczynnych ostrzegaczy pozarowych - czujek: optyczna czujka dymu
. R= 0,965 M= 1,000 S= 1,000 |szt 138
3.13 KNR 506/1609/5 Instalowanie recznych ostrzegaczy pozaru - przyciskow w wykonaniu zwyktym, bez uruchomienia i | [
sprawdzenia, podioze: beton | t | ]
szl
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Nr | Podstawa Opis rob6t - Jm | llogé
3.14 KNR 506/1612/3 Instalowanie w uprzednio zainstalowanych obudowach, wraz ze sprawdzeniem, samoczynnych L

ostrzegaczy pozarowych - czujek: liniowy modut nadzorujaco-sterujacy

|[R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 |szt | 1
3.15 KNR 506/1612/3  Instalowanie w uprzednio zainstalowanych obudowach, wraz ze sprawdzeniem, samoczynnych

ostrzegaczy pozarowych - czujek: liniowy modut wejscia

| R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 _ szt 1
3.16 KNR 506/1606/2 Instalowanie puszek ppoz. montowanych kotkami rozporowymi w cegle
R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 szt | 12
3.17 'KNR 506/1602/2 Zainstalowanie dodatkowych urzadzen SAP na gotowym pod#oZu z podigczeniem, sygnalizator glosowy |
wewnetrzny
. |R= 0,955 M= 1,000 S= 1,000 szt | 12
3.18 |Kalkulacja Wykonanie aktualizacji oprogramowania w istniejacych centralach l
indywiduaina kpl | 1
3.19 |Kalkulacja Wykonanie potaczen sieci Integral
lindywidualna | kpl 1
3.20 Kalkulacja Wykonanie oprogramowania dla central
/indywidualna | - ) kpl | 1
3.21 |Kalkulacja \VWykonanie oprogramowania do systemu przyzywowego |
lindywidualna | |kpl 1
3.22 |Kalkulacja Wykonanie tablicy sterowar dla nowo zainstalowanych urzadzen
/indywidualna - B kpt | 1
3.23 |Kalkulacja Wykonanie dokumentacji powykonawczej
indywidualna kpl 1
Zestawienie robocizny
L.p. Nazwa zawodu Jm | llo§é
1. Elektromontergrupall rg . 862987
2. EIektromontergrupaIII . _ . . . g | 197,626
3 Montergrupa lll . . _ - _ ) _ g 137,52
4.Monter grupa IV - . . . B _ - . ... ..rg | 679005

€ [Robotricy r-g 602,9964




