SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

1. NAZWA ZADANIA:
- przebudowa mieszkania ghowego w budynku Przedszkola Samdi@avego nr 36
przy ul. Okolnej 18 w Krakowie

2. ZAMAWIAJACY:
Gmina Miejska Krakéw, Zespot Ekonomikédaty w Krakowie, ul Utanow 9.

3. CHARAKTERYSTYKA PRZEDSEWZIECIA:
3.1. Rodzaj obiektu.

Budynek wolnostagy, jednopgtrowy, podpiwniczony, wzniesiony w technologii
murowanej, kryty dachem ptaskim. Bryta prosta utmz formie prostokta

3.2. Zakres prac do wykonania.
- wyburzenidécianek dziatowych
- demontadrzwi
- budowa nowyckcianek z bloczkéw z betonu komorkowego griddd 0 cm
lub cegly 12 cm
- wykonanie bramy o konstrukcji aluminiowepejciu gtdbwnym
- monta nowej stolarki drzwiowej i okiennej (okno oddymieg)
- tynkowanie i malowankgian dziatowych
- ulaenie posadzki z pty gresowych ( uzupetnienie pdsadzszatni)
- instalacje elektryczne $vaetlenie awaryjne, sterowanie oddymianiem

4. ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH
Prace wykonywaneztla na podstawie dokumentacji projektowej, opracowanegz

pracowng Ustugi Projektowe — Krakow , ul. Wystouchow 440okumentacja zawiera projekt
robot rozbiérkowych, obudowy klattki schodowej, nem okna oddymiajcego, montau
nowych drzwi, montau systemu sterowania oddymianiem,
instalacji @wietlenia awaryjnego.
Sktada sj z czsci architektonicznej i instalacyjnej elektrycznejaz informacji BIOZ.

Wykonawca zobowzany jest do wykonania robgtisle wedtug otrzymanej dokumentacji
technicznej. X jednak w trakcie realizacji oke sk, ze konieczne jest wykonanie
uzupetniagcych rysunkdw, wykonawca przygotuje je i przegt@amawiagcemu do
akceptacji, lub uzyska potrzebne rysunki i inforpeamd projektanta, w ramach nadzoru
autorskiego.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakprac i zgodn& z dokumentaaj oraz zasadami
sztuki budowlane.

Wykonawca zobowkany jest do opracowania szczegétowego harmonogpaatui
przedi@enia go do akceptacji Zamawiaggo.

5. PROWADZENIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie raigédnie z umow
I harmonogramem, za jakbzastosowanych materiatow i wykonywanych robotzaaich
zgodndg¢ z projektem wykonawczym, programem zapewnienias@k projektem organizacji
robét, programem bezpiedmdwa i ochrony zdrowia, oraz poleceniami adzapcego
realizacy umowy.

Przy podejmowaniu decyzji zadzapcy realizacg umowy uwzgtdnia wyniki bada
materiatéw, atesty i certyfikaty. Polecenia z@zapcego realizagyumowy musz by¢
wykonywane nie pmiej, niz w terminie przez niego wyznaczonym.

5.1.1. Program zapewnienia jdkd
Wykonawca przygotowuje program i przadsa go do akceptacji zaidzapcego.



Program musi zawie¢a
- CZ$¢ 0golm, opisupca system kontroli i sterowania jasma,
- Ccze$¢ szczegOtow dla kazdego zakresu robét.

5.1.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawarojekt organizacji rob6t ma zapewiaplanowany
sposob realizacji zgodnie z dokumengasgczegotowymi specyfikacjami technicznymi, oraz
harmonogramem robot.

5.1.3. Program zapewnienia bezpigstea i ochrony zdrowia.

Wykonawca zobowzany jest opracowa przedstawd do akceptacji zaatizapcego
realizacy umowy program zapewnienia bezpietzi®va i ochrony zdrowia, opracowany na
podstawie informacji BIOZ , zawartej w dokumentamjpjektowej, oraz przepiséw BHP.

5.2. Szczego6towy harmonogram

Powinien by opracowany przez wykonawdJwzgkdnia uwarunkowania wynikage z
dokumentaciji projektowej, oraz ustaleawartych w umowie, niiwosci przerobowe
wykonawcy, kolejnéc¢ robot, oraz sposoby realizacji. Powinien zapéwakaczenie robot w
terminie okrélonym umowa.

5.3. Teren budowy.
5.3.1. Przekazanie placu budowy.

Prace budowlaneda wykonywane po przegiu przez wykonawgterenu budowy.
Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren na wkach okrélonych w umowie.
5.3.2. Ochrona i utrzymanie placu budowy.

Wykonawca odpowiedzialngdzie za ochrogiplacu budowy, oraz wszystkich
materiatéw i uradzer uzytych do realizacji robét. Prace prowadzordabw czesci obiektu
czasowo nietytkowanej. Wykonawca zapewni bezpiegzisvo osobom przebywajacym w
obiekcie podczas realizacji zada

5.4. Dokumenty budowy
5.4.1. Dziennik budowy.

Prowadzony przez kierownika budowy retdmio, zaréwno dla potrzeb zamawaizggo,
jak i wykonawcy - w okresie od chwili przekazanlaqu budowy, ado zak@éczenia robaot.
Dziennik budowy prowadzony w/g wzoru ( Rozpggtzenie Min. Infrastruktury z dn. 19.10.01
). Zapisy do dziennika powinny odzwiercied{aostp robot, stan bezpiecastwa ludzi i
obiektu, oraz wszystkie kwestie zwane z budow Wszystkie dokumenty zgizone do
dziennika budowy powinny Byponumerowane, oznaczone i datowane.

W szczegolrdai w dzienniku powinny b§ zapisywane nagbpujace informacje:
- darta przejcia przez wykonawgplacu budowy
- data rozpoaogia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot
- postp prac, problemy i przeszkody, zaistniale podczaizacii
- data, przyczyny i okres trwania aden, lub przerw w robotach
- data zgtoszenia robot doggziowych i kaacowych odbiorow
- inne istotne informacje o pagie prac
5.4.2. Przechowywanie dokumentow budowy.

Wszystkie dokumenty przechowywagdabna placu budowy we wdaiwie
zaznaczonym miejscu. Wszystkie dokumenggialstale dosgpne do wgidu zaradzapcego,
oraz upowanionych przedstawicieli zamawiggego.

6. MATERIALY

Wszystkie wbudowane materiaty maygz/¢ zgodne z wymaganiami w poszczegolnych
specyfikacjach technicznych. Wykonawca zob@any jest do dostarczenia atestow i
certyfikatbw na stosowane materiaty. Materiaty umngrzez zardzapcego za niezgodne ze
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, nie aosiprzyjete do wbudowania.

Jeeli wykonawca zamierzazy¢ materiatdw zamiennych, poinformuje o tym zangarz



zarzadzapcego realizagi umowy. Wybrany i zatwierdzony typ materiatu niezady¢
zamieniony w czasie paiejszym bez akceptacji zadzapcego.

7. OBMIAR ROBOT.

W przypadku rozliczania robot zgodnie mace/czattows — w toku wykonywania robét
nie kedzie prowadzona kgtka obmiaréw. Wéwczas jakikolwiekds lub przeoczenie w
przedmiarze robot nie daje podstawzddania dodatkowego wynagrodzenia i nie zwalnia
Wykonawcy z obowizku dokaiczenia robot.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajnastpujacym odbiorom:
a/ odbior robot zanikagych
b/ odbior kaicowy
c/ odbior po okresieckojmi
d/ odbior po okresie gwarancji
Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
I powiadomieniem Inspektora.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja, wyznaczona przez Zamaueegjo. Dokumentem
potwierdzagcym jest protokot odbioru ostatecznego.
Do odbioru kacowego Wykonawca musi przygotodvaastpujace materiaty:
- dokumentacja powykonawcza
- protokoty odbioréw robot zanikggych
- dziennik budowy
- deklaracje, lub certyfikaty zgodé@ materiatow.

9. PLATNOSCI
Podstaw ptatndgci dla robét wycenionych ryczattowo jest kwota poagrzez Wykonawgc
I przyjeta przez Zamawiagego, okrélona w umowie.

10. UWAGI KONCOWE.

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy prawne wydane przez wiadze
panstwowe, oraz inne regulacje prawne i wytyczne vikjallkviek sposéb zwizane z
prowadzonymi robotami. Wykonawcadzie odpowiedzialny za ich przestrzeganiedBe
przestrzegat tepraw autorskich i patentowych.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE — SST
Wyszczegolnienie SST dla poszczegdlnych rodzaghetr

SST 1 —ROBOTY ROZBIORKOWE

SST 2—- ROBOTY MURARSKIE

SST 3 -KONSTRUKCJE ALUMINIOWE

SST 4 ROBOTY TYNKARSKIE

SST 5-ROBOTY MALARSKIE

SST 6 -ROBOTY POKRYWCZE - POSADZKA
SST 7 - ZAKLADANIE DRZWI | OKIEN

SST 8 INSTALACJE ELEKTRYCZNE

SST 1- SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ROBOT ROZBIORKOWYCH -kod CPV 4500000-1

1.1. Zakres robot
- wyburzenidcianek dziatowych
- rozebraniéciany podparapetowej w projektowanym wop ewakuacyjnym
- usungcie fragmentu posadzki z tworzywa elastycznego mipszczniu holu

1.2. Ogolne wymagania dotyegce robot.
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za fgkeoykonania robét, ich zgodioz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
nie wystpuja
3. Sprat

3.1. Narzdzia dowolne.

4. Transport

Gruz z rozbiorki wyni& recznie w dowolnych pojemnikach.
Transport materiatéw z rozbidrki samochodem samadgdvawczym, w miejsca wyznaczone
do sktadowania gruzu.

5. Wykonanie robot
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do robot rozbidrkowych naile
- miejsce oznakowazgodnie z wymogami BHP,
- wytaczy¢ istniepce zasilanie w energelektryczm
5.2. Roboty rozbidrkowe
Roboty prowadzizgodnie z rozpoggizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpiedzigva i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla rob6t rozbiérkowych podano w punktadh do 5.2

7. Obmiar rob6t
Jednostkami obmiarowyma sn3

8. Odbior robot
Wszystkie roboty podlegaasadom odbioru robot zanikeych.
Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownetpoidowania zakwalifikuje inspektor



9. Przepisy zwazane:
1)
ozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. ditiennika budowy, monta i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1@®z. 953 z 2002r.).

SST 2- SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA WYKONANIA ROBOT
MURARSKICH -kod CPV 45262500-6

1. Zakres robot, obgtych SST
- murowanigcianek dziatowych

2. Materialy
Gotowa sucha zaprawa klejowa
woda zarobowa
Wyrobyscienne:
Bloczki z betonu komérkowego grgbpl0 cm

3. Sprat
Roboty ména wykonywa recznie.

4. Transport

Materiaty i elementy magoy¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Podczas transportu materiaty powinny lagbezpieczone przed uszkodzeniami lub atrat
statecznéci.

5. Wykonanie robit

Do murowanidcian z betonu komorkowego zalecane jestie cienkowarstwowej
zaprawy klejowej, po dodaniu wody. Zapramalezy zmieszé z wody za pomoga mieszadta, w
proporcjach zgodnych z instrukgproducenta. Gruldé warstwy zaprawy
nie powinna przekracz&8 mm. Stosujc bloczki o pionowychscianach 4czonych na pioro i
wpust nie nalgy stosowa klejenia pionowych spoin.

Sciany naley wykonywa: warstwami, z zachowaniem prawidiowegaxénia i grubéci
spoin, do pionu i sznura, z zachowaniem zgédrmo rysunkiem co do odsadzek, uskokow
i otworow. Bloczki uktadane na zaprawie powinny logyste i wolne od kurzu.gczenie ze
scianami istniggcymi wykon& wg systemu, oraz instrukcji producenta

Wreki i bruzdy instalacyjne naky wykonywa jednoczénie ze wznoszeniegtian.

6. Kontrola jakosci

Przy odbiorzécian z bloczkéwsciennych nalgy przeprowadzi na budowie:
sprawdzenie zgodoi z zamdwieniem i wymaganiami stawianymi w dokuataeji
technicznej, préby dofaej przez ogidziny, opukiwanie i mierzenie. Ocenie przy odbiorze
podlega sposéb wykonaniaaman, zachowanie réwrigi ptaszczyzn w aspekcie
dopuszczalnych odchytek, oraz grébspoin.

7. Obmiar robot
Jednostkobmiarowy robét jest — mimuru o odpowiedniej grulioi.

8.  Odbidr robot
8.1. Odbidr rob6t murowych powiniergsadby¢ przed wykonaniem tynkow i innych robot
wykonczeniowych.
Podstaw do odbioru robét murowych powinny standwiastpujace dokumenty:
- dokumentacja techniczna,
- dziennik budowy,
- z&wiadczenia o jakai materiatow i wyrobdw dostarczonych na budow
- protokoty odbioru poszczegdélnych etapow ratastikapcych,



- protokoty odbioru materiatow i wyrobdéw

Sprawdzt nalezy:
- zgodné¢ potazenia i gtbwnych wymiaréwcian z dokumentagijtechniczi
- wymiary otworéw drzwiowych i ich rozmieszczen

9. Przepisy zwgzane

PN-68/B-10020 — Roboty murowe. Wymagania i badareg odbiorze.

PN- B-19301:2004 -Prefabrykaty budowlane z autekdawanego betonu
komdrkowego

SST 3 — SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA KONSTRUKCJI ALUMINIOWEJ — kocd CPV 45421160- 3

1. Zakres robot.
Brama przeszklona w weju gtdbwnym

2. Materialy
2.1. - ksztattowniki aluminiowe stosowane w systwwkienno- drzwiowym,
montowane wg technologii producenta syste
- szklo bezpieczne
2.2. - Skladowanie materiatow
Naley zapewnt warunki przechowywania i sktadowania elementow rgwtupce
zachowanie ich jaki i przydatndci do robdét.

3. Sprzet
Wykonawca zobowizany jest do tywania jedynie takiego spgtti i narzdzi, ktére nie
beda miaty niekorzystnego wptywu na na jakamateriatow, i wykonywanych robot.

4. Transport.

Przewaenie dowolnymirodkami transportu. Podczas transportu elemenggyal
zabezpieczy przed uszkodzeniem, lub utfatateczngci. Zapewné warunki transportu zgodne
Z wymaganiami producenta.

5. Wykonanie robot.
Prace nalgy prowadz¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i OdbiRobot
Budowlanych, oraz zaleceniami producenta.

6. Odbior.

Nastpuje po wykonaniu kontroli jakéai. Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu
zgodndci z projektem i wymaganiami, podanymi w punkcie 5.

Badania dot. jakoi robot powinny obejmowa

- sprawdzenie prawidtowosci maonizelementéw bramy

- sprawdzenie prawidtodwm montau drzwi i sprawnéci ich dziatania

- sprawdzenie doktadéwm wykonania paiczen zes$cianami
Podstaw do odbioru jest pisemne zgtoszenie Wykonawcy mizegeniu prac

7. Przepisy zwazane

PN-EN 1435-1:2006 — zasady oceny okien i drzwi

PN-EN 145449:2005 — szkto w budownictwie. Szkto staowe i bezpieczne szkio
warstwowe.

Aprobaty Techniczne i deklaracje zgodaigproducentow materiatow.



SST 4 - SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYK ONANIA
ROBOT TYNKARSKICH- kod CPV 4541000-4

1. Zakres stosowania SST
- gtad gipsowa na nowowzniesionyéhianach dziatowych

2. Materialy.
2.1. do gtadzi gipsowe:
- woda - w/g PN-EN 1008:2004
- gtad w proszku NIDA GLADKA
- gips szpachlowy w postaci suche

- preparat gruntgy

3. Sprazt
Roboty ména wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu. Naktadé masg tynkowa
recznie, lub za pomagcagregatu natryskowego

4. Transport
Materiaty mog by¢ dowazone dowolnymgrodkami transportu

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonywania tynkow
- przed przysipieniem do wykonywania robot tynkowych powinnyctaakaiczone wszystkie
roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtyw&kaamurowane przebicia i bruzdy,
osadzone ieznice drzwiowe.
- Tynki naley wykonywa w temperaturze nie ¥szej ni +5°C pod warunkienye w chgu
doby nie naspi spadek porej 0°C.
5.2. Zasady wykonania gtadzi gipsowej
przygotowanie podia: oczyci¢ powierzchng z brudu i resztek starych warstw. Ubytki i

nierowndgci uzupetnt gipsem szpachlowym. Gtaav proszku rozroldi wodg
w proporcji podanej przez producentazRi@e¢ grubdci sciany i prefabrykowanego nadpeao
wypetnic masa szpachlow

- zagruntow@apowierzchng preparatem gruntggym

- naktadamasg gipsow recznie lub przy gyciu agregatu natryskowego. Grgbavarstwy
—1mm.
Temperatura podf@ i otoczenia - +5 do + 25 stopni. Po rozrobienasywod nalezy ja
Zwzy¢ W ciagu 60 minut

6. Kontrola jakos¢i
6.1.Badania przed przygtieniem do robét tynkowych
Przed przyspieniem do robét tynkowych naig przeprowadzi badania materiatow, ktore

beda wykorzystywane do wykonywania robét oraz kongriabdbior (medzyoperacyjny)
podiazy.
6.1.1 Badania materiatow

Badanie materiatéw przeprowadzgmEkrednio na podstawie zapisow w dzienniku
budowy
dotyczicych przygcia materiatdw na budaworaz dokumentéw towarzygzych wysyitce
materiatdw przez dostawcpotwierdzajcych zgodnéé uzytych materiatdbw z wymaganiami
dokumentacji projektowe;j
6.1.2.Badania przygotowania pocip
Stan podtaa podlega sprawdzeniu w zakresie:
a) wilgotnaci — poprzez ocenwygladu, prole dotyku lub zwitania, ewentualnie w razie
potrzeby pomiar wilgotniei szcatkowej przy pomocy wilgotriziomierza elektrycznego,
b) rownaci powierzchni — poprzez ocemwygladu i sprawdzenie przy pomocy faty,
c) przywierajcych ciat obcych, kurzu i zabrudzenia — poprzeneeegygladu i préke scierania,



d )chtonndci podiaza — poprzez ocerwygladu oraz prob dotyku i zwikania,
6.2.Badania w czasie robot -

polegai na bigacym sprawdzeniu zgodia icwykonania z dokumentacprojektowg
6.2.1..Wyniki bada materiatéw i zapraw powinny Byvpisywane do dziennika budowy i
akceptowane przez Inspektora nadzoru.
6.3. Badania w czasie odbioru robdt -

przeprowadzagcelem oceny czy spetnione zostaty wszystkie wymigdotycace
wykonanych robét tynkowych, w szczeg&doow zakresie:
— jakasci zastosowanych materiatow i wyrobow,
— prawidtowdci przygotowania podia,
— prawidtowdci wykonania gtadzi
- przyczepnéci wyprawy do [podia

7. Obmiar robot
Jednostl obmiarow robét jest M. 1losé rob6t okréla si na podstawie projektu z
uwzgkdnieniem zmian zaaprobowanych przez Inspertoreavgizonych w naturze.

8. Odbidr robot

8.1.Odbiér podtaa

Odbior podiaa naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robot
tynkowych. Podtae powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2.
Jezeli odbior podiga odbywa si po diuzszym czasie od jego wykonania, rigle
podtaze oczyci¢ | zmy¢ wodh.

8.2. .Odbior tynkéw nagpuje po sprawdzeniu jakaoi:

8.2.1.Uksztaltowanie powierzchni, kradzie przecicia powierzchni orazaty
dwuscienne powinny by zgodne z dokumentaciechnicza.

8.2.2. Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku Katod ptaszczyzny i odchylenie
krawedzi od linii prostej — nie wiksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej ni 3 na calej
diugdéci taty kontrolnej 2 m.

Odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku:

pionowego — nie wksze nk 2 mm na 1 m i ogotem nie wggej niz 4mm w
pomieszczeniu, poziomego — niegkdze nk 3 mm na 1 m i ogdtem nie gdej niz 6

mm na catej powierzchni gazy przegrodami pionowymsgiany, belki itp.) .
7.2.3.Niedopuszczalneasnastpujace wady:

- wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych nawierzchni tynkdw roztworow soli
przenikagcych z podtaa, pikni itp.,

- trwateslady zaciekdw na powierzchni, odstawanie, odpaezepicherze wskutek nie-
dostatecznej przyczepm tynku do podiaa.

9. Przepisy zwazane

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech faych i wytrzymatéciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

ST 5 - SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI A
POWLOK MALARSKICH — kod CPV 454421005

1. Zakres robot, obgtych SST
- malowanie emulsyjne na tynkach nowyclan

2.  Materiaty.
2.1. Rozcieaczalniki



- Woda ( PN-EN 1008:2004 ).
Do przygotowania farb stosowanazna kada wodk zdatra do picia.
Wodg nalery stosowa do farb emulsyjnych,
2.2. Farby budowlane gotowe.

- Farby niezalie od ich rodzaju powinny odpowiatd@aymaganiom norm
panstwowych lubswiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.
Farby powinny b§ pakowane zgodnie z PN-O-79601-2:1996qbry lekkie lub
wiaderka stokowe wg PN-ENISO 90-2:2002 i przechowywane w terapgze min.
+5°C.

Na tynkach mana stosowafarby emulsyjne na spoiwach z polioctanu winylu,
lateksu butadieno-styrenowego i innych zgodniesadami podanymi w normach i
swiadectwach ich dopuszczenia przez ITB.

3. Sprzt.
Roboty mana wykona przy wyciu pedzli lub aparatow natryskowych.

4. Transport.

- Farby w opakowaniach fabrycznych ngleansportowé zgodnie z PN-85/0-
79252 i przepisami obowzujacymi w transporcie kolejowym lub drogowym.

- Sktadowanie -
W oryginalnym i nieuszkodzonym opakowaniu, tempn.mi5 C okres skltadowania
wynosi 12 miesicy.

5.  Wykonanie robot.

5.1. Przy malowaniu powierzchni wegtrznych temperatura nie powinnadayizsza
niz + 8°C. W okresie zimowym pomieszczenia nglegrzewa. W ciagu 2 dni
pomieszczenia powinny bBygrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po aekeniu
malowania mena dopuci¢ do stopniowego obaania temperatury, jednak przez 3 dni
nie maze spac¢ ponizej + 1°C.

W czasie malowania niedopuszczalne jest riezgieie malowanych powierzchni
cieptym powietrzem od przewodow wentylacyjnychZagizen ogrzewczych.

5.2. Przygotowanie podig.

Podtaa mocno wchtaniage pokry preparatem do gruntowania i impregnacii
podtazy - w/g instrukcji producenta.

Gruntowanie:

Przy malowaniu farbami emulsyjnymi do grunémia stosowafarbe emulsyjm
tego samego rodzaju z jakiej matlwykonana powtoka, lecz rozéiezora woda w
stosunkul:3:5
5.2. Wykonywanie powtok malarskich.

Powtoki z farb emulsyjnych powinny bgiezmywalne, przy stosowanitodkow
myjacych i dezynfekujcych. Powtoki powinny dawaaksamitno-matowy wygtl
powierzchni. Barwa powtok powinna djednolita, bez smug i plam. Powierzchnia
powtok bez uszkodzg smug, plam éladéw dzla.

6. Kontrola jakosci.
Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotosyaio malowania powinna
obejmowé:

- sprawdzenie wyglu powierzchni,

- sprawdzenie wgiliwosci,

- sprawdzenie wyschkoia podiaa,

- sprawdzenie czysto,

Sprawdzenie wygdiu powierzchni pod malowanie najewykona: przez ogtdziny



zewrgtrzne. Sprawdzenie wgiliwosci nalery wykona przez spryskiwanie powierzchni
przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wodye@iniejsza plama zwibnej
powierzchni powinna nagti¢ nie wczeéniej niz po 3 s.

Badania powitok przy ich odbiorach ngi@rzeprowad po zakaczeniu ich
wykonania: dla farb emulsyjnych nie wénej niz po 7 dniach,

Badania przeprowadzg girzy temperaturze powietrza niesaej od +5°C i
wilgotnosci powietrza mniejszej od 65%.
Jeili badania dadzwynik pozytywny, to roboty malarskie naleuzn& za wykonane
prawidtowo. Gdy ktérekolwiek z badalato wynik ujemny, naley usura¢ wykonane
powitoki czsciowo lub catkowicie i wykonapowtornie.

7. Obmiar robd6t
Jednostkobmiaru § m2

8.  Odbidr robot.
8.1. Qdbidr podtaa.

Zastosowane do przygotowania padtmateriaty powinny odpowiada
wymaganiom zawartym w normachnaséwowych lubswiadectwach dopuszczenia do
stosowania w budownictwie. Podts posiadaice drobne uszkodzenia powinnatby
naprawione przez wypetnienie ubytkéw zapgagmentowewapienra do robot
tynkowych lub odpowiedniszpachlowk.

8.2. Odbidr robot malarskich nagiuje na podstawie przeprowadzonej kontroli
jakasci.

9. Przepisy zwjzane.
PN-62/C-81502 - Szpachlowki i kity szpachlowe. btbt bada
BN-80/6117005 — farby emulsyjne do malawaewretrznych

SST 6- SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONA NIA
POSADZEK-kod CPV 45432111-5

1. Zakres robot, obgtych SST
- Wykonanie posadzki z ptytek gresowyclcrgci pomieszczenia szatni

2. Materialy.

- zaprawa samopoziomog@ do przygotowania podta pod ptytki. Sucha
mieszanka, gotowa daycia po zmieszaniu z wadv proporcjach podanych przez
producenta. Podktad powinien spethreornme PN-85/B-104500.

- ptytki gresowe o wym. 30 x 60 cm, V klasseralnaci.

- klej do ptytek ( gotowa mieszanka handlgwasa do wypetniania spoin ( gotowa
mieszanka handlowa

- listwy do wykaczenia krawdzi

3. Sprzt.
Prace wykonywarecznie, przy pomocy dowolnego spia.

4. Transport.
Ptytki i materiaty sypkie przewozw opakowaniach, krytymirodkami
transportu.

5. Wykonanie robot.



Podtae pod ukladanie ptytek powinno bwypoziomowane, wolne od kurzu i
nasycone waogl Posadzki wykonaz ptytek na kleju, z tyciem krzyykow
dystansowych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Badania przed przypieniem do robét

Badanie podkiadu powinnodayykonane bezpmednio przed przyspieniem do
wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowychaltes czynngei kontrolnych
powinien obejmowé&
— sprawdzenie wizualne wyglu powierzchni podktadu pod wzglem wymaganej
szorstkdci, wystpowania ubytkdw i porowasoi, czystdci i zawilgocenia,
— sprawdzenie rowrdoi podkiadu, ktére przeprowadza girzyktadajc w dowolnych
miejscach i kierunkach 2-metravate.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaryg m2.
llos¢ robot okréla sk na podstawie dokumentacji projektowej z uwgdgieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawydiow naturze.

8. Odbior robot
8.1. Odbior robdt zanikagych i ulegajgcych zakryciu

Przy robotach zezanych z wykonywaniem wyktadzin i oktadzin elemente
ulegapcym zakryciu g podtaza. Odbior podtd musi by dokonany przed rozpogziem
robét wyktadzinowych i oktadzinowych.
Odbior nasfpuje na podstawie przeprowadzonego badaniggako
8.4. Odbidér ostateczny (Kmowy)

Odbior ostateczny stanowi ostatecaocere rzeczywistego wykonanie robot w
odniesieniu do zakresu (fla), jakasci i zgodndci z dokumentaaj projektows

9. Przepisy zwazane
PN-ISO 13006:2001 Ptytki i ptyty ceramiczne. Degjei, klasyfikacja, wiciwosci
I znakowanie.

SST 7. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ZAKEADANIA STOLARKI BUDOWLANEJ- kod CPV 45420000-7

1. Zakres rob6t objgtych SST
- stolarka drzwiowa drewniana
- stalarka okienna z PCV

2. Materialy

drzwi drewniane ptytowe, o odporsed pazarowej EI30

okna oddymiafe z PCV
2.1.1. Wbudowanalery stolarlke kompletnie wykéczora wraz z okuciami i powtokami

malarskimi. Producent powinien dostg certyfikaty.ze produkt odpowiada

warunkom, okrdonym w normach.Normy dotyaz
- jakosci drewna
- oku¢ budowlanych (w wypadku braku norm okucia musfisosviada okreslonym w
swiadectwie ITB

2.1.2. Kady wyrdb stolarki budowlanej powinien bwyposaony w okucia zamykage,
taczace, zabezpieczgje i uchwytowo-ostonowe. . Okucia stalowe powingy lzabezpieczone
fabrycznie trwatymi powtokami antykorozyjnymi. Okamie zabezpieczone najg przed ich



zamocowaniem, pokéyminia otowiarg lub farka ftalowa chromianow przeciwrdzewa.
Drzwi musz mie¢ ceryfikaty potwierdzajce wymagana odporsd pozarowa.
Okna oddymiage PCV musz posiadé atesty producenta.

2.1.3. Skiadowanie elementéw.
Elementy natg montowa zaraz po przywiezieniu, lub krotko przechowywa
warunkach zapewnigych zachowanie jakoi.

3. Sprat
Roboty ména wykona przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez
Inspektora.

4. Transport

Kada partia wyrobéw przewidziana do wysyiki powin@aviera wszystkie elementy
przewidziane normlub projektem indywidualnym. Okucia nie zamontoealo wyrobu
przechowywa i transportowéaw odrbnych opakowaniach.

Elementy do transportu nayezabezpieczy przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie. Elementy madpy¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora, oraz zabezpiecged uszkodzeniami, przesioem
lub utrat, statecznéci

5. Wykonanie robot
5.1. Przygotowaniesoiezy.

Przed osadzeniem stolarki ngleprawdzté doktadnd¢ wykonania écieza, do ktérego
ma przylega oscieznica. W przypadku wysgpujacych wad w wykonaniuseieza lub
zabrudzenia powierzchnideza, aGcieze naley naprawé i oczyscic.

5.2. Skrzydta okienne i drzwiowesaeznice powinny mié usungte wszystkie drobne wady
powierzchniowe, npgkniccia, wyrwy. Wymienione ubytki nakly wypetnic kitem
syntetycznym (ftalowym).

5.3. Osadzanie stolarki okiennej

- W sprawdzone i przygotowangieze naley wstawt stolarke na podktadkach lub list-
wach. Elementy kotwice osadzi w osciezach.

- Monta okien oddymiajcyvh wykonac zgodnie z instrukcja producenta.

-Ustawienie okna nalg sprawdzt w pionie i w poziomie. Dopuszczalne odchylenie od
pionu powinno by mniejsze od 1 mm na 1 m wysadkookna, nie wgcej niz 3 mm. Rénice
wymiarow po przeitnych nie powinny b§ wigksze o
- Zamocowane okno nalg uszczelni pod wzgtdem termicznym przez wypetnienie szczeliny
migdzy Giciezem a @cieznica materiatem izolacyjnym dopuszczonym do stosowedaitego
celuswiadectwem ITB. Zabraniaguzywaé do tego celu materiatow wydziedaych zwazki
chemiczne szkodliwe dla zdrowia ludzi.

- Osadzone okno po zmontowaniu rgldoktadnie zamkax.
5.4.. Osadzanie stolarki drzwiowej

- Doktadné¢ wykonania éciezy powinna odpowiadawymogom dla rob6t murowych

- Gcieznicg mocowa za pomog kotew lub hakéw osadzonych woiezu. Gscieznice
nalezy zabezpieczyprzed korozj biologiczry od strony muru.

- Szczeliny midzy cscieznica a murem wypethdi materiatem izolacyjnym dopuszczonym do
tego celiiwiadectwem ITB.

- Przed trwatym zamocowaniem nglesprawdzt ustawienie €cieznic w pionie i poziomie
Dopuszczalne wymiary luzow w stykach elementéwessidich.

- . Wartas¢ luzu i odchytek
Miejsca luzéw : :
okien drzwi
Luzy miedzy
skrzydtami +2 2
Miedzy skrzydtami a 1 _1
oscieznica




6. Kontrola jakosci

6.1. Zasady kontroli jakkai powinny by zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki
okiennej i drzwiowej, PN-72/B-10180 dla robét szkkich.

6.2. Ocena jakici powinna obejmowa

- sprawdzenie zgoddo wymiardw,

- sprawdzenie jakei materiatéw z ktérych zostata wykonana stolarka,

- sprawdzenie prawidtowoi wykonania z uwzgldnieniem szczego6téw konstrukcyjnych,

- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow rucymokwe oraz ich funkcjonowania,

- sprawdzenie prawidtowoi zmontowania i uszczelnienia.

7. Obmiar rob6t
Jednostik obmiarow robo6t jest: ilé¢ szt. wbudowanej stolarki.

8. Odbidr robot
Odbioér obejmuje wszystkie materiaty podane w pualg;ioraz czynriei wyszczegolnione w
punkcie 5.

9.  Przepisy zwjzane

PN-B-10085:2001  Stolarka budowlana. Okna i drxMymagania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i baddae@hniczne przy odbiorze.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny

PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania oggorgosowania.
BN-71/6113-46 Farby chemoutwardzalne na steladdowlan.

Stolarka budowlana. Poradnik-informator. BISPR@DQ

Odbior robét powinien Byprzeprowadzony po zakozeniu kadego etapu: odbiér
podtaza, odbior kécowy - na podstawie protokotow z kontroli wykonania

9. Przepisy zwazane

PN-EN 649:2002 Elastyczne pokrycia pgdive.
PN-76/8841-21 Posadzki z weliia i tworzyw sztucznych. Wymagania i
badaprzy odbiorze.

SST 8 - SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ - kod CPV 45311000-9

1. Zakres robot obgtych SST:
monta systemu sterowania oddymianiensietlenie ewqgakuacyjne

2. Materiaty
2.1. Powinny b§ zgodne z zestawieniem opracowanym przez prajekt®owinny
odpowiadawymaganiom norm PN, lub BN, oraz przepisom daiggm budowy
urzadzen elektrycznych. Elementy systemu mugpsiada swiadectwa jakéci, karty
gwarancyjne i aprobaty techniczne.
2.2. Odbior materiatow na budowie.
Dostarczone na budewmateriaty naley sprawdzt pod wzgédem kompletnéi i
zgodndci z danymi wytwaorcy.
2.3. Skiadowanie zgodnie z zaleceniami prodagemtwvarunkach
zapobiegagych zniszczeniu, lub uszkodzeniu.

3. Sprat



Urzadzenia i sprgt uzywane na budowie nalg stosowa zgodnie z
przeznaczeniem.

4. Transport
 Zaleca siurzadzenia do zamontowania dostar€bgzpdrednio przed montam.
Srodek transportu powinien Bydpowiednio przystosowany.

5. Wykonanie

Trasa urgdzen powinna przebiegabezkolizyjnie z innymi instalacjami. Ponieiva
urzadzenia systemu sterowania montowasgalrzesciowo na istnigjcychscianach,
konieczne jest wykonanie bruzd, a rasie ich zatynkowanie.

6. Kontrola jakosci.
Sprawdzenie powinno dywykonane zgodnie z instrulggproducenta urdzen.

7. Odbidr robot.
Wykonanie podlega odbiorowi robot zanikgich. Odbior i sprawdzenie
prawidtowasci wykonania powinno odlgysie przed zakryciem.

8. Przepisy zwazane

- Przepisy budowy uetlzer elektroenergetycznych.

- PN-90/E 06401/02 — elektroenergetyczne i sygaalijne linie kablowe- instrukcje
bada odbiorczych uradzen elektrycznych



