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OPIS INWESTYCJI
1. Wstep
Nazwa inwestycji: Budowa platformy dla niepetnosprawnych przy schodach w budynku gtéwnym,
Domu Pomocy Spotecznej im.L.A.Helcléw w Krakowie
Adres: 31-148 Krakow,
ul. L.A. Helcléw 2
Inwestor : Gmina Miejska Krakow
Dom Pomocy Spotecznej im. L.A.Helclow
Adres: 31-004 Krakow,
Plac Wszstkich Swietych 3-4
Projektant : ARCHIPLAN PROJEKTOWANIE | REALIZACJA
JOLANTA PASZKOWSKA
Adres: 31-102 Krakow,

ul. Tartowska 3/2

2. Przedmiot i lokalizacja inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest wykonanie platformy dla niepetnosprawnych w budynku gtéwnym Domu
Pomocy Spotecznej im. Helclow w Krakowie przy schodach F.

Roboty budowlane bedg prowadzone wewnatrz istniejgcego budynku.

3. Rozwigzania konstrukcyjne i materiatowe

Sposéb zamocowania toru jazdy bezposrednio do $ciany murowanej z cegly petnej po wyborze dostawcy
platformy zgodnie z wytycznymi dostawcy platformy, dotyczy ilosci punkiéw mocowania i sposobu
mocowania.

Wykonanie podkucia istniejgcej $ciany murowanej w celu uzyskania przestrzeni do ,parkowania” na
poziomie tgcznika. Wymiary orientacyjne podano w projekcie, nalezy je dostosowa¢ do wybranego
modelu platformy. W przypadku koniecznosci wykonania wiekszego podkucia z uwagi na wyboér typu
platformy nalezy uzgodni¢ wymiary z projektantem.

Zgodnie z opinig WUOZ nalezy pozostawic istniejgcy cokot.

Wykaz wykorzystanych przepisow

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z dn. 7.02.2016 r., poz.191),

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (Dz. U. z dn.08.03.2016 r., poz.290),

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75, poz. 690) i (zmiany Dz.U. z 2003 r. nr
33, poz.270; Dz.U. z 2004 r. nr 109 poz. 1156; Dz.U.z 2008 r. nr 201, poz.1238; Dz.U. z 2009 r. nr 56
poz.462; Dz.U. z 2010 r. poz. 1597; Dz.U. z 2012 r.poz. 1289 oraz Dz.U. z 2013 r. p0z.926).

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 wrzesnia 2004 r., w sprawie szczegotowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2013 r. poz.1129).

- Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r., w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 109, poz. 719).
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Szczegoétowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych:

GRUPA 452 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH

B-01.00

PLATFORMA dla NIEPELNOSPRAWNYCH

(kod CPV 45313100-5 Instalowanie wind)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem urzadzen dzwigowych w ramach inwestycji: Budowa
platformy dla niepelnosprawnych przy schodach w budynku giéwnym, Domu Pomocy Spotecznej
im.L.A.Helcléw w Krakowie, 31-148 Krakoéw, ul. L.A. Helclow 2.
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ integralng programu funkcjonalno — uzytkowego stanowigca
cze$¢ dokumentow postepowania w sprawie zamowienia publicznego inalezy je stosowaé przy
wykonywaniu robét opisanych w niniejszej specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.
Niniejsza Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument w postepowaniu w sprawie
zamoéwienia publicznego i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie z ustawg z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo
zamowien publicznych (Dz. U. z 2013 r. poz.907 z p6zn. Zmianami) i realizacji oraz rozliczaniu robot
opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg czynnosci zwigzane z montazem platformy dla
niepetnosprawnych przy schodach wewnatrz budynku.

1.4. Podstawowe okreslenia

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
Przedmiar robot — opracowanie obejmujgce zestawienie planowanych robét w kolejnosci technologiczne;j
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych. Ma
zastosowanie tylko przy wynagrodzeniu wyliczonym kosztorysem.

Roboty budowlane — budowa a takze prace polegajgce na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce
obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang
przez urzgdzenia zaplecza budowy.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem budowlanym, dziennik
budowy, protokdty odbioréw czeSciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce
realizacji obiektu, operaty geodezyjne, ksigzka obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metodg
montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatno$¢ do
stosowania w budownictwie.

Dziennik budowy - dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzgcych
w czasie wykonywania robét.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania robotami
ido wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszgca ustawowg
odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.
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Inspektor Nadzoru /Inzynier/ - kompetentny, niezalezny organ nadzorczy, ktérego zadaniem jest
weryfikacja prawidlowosci wykonywanych robot budowlanych i zgodnosci ich ze specyfikacjami
technicznymi oraz Dokumentacjg Projektowa.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Technologia wykonania robdét wynikaé powinna z dokumentacji projektowej Zamawiajgcego,
szczegotowych instrukciji dostawcow i producentéw, ogélnych przepiséw Prawa Budowlanego i Polskich
Norm.

Wykonawca zapozna sie z miejscem budowy oraz dokumentacjg projektowg i dokona wiasnej
weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robét.
Wszelkie niejasnosci dot. przedmiaru nalezy wyjasnia¢ z Zamawiajgcym przed terminem sktadania ofert
w postepowaniu.

Po ztozeniu oferty przyjmuje sie, ze Wykonawca uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidtowej
wyceny przedmiotu zaméwienia.

Wykonawca przyjmuje odpowiedzialno$¢ za wszystkie btedy, uchybienia i szkody jakie ewentualnie
wyrzgdzg podwykonawcy i dostawcy zatrudnieni przez Wykonawce podczas wykonywania robot
i dostaw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jakosé zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé
z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy
podejmowaniu decyzji uwzglednia sie wyniki badan materiatdw ijakosci robdt, dopuszczalne
niedoktadnos$ci normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Wykonawca zapozna sie z miejscem budowy oraz projektem w postepowaniu i dokona wiasnej
weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robét.
Zakres prac opisanych w kosztorysie nie moze stanowi¢ podstawy do zamawiania materiatéw lub
okreslania zakresu prac, kosztorys winien by¢ czytany fgcznie z catoscig dokumentacji.

Lokalizacja zaplecza budowy spoczywa na Wykonawcy, a koszty z tego tytutu ponoszone zawierajg
sie w kwocie zadeklarowanej w ofercie projektowe;.

Odpowiedzialno$¢ za zabezpieczenie budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia i odbioru
robot.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia
personelu zatrudnionego na budowie. Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi
powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisdw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na budowie, we
wszystkich pomieszczeniach socjalnych i magazynowych.

Kierownik budowy, zgodnie z art. 21a ustawy Prawo budowlane, jest zobowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie (przed rozpoczeciem budowy), planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
zwanego ,planem bioz” na podstawie ,Informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”
sporzadzonej przez projektanta.

,Plan bioz” nalezy opracowaé zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003
r. w sprawie informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126), uwzgledniajagc rowniez wymagania okreslone
w rozporzgdzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401).

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$¢ robdét. W tym celu przygotuje program
zapewnienia jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez Zamawiajgcego, ktory bedzie zawierat:

a) czes¢ ogolng opisujaca:

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robdét,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarow i kontroli,

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiarow,

b) cze$¢ szczegdtowg opisujgcyg dla kazdego asortymentu robdét:
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- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia do magazynowania i zatadunku
materiatow,

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony materiatow i urzgdzen przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu i przechowywania na budowie,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé badan, pobieranie prdobek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

- sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom umowy.

2. Materialy - urzadzenia

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu szczegoétowe informacje dotyczace zamawiania
urzadzen i odpowiednie aprobaty techniczne do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych
(SST). Urzadzenia i materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

2.1. Platforma dla niepetnosprawnych — 1 kpl

Projektowana platforma przeznaczona jest dla os6b niepetnosprawnych i bedzie stuzyta do
pokonywania réznicy poziomu pomiedzy posadzkg fgcznika komunikacyjnego do Domu Artysty Seniora
i parteru budynku gtéwnego :

Platforma przyschodowa do transportu oséb niepetnosprawnych na wézkach inwalidzkich
z duzymi tylnymi kotami oraz na wézkach elektrycznych wewnatrz budynku.

Parametry:

- 2 przystanki

- udzwig 225kg

- naped elektryczno-linowy

- predkosé 0,1m/s tagodny start i zatrzymanie urzgdzenia

- zasilanie 230V

- moc silnika 1,1 kKW

- dtugos¢ toru jazdy ok.5,5m

- wysoko$¢ do pokonania 1,3m

- odlegtos¢ szyny od sciany ( z gr. szyny ) 120 mm do 180 mm

- szerokos¢ ztozonej platformy na przystanku 36cm — platforma musi posiada¢ funkcje powrotu

na dolny przystanek

- szyna i platforma ze stali malowana proszkowo

- rozktadane krzesetko na platformie

- wymiar podestu preferowany - 800x1000 mm , dopuszczalny 800x900mm, 750x850mm

- sterowanie na platformie preferowane — przyciski , dopuszczalne joystic, pilot na kablu

spiralnym

- 2 kasety radiowe wezwan

- sktadanie / rozkladanie — manualne

- podtoga wykonana ze stali malowanej proszkowo : system przeciwzgnieceniowy

antyposlizgowy podest, rampy najazdowe na obu krawedziach podestu, barierki i i rampy

zabezpieczajgce przed zjechaniem z podestu

- platforma musi posiada¢ blokade kluczykowag na platformie i kasetach przywotawczych, przycisk

awaryjny STOP na platformie, porecz na Scianie platformy utatwiajgcg wjazd.

- tor jazdy krzywoliniowy montowany bezposrednio do istniejgcej Sciany z jednym zakretem

w pionie.

- wymagana gwarancja 30 miesiecy,

- platforma musi by¢ zgodna z Dyrektywg Maszynowa 2006/42/WE.

Wykonawca robot jest zobowigzany do wykonania dokumentacji techniczno-rozruchowej i dokonac
odbioru przez Urzad Dozoru Technicznego.

Zgodnie z opracowang i przyjeta przez MKW PSP w Krakowie ekspertyzg pozarowg nalezy zainstalowac
platforme , ktéra umozliwi pozostawienie 100 cm pomiedzy istniejagca balustradg , a platformg w stanie
spoczynku na dolnym poziomie.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie
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organizacji robot, zaakceptowanym przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Liczba i wydajnos¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy oraz byé zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy
zarzadzajgcemu realizacjg umowy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwose
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu robot, Wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy, a ktéry nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport
Dla wybranej platformy transport urzgdzenia zgodnie z zaleceniami producenta.

5. Wykonanie robot

Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 75; poz.690 z p. zm).
Wykonawca dokona dostawy, montazu oraz uruchomienia dzwigu.

Montaz platformy wymagania techniczne wg normy PN-EN 81-50:2014-10.

6. Obmiar robét
6.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST B-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg dla robét zwigzanych z montazem urzadzenh dzwigowych jest kpl.

7. Odbior robot

W trakcie wykonywania robé6t nalezy przeprowadzac¢ czesciowe odbiory techniczne. Odbiory te
powinny by¢ dokonywane komisyjnie i udokumentowane protokétami odbioréw czesciowych. Po
zakonczeniu robot montazowych nalezy dokonaé odbioru korncowego.
Wykonawca na wtasny koszt dokona wszelkich czynno$ci zwigzanych z odbiorem platformy przez UDT
oraz wszystkich innych czynno$ci niezbednych do uruchomienia i uzytkowania dzwigu.

8. Podstawa ptatnosci
Zaptata nastepuje za ustalong ilos¢ wykonanych robét w jednostkach podanych w punkcie 6.
Cena skalkulowana przez Wykonawce obejmuje:
- dostarczenie urzadzen na miejsce montazu,
- montaz platformy
- oczyszczenie stanowiska pracy.

9. Przepisy zwigzane

Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE

PN-EN 81-50:2014-10 Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dzwigéw --
Badania i proby -- Czes$¢ 50: Zasady projektowania, obliczania, badania
i proby elementéw dzwigowych

PN-EN I1SO 12100:2012 Bezpieczenstwo maszyn -- Ogolne zasady projektowania -- Ocena ryzyka
i zmniejszanie ryzyka

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,

jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie ( Dz. U. Nr 75; poz.690 z p. zm).

2/ Dyrektywa dzwigowa (Lifts) 95/16/WE, wdrozona przez Rozporzadzenie Ministra Gospodarki

2z dn.8.12.2005 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla dzwigéw i ich elementéw bezpieczenstwa (Dz. U.

z 2005 r. Nr 263, poz. 2198) oraz Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 5.11.2008 r. zmieniajgce

rozporzgdzenie w sprawie zasadniczych wymagan dla dzwigéw i ich elementéw bezpieczenstwa (Dz. U.

Nr 203, poz. 1270), rozporzadzenie zmieniajgce bedzie obowigzywaé od 29 grudnia 2009 r.



